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Talimatlar

LS Degisken Frekansli Striicllerini satin aldiginiz igin tesekkdrler!

EMNIYET TALIMATLARI

Emniyet talimatlari herhangi bir kaza ve riski 6nceden dnleyerek Urtintin emniyetli ve dogru bir sekilde kullaniimasi

icin hazirlanmistir, bundan dolayi her zaman tutulmalidir.

®  Bu kilavuzda emniyet talimatlari iki sinifa ayrilmistir; her birinin anlami asagidaki gibidir.

& UYA Rl Uygun olmayan galistirma ciddi sahsi yaralanma veya 6liim ile sonuglanabilir.

& TEDBIR Uygun olmayan galistirma hafif veya orta siddette sahsi yaralanma veya maddi hasar ile
sonuglanabilir.

®  Bu kilavuz boyunca emniyet degerlendirmelerinden haberdar olmaniz igin agsagidaki iki gosterimi kullanacagiz.

& belirli sartlar altinda potansiyel tehlikeleri belirtir.
& belirli sartlar altinda ¢arpma tehlikelerini belirtir.

®  Bu kilavuzu okuduktan sonra kullanicilarin ¢abuk bir sekilde bakabilmesi igin el altinda bulundurun

®  SV-ES5 Serisi Siirticl fonksiyonlarini uygun ve emniyetli bir sekilde kullanmaniz igin bu kilavuzu dikkatlice okuyun.

/N

Uyari

®  Giic uygulanmisg iken veya Unite galigiyor iken kapadi ¢ikarmayin.
Aksi takdirde, elektrik carpmasi meydana gelebilir.
®  Sirlciiyl 6n kapagi ¢ikariimis durumda iken galistirmayin.
Aksi takdirde, ylksek gerilim terminalleri veya sarjli kapasitére maruz kalma sebebiyle elektrik carpmasina maruz
kalabilirsiniz.
®  Giris glici uygulanmamis olsa dahi, periyodik muayeneler veya kablolama haricinde kapagi gikarmayin.
Aksi takdirde, gii¢ kesilmis olsa dahi sarjli devrelere temas etmekten dolayi elekirik garpmasina maruz kalabilirsiniz.
® Kablolama ve periyodik muayeneler giris glicliniin kesilmesinden en az 10 dakika sonra ve DC baglanti voltajinin desarj
oldugu bir 6l¢l aleti ile denetlendikten sonra (DC 30V altinda) gerceklestiriimelidir.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz (DC 30V altinda).
®  Diigmeleri kuru ellerle galistiriniz.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.
®  Kablo izolasyonlar hasarli ise kabloyu kullanmayiniz.

Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.
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Kablolari baski yaratacak agir yiklere maruz birakmayiniz.

Aksi takdirde, hasarli kablodan dolayi elektrik garpmasina maruz kalabilirsiniz.

S Tedbir

Surlclyl alev almaz bir yiizey (izerine kurun.

Aksi takdirde, alev alabilir malzeme Uzerine veya yakinina kurulursa yangin ¢ikabilir.

Suriicu hasar gorirse giris gucun kesin.

Aksi takdirde, ikincil bir kaza ve yangina yol agabilir.

kalacaktir.

Giris glicl uygulandidi esnada veya ¢ikarildiktan sonra siriclye temas etmeyin. Bir ka¢ dakika suresince sicak

Aksi takdirde, cilt yanmasi veya hasari gibi bedeni yaralanmalara maruz kalabilirsiniz.

Kurulumu tamamlanmis olsa dahi, hasarli veya parcalari eksik bir siiriicliye glii¢ uygulamayin.

Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Sirlcl igine vida, metal artiklari, su damlalari, yag veya diger pisliklerin girisine misaade etmeyin.

Aksi takdirde, yangina yol agabilir.

Calistirma Onlemleri

(1) Nakliye ve kurulum

Belirtilen agirliga uygun sekilde tasiyin.

Tavsiye edilen sayidan fazla sirici kutularini st Gste koymayin.

Bu kilavuzda belirtilen talimatlara gére kurun.

Kapagi nakliye esnasinda agmayin.

Siriicu Gzerine agir maddeler koymayin.

Siricu yerlestirme yoniniin dogru oldugunu kontrol edin.

Siricuyi distirmeyin, veya darbeye maruz birakmayin.

Yerel elektriksel topraklama kodunuzu takip edin(200V).

Kurulum veya tamir igin PCB (Baskili Devre Karti) ‘ni s6ker sékmez iletken iizerine koydugunuzdan emin
olun. Aksi takdirde, statik elektrik dolayisiyla yikima yol agabilir.

Siriciyl asagidaki cevresel sartlar altinda kullanin:
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Ortam Sicakhg -10~40°C (donma olmaksizin)
Goreceli nem 90% RH veya daha az (sivilasma olmaksizin)
Ortam Depolama sicakhgi -20~65°C

Servis garti

Korozyon yapici gazdan, tutusabilir gazdan, yagdan, dumandan veya tozdan korunakl

Yikseklik, Titresim

Deniz seviyesinin azami 1,000m Ustiinde, 5.9m/san’ (0.69) veya daha az

(2) Kablolama

®  Siricinin ¢ikisina giic faktori diizeltme kapasitor(, asir gerilim koruyucu veya RFl filtresi baglamayin.

(3) Deneme ¢alistirmasi

Gikis kablolarinin baglanti sirasi iyi U, V, W sirasinda olmalidr.

Dogru olmayan terminal kablolamasi teghizat hasarina yol agabilir.

Terminal kutuplulugunu (+/-) ters gevirme siriiclye zarar verebilir.

Yalnizca yetkili ve ehliyetli personel kablolama ve muayeneleri gergeklestirmelidir.

Daima kablolamadan 6nce surlclyl kurun.

® Calistirma sirasinda bitln parametreleri kontrol edin. Yiike bagl olarak parametre degerlerini degistirmek gerekebilir.

® Daima her terminale bu kilavuzda belirtildigi sekilde izin verilen aralikta gerilim uygulayin. Aksi takdirde, siiriicii hasari

meydana gelebilir.

(4) Calistirma énlemleri

uzak

® Otomatik tekrar baslatma fonksiyonu secili iken, bir alarm durmasindan sonra motor aniden baglayacagindan cihazdan

durun.

®  Tus takimi Uzerindeki Stop (Dur) tusu yalnizca ayar yapildiginda etkindir. Bir acil durdurma diigmesini ayri olarak

hazirlayin.

® Referans sinyal mevcut iken herhangi bir ariza sifirlanirsa yapilirsa, ani bir galisma meydana gelecektir. Referans

sinyalinin kapali oldugunu pesinen kontrol edin. Aksi takdirde, bir kaza meydana gelebilir.

®  Sirlclyi izinsiz modifiye etmeyin veya degistirmeyin.

®  Sirlciiniin sik baslatiimasi/durdurulmasi igin siirlicli girisi Gizerinde manyetik kontaktor kullanmayin.

® Elektromanyetik parazit etkisini azaltmak igin glrdltd filtresi kullanin. Aksi takdirde, yakindaki elektronik techizat

etkilenebilir.

®  Giris gerilimi dengesizligi durumunda AC reaktorii kurun. Sirliciiden yayilan potansiyel yiiksek frekansli glr(ltiye bagli

olarak Gug Faktorl kapasitorleri ve jeneratérler asiri isinabilir ve hasar gorebilir.

®  Uniteyi galistirmadan énce ve kullanici programlamasindan énce kullanici parametrelerini fabrika ayarlarina getirin.
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®  Siiriicli kolayca yiiksek hizda islemlere ayarlanabilir. Uniteyi calistirmadan énce motorun veya makine aksaminin
kapasitesini denetleyin.

® DC-Fren fonksiyonunu kullanirken durdurma torku Gretiimez. Durdurma torku gerekli oldugunda ayri teghizat kurun.

(5) Hata 6nleme tedbirleri

®  Sirlci aksadiginda makine ve teghizati tehlikeli durumlardan korumak igin acil fren gibi bir emniyet yedegi saglayin.

(6) Bakim, muayene ve parga degisimi
®  Sirlciiniin denetim devresi lizerinde megger (yalitim direnci) testi tertiplemeyin.

®  Periyodik muayene icin Bolim 13‘e bakin (parga degisimi).

(7) imha

®  Sirlciyl imha ederken endiistriyel atik olarak siniflandirin.

(8) Genel talimatlar
® Bu talimat kilavuzundaki sema ve gizimlerin gogu siirlicliyli devre kesicisiz, kapaksiz veya kismi agik olarak
gostermektedir. Surliclyu hi¢ bir zaman bu sekilde galistirmayiniz. Kapagi ve devre kesicileri her zaman takin ve slruciyi

calistirirken bu talimat kilavuzunu takip edin.
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Kullanicr Kilavuzu

® Bu kilavuzun amaci SV-iE5 serisi suriicliniin kurulmasi, alistiriimasi ve bakiminin yapilmasi igin kullaniciya gerekli

bilginin saglanmasidir.

®  SV-E5 serisi siirlictiniin basarili kurulumu ve galistirimasini temine etmek icin devam etmeden 6nce sunulan materyal

tamamen okunmali ve anlasiimalidir.

® Bu kilavuz sunlari igerir...

Bolim Baslik Tanim

1 Temel bilgi & Onlemler Suricuntn emniyetli kullanimi igin genel bilgi ve 6nlemleri saglar.

2 Kurulum SV-E5 siirtcusinin nasil kurulucadi hakkinda talimatlar saglar.

3 Kablolama Girig glicli ve sinyal terminal seridinin nasil kablolanacagi hakkinda
bilgiler saglar.

4 Cevresel Segimli cevresel cihazlarin slriciye nasil baglanacagini tanimlar.

5 Tus takimi Tus takimi ve gosterge dzelliklerini resmeder.

6 Temel Calisma Sirdclinin gabuk galistiriimasi igin talimatlar saglar.

7 Fonksiyon Listesi Ozetlenmis fonksiyon tablosu.

8 Kontrol Blok Semasi Kullanicilarin galistirma modunu kolayca anlamasina yardimci
olmak igin kontrol akisini gésterir.

9 Temel Fonksiyonlar Frekans ayarlama ve galistirma komutlari gibi temel fonksiyonlar
hakkinda bilgiler saglar.

10 Geligkin Fonksiyonlar Sistem uygulamasi icin kullanilan geliskin fonksiyonlari gosterir.

1 Gdzlemleme Calisma durumu ve ariza bilgisi hakkinda bilgiler verir.

12 Koruyucu Fonksiyonlar Motor ve surtcuniin koruyucu fonksiyonlarinin gergevesini gizer.

13 Sorun giderme & Bakim Potansiyel sorunlar ve anormal durumlar hakkinda bilgiler saglar.

14 COM Secenekleri Haberlesme segenekleri ile surtcl kurulmasi hakkinda  bilgiler
verir.

15 Ozellikler Giris/C1kis degeri, kontrol tipi ve SV-iE5 slriiclisiniin daha fazla
detaylar hakkinda bilgiler verir.

igindekiler

1. Temel Bilgi & Onlemler

1.1
1.2

Onemli dnlemler

Parca isim & Detaylar
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Béliim 1. Temel Bilgi & Onlemler

1. Temel Bilgi & Onlemler

1.1 Onemli 6nlemler

Paketi agma &

inceleme

Paketi agin ve sirGcd tipini ve etiket Uzerindeki ¢ikis degerlerini ve strliciniin saglam olup

olmadigini kontrol edin. Ayni zamanda siriciyl nakliye sirasinda olusmus olabilecek bir

hasara kars! inceleyin.

-~

0.5 HP / 0.4kW (D)

UEIRRRTON AL A III|I [[]] [—

06030300001

SV004iEb-1C “—

INPUT 200-230V 1 Phase <«
5.5A 50 / 60Hz

OUTPUT 0 input v 3 Phase <«
2.5A 0.1-200Hz

<+—

| LS’ Industrial Systems Co,, Ltd

—— Sdricu Tipi

—— Nominal Girig dzelligi
— Nominal Cikis dzelligi
— S{rlcu kapasitesi

— Barkod ve seri numarasi

Made in KDHEAﬂ— Uretici ve (retilen dlke

SV 004 iE5 1 C
Motor degeri Seri ismi Girig guicu RS-485 secenedi
001 0.1 [kW] | Ekstra 1 | Tekfaz200V | C | Segenek yok
002 0.2 [kwW] | kucuk ticari 2 | 3Faz 200V - | Secenek yok
004 0.4 [kw] | strici
® Aksesuarlar

Herhangi bir farklilik, hasar, vb. bulduysaniz araciniz veya satis satis temsilcinizle iletisime

gegin (bu kilavuzun arka kapak sayfasina bakin).

CGalisma icin gerekli

arag ve parcalarin

Hazirlanacak arag ve pargalar stiriicunin nasil calistirildigina baghdir. Gerekli ise secimli (ek)

techizat ve pargalari hazirlayin.

hazirlanmasi

Kurulum Siricuyd uzun sure yuksek performans ile galigtirmak igin surticlyu uygun bosuklar ile uygun
bir yer ve dogru yon g6z éniinde bulundurarak kurun.

Kablolama Gig kaynagini, motor ve galisma sinyallerini (kontrol sinyalleri) terminal bloguna baglayin.

Dogru olmayan baglantinin sirtict ve gevresel cihazlara hasar verebilecegine dikkat edin.

1.2 Parga isim & Detaylari

11
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Frekans ayari icin degisken
Durum LED

gosterge
/ L7/ /4
ALISTIR but /f ©oo
CALIS utonu %9 \X% On kapak:
/ Kablolama ve kurulumda

Kapak vidalar . gikarilir
\W

T . Sirucl etiketi:
Siricu kapasite ve  degerini
@ | f p g

gOsterir

direng

@ On kapak gikariimis iken i¢ gériniim
On kapak cikarildiginda detaylar igin 1.3 ‘e bakin.

COM part: COM tipi Urlin igin Gug girisi
dahilidir

NPN, PNP Segim digmesi

Analog giris segim digmesi

Kontrol sinyal terminali

Gok amagli role ¢ikis  terminali

DC giicl (Ust)

Sirlcu toprak terminali

Motor cikisi (alt)

1.3 Birlestirme & S6kme
® On kapag! ¢ikarmak igin kapagin her iki disli yanindan yavasga bastirin ve yukari gekin.

1-2



Béliim 1. Temel Bilgi & Onlemler

. Kablolama igin viday!

clikartin
\

Kapagi ¢ikarmak igin

digli yanlari bastirin.

® On kapak yukari kaldirilir ve sabit parca cikarilirsa 6n kapak tamamen ¢ikarilir. Kablolama ve kurulum yalnizca kapak

¢ikarilimis iken mimk{inddr.

h‘
O g
) i A

gy,

Kapak c¢ikarildiktan

sonra terminal

/ kablolama

mumkdnddr.

ATedbir

Kontrol terminali i¢in bu kilavuzda sunulan kablolari kullanin. Referans tipten daha kalin olanini

kullanmak birlestirmede sorun ¢ikarabilir veya hasara maruz birakabilir.

NOT

1-3
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Béliim 1. Temel Bilgi & Onlemler
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Boliim 2. Kurulum

2,

2,

Kurulum

1 Kurulum onlemleri

/™ TEDBIR

2-1

O Plastik bilesenlerin hasar gormelerini engellemek igin siriicliyd dikkatli tutun.
@ Sirlicliyli vagon veya presten titresim bulunan bir yere kurmaktan sakinin.

©® Ortam hava sicakliginin izin verilen aralikta (-10 ~ 40°C) oldugu bir yere kurun.
©® Azami Ortam Hava Sicakhdi 40 ° C (UL508C)

< Ortam Hava Sicaklik Kontrol Bolgesi >
@ Siiricli calisma esnasinda gok sicak olacaktir. Alev séniimlendirici bir ylizey (izerine kurun.
@ Siiriicl 1s1 kayna@idir, bundan dolayr uygun isi dagilimi igin kurulum yerinin yeterli bogluga gereksinimi vardir.
® Havalandirma agikligi olmayan bir panel igerisine kurulmasi durumunda Sekil 1 ‘de sunuldugu gibi bosluk birakin.
@ Siiriicller bir sira halinde kurulursa aralarinda Sekil 2 ‘de goridigi gibi bosluk biraktiginizdan emin olun. Yan boslugun

panelin sogutma verimliliine bagli olarak degisebilecegine dikkat edin.

[Sekil 1] [Sekil 2]
® Y (iksek sicaklik ve yiiksek nem ve/veya dogrudan giines isigindan koruyun.
©® Sirliciiyl yag, duman veya toza karsl korumak igin “tamamen korunakli” panel igerisine kurun.
® Panel igerisine iki veya daha fazla siriici kuruldugunda siriiciiler ve fanlar azami 6zen ile uygun konumlarda kurulmalidir.

@ Sirlciniin sikica takilmasini temin etmek igin siriiclyi vida ve civata kullanarak kurun.
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Boliim 2. Kurulum

< Panel igerisinde birden fazla sirlcl kurmak igin >

hava

& Sdrlclleri panele kurdugunuzda sicak havanin disariya atilmasini diizenleyin. ‘X’ dogru olmayan
Tedbir

diizen 6rnegini gostermektedir.

L] = e

Siricu icerisindeki havanin iyice tahliye edilmesi igin fan soldaki sekilde gorildugu gibi kuruimaldir.

& Tedbir ‘X’ muhtemelen sirtictinlin agir 1Isinmasina sebep olan azaltiimis sogutma etkisinin bir 6rnegini

gOstermektedir.

/N Uyari

2-2 | LS industrial Systems




Boliim 2. Kurulum

@ AKSA
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@ Siricl basarili caligma igin kuruldugunda asagidaki yordami takip edin.

2-3

& Tedbir

iE5 ‘in hava kullanarak kendi kendini sogutma yapisi vardir. Bundan dolayi, hava dolagiminin
muimkin olmasi igin strlicliyl dikey olarak kurun. Yatay olarak kuruldugunda hatali galisma veya

yangina sebep olunabilir.

& Tedbir

® iE5 1si koruma pin yiiksek isi elemanidir. Urlinleri galistirirken temas etme konusunda tedbirli
olun.
@ Baglanti motorlari olmaksizin siriicii gikisinda degistirme sicakligi olusacagindan siriiciiyl

bagimsiz olarak galistirmayin. Cilt yanmasi veya hatali calismaya sebep olabilir.




Boliim 2. Kurulum

T "OTOMASYON

2.2 Boyutlar

2-4

001iE5-1 002iE5-1 004iE5-1 001iE5-2 002iE5-2 004iE5-2
W 68 68 68 68 68 68

H 128 128 128 128 128 128
D 85 85 115 85 85 115
H1 124 124 124 124 124 124
w1 64 64 64 64 64 64
0 4.2 4.2 4.2 4.2 4.2 4.2
Agirlik(kg) 0.44 0.46 0.68 0.43 0.45 0.67

Siricuyl panel Uzerine sabitlemek icin M4 vida kullanin.
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3.Kablolama
3.1 Kontrol Terminal Kablolama $emasi
TIM Tanim

—0 C FX : ileri calisma
J— Cok

—O RX : ters ¢alisma
— fonksiyonlu -
S < | EST :acil durma
_ - [}
o Girig > | RST : hata sifirama
S © terminali <>Qu JOG : jog galisma

AR Harici birim igin 12V giig(12V,100mA)

Analog frekans girisi(Gerilim veya akim)

Analog ¢ikis: 0 ~ 10V

- m Girig sinyali ortak

o 50000000 ClEN | Cok Abaglanti cikisi
' <=8 | fonksiyonlu rdle | B baglanti cikisi
= 7 ) )
. lo[ol | cikis terminali A/B baglantisi ortak

Guig gosterge lambasi

Kontrol terminal boyutlari igin sayfa 3-3 ‘e
bakin.

3.2 Gii¢ Terminal Kablolama Semasi

0.1~0.4kW IE5 Gli¢ Terminal Ozelligi

>«

220Vac

EE

|

| kablo kalinligi 16AWG, 1.25 mm*

O kablo kalinligi 16AWG, 1.25 mm*

G kablo kalinligi 14AWG, 1.25 mm*
16AWG, 1.25 mm’

G/C terminali
135 ¢

Terminal torku 3.51b-in

& Tedbir Tek faz durumunda girig giicl R, S terminallerine baglanmalidir. T fazina baglanirsa surlci ¢alismaz.

3-1



Boliim 3. Kablolama

/N TEDBIR

© 5000 RMS Simetrik Amper, Azami 240 Volt ‘tan daha fazla saglama kapasitesi olmayan devre (izerinde kullanim igin
uygundur. (UL508C)

® Yalnizca Bakir iletkenler kullanin, yalnizca 75 ¢ C tork degeri olan. (UL508C)

@ Kablolama éncesinde giris glictinlin kapali oldugundan emin olun.

@ Calisma sonrasinda siriicii girig giict kesildiginde P1 ve N ‘yi 6lgii aleti (voltmetre) ile dlgerek siiriicii igerisindeki DC
devre geriliminin tamamen bosaltiimasindan sonra kablolayin. Test aleti yok ise gii¢ lambasi tamamen sdndiikten sonra
kablolayin.

O U, V ve W cikis terminallerine girig gli¢ kaynagini uygulamak dahili siirlicli hasarina sebep olur.

@ Girig giicli ve motor kablolamasinda yalitimli basliklara sahip halka terminaller kullanin.

@ Siirlicli icerisinde kablo pargaciklari birakmayin. Ariza, bozulma ve hatali galismalara sebep olabilir.

OP1 veya P ‘'yi N ile kisa devre yapmayin. Terminalleri kisa devre yapmak dahili siiriicli hasarina sebep olabilir.

@ Siirlicl cikisina statik kondansator, asiri gerilim koruyucu veya radyo glrlltl filtresi baglamayin. Aksi takdirde, sirlicl
koruma fonksiyonu ¢alismaya baglayabilir veya kondansatoriin veya asiri gerilim koruyucusunun bozulmasina sebep
olabilir.

@ Siirlic P~P1 kisa devreye baglanmis sekilde nakledilir.

3.3 Topraklama Ozelligi

/N UYARI

® Tip 3 topraklama yontemi kullanin (Toprak empedansi : 1000 ‘dan distk).

@ Siirlicliyl topraklamak igin ayrilmis toprak terminalini kullanin. Topraklama icin kasa veya sasede vida kullanmayin.

3-2

Not
@ Topraklama yordami
1) On kapag ¢ikartin.
2) Yukarida gosterildigi gibi Topraklama kablosunu toprak

terminaline baglayin.

/™ TEDBIR

Topraklama 6zelliklerini takip edin.

Sirlcl Kapasitesi 001iE5, 002iE5,004iE5 - 1,2

Kablo boyutu 14AWG, 2mm*
Halka 6zelligi 14AWG, 2mm?°, 4¢
Topraklama yontemi Ozel tip 3




Boliim 3. Kablolama

3.4 Kontrol Terminal Kablolama Ozelligi

O 0O U0 O Og O O O

cccloedleeg | BS

|
PL P2 P3 P4 P5 VR Al AM CM S+ S-
TIM Terminal tanimi Kablo boyutu Tork [Ib-in] Notlar
P1~P5 | Gok fonksiyonlu giris T/M 1-5 22 AWG,0.3 mm® 3.0
VR Harici birim direnci i¢in Gug T/M 22 AWG,0.3 mm* 3.0
Al Analog frekans giris T/M 22 AWG,0.3 mm* 3.0
AM Cok fonksiyonlu gikis T/M 22 AWG,0.3 mm* 3.0
CM Ortak terminal 22 AWG,0.3 mm’ 3.0

Cok fonksiyonlu Réle T/M Ozelligi

A==

©©®

>
30A 30B 30C
TIM Terminal tanimi Kablo boyutu Tork [Ib-in] Notlar
30A Cok fonksiyonlu réle ¢ikis A baglantisi 20 AWG,0.5 mm? 4.5
30B Gok fonksiyonlu réle ¢ikis B baglantisi 20 AWG,0.5 mm? 4.5
30C Gok fonksiyonlu réleler igin Ortak 20 AWG,0.5 mm? 4.5

/. TEDBIR

Kontrol kablolarini kontrol terminallerinden 15¢cm ‘den daha uzagda baglayin. Aksi takdirde, 6n kapagin tekrar kurulumunda

sorun ¢ikartir.

Gok fonksiyonlu giris terminali (P1~P5) icin harici gii¢ kaynagi (24V) kullandiginizda, terminaller 12V seviyesi lizerinde etkin

olacaktir. Gerilimi 12V altina diisirmemek icin tedbir alin.
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Boliim 3. Kablolama

3.5 PNP/NPN Mod Degistirme

P1P2 P3 P4 P5 cM
OO0 Of0 OO0 U O3

| Dahili Giig [NPN](yukar) j j j
—— @@@@@@[@@@E

e TLLLL
: T

|

Harici gilg [PNP](asadi) |

P1P2P3P4P5 CM
jU O Uj() O UjU O Of

N codeedssd
o 111
" 'y TITITI

024 Vdc

Gerilim girisi[ V ](sag)

IE' Analog akim girigi Analog gerilim
girisi

2) Harici gerilim kullanimi

jn @akmjk“"a@m@j SMU Oy O O 0OI0 O ?)I (SMU oF
SISISSISISISISIS: j@@é@@é@@a

[

0~20mA
0~10Vvdc
|

3) Degisken direng kullanim

VRAl CM
Yukaridaki sekilde digme ayar yoni siyahtadir. j OO Uj OO Uj OO O3

cegesdeoed

1~10kQ <J

34



Boliim 4. Cevresel

4.Cevresel

4.1 GCevresel Birimlerin Yapilandiriimasi
Dogru gevresel birimler segilmeli ve uygun sekilde baglanmalidir. Dogru olmayan sekilde uygulanan veya kurulan sirici bilesen
hasari yaninda sistemin hatali ¢galismasina veya triin dmriinde azalmaya yol acabilir. Devam etmeden 6nce bu kilavuzu tamamen

okumali ve anlamalisiniz.

O AC giic girisi

Cevresel ‘ isim ‘ Tedbir

L izin verilen siirlicli giris glic deger araligi dahilinde glig
Giris gucl
kaynagi kullanin (Sayfa 15-1 ‘e bakin).

Devre kesicilerini dikkatli segin. Gii¢ agilinca surlclye
MCCB veya ELB
blyik hiicum akimi akabilir.

Gerekli ise kurun. Kuruldugunda ¢alistirma veya durdurma
Manyetik kontaktér | amaciyla kullanmayin. Aksi takdirde, trtin dmriinde

azalmaya sebep olabilir.

Reaktorler gl faktori iyilestirilmesi gerektiginde veya

suriicu blyUk bir glic kaynak sistemi yakininda

AC veya DC
o kuruldugunda kullaniimalidir (kapasitesinin 20 kati veya

reaktorleri

daha fazlasi ve 10m dahilinde kablolama mesafesi).

Ortam sicakligini izin verilen aralik dahilinde tutun ¢lnku
Kurulum ve

omr sicakhiga duyarhdir. Dogru olmayan terminal
kablolama

kablolamasi teghizat hasarina yol agabilir.

Sirici gikis tarafina statik kondansator, asiri gerilim
Sirlct cikisl

koruyucu veya radyo gur(lti filtresi baglamayin.
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4.2 Tavsiye edilen MCCB ve Manyeti Kontaktor

001iE5-1

002iE5-1

004iE5-1

001iE5-2

002iE5-2

004iE5-2

MCCB

ABS33b

10A

15A

3A

S5A

10A

ELB(LS)

EBS33b

_

GMC-9
10A GMC-12 9A
15A GMC-18 13A
3A GMC-9 TA
5A GMC-9 TA
10A GMC-12 9A

4.3 Tavsiye edilen Reaktorler

AC Giris sigortasi AC reaktéru DC reaktorl

001iE5-1 4.2mH, 3.5A 10mH, 3A

002iE5-1 20A 4.2mH, 3.5A 10mH, 3A

004iE5-1 20A 5.1mH, 5.4A 7mH, 5A

001iE5-2 20A 4.2mH, 3.5A 10mH, 3A

002iE5-2 20A 4.2mH, 3.5A 10mH, 3A

004iE5-2 20A 4.2mH, 3.5A 7mH, 5A
4-2
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5. Tus takimi
5.1 Yapilandirma

FWD(ILERI)/REV(TERS) LED ‘i
SET (AYAR) LED ‘i
RUN(CALISTIR) LED ‘i

7 Bolimlu LED

YUKARI, ASAGI
SHFT

FUNC
RUN,STOP/RESET

Hiz Direnci

iE5 siirtictstnin STOP tusu hata iptali igin kullanilan sifirlama fonksiyonunu igermektedir. Bu tus kullanilarak hata iptal

edilebilir.
Gosterge Tanim
FWD ileri calisma esnasinda ‘Agik’ ‘tir
REV Ters ¢alisma esnasinda ‘Agik’ ‘tir
Ariza olustugunda yanip séner
SET Parametre ayari esnasinda ‘Agik’” ‘tir
RUN Sirlcil ¢alismasi esnasinda ‘Agik’ ‘tir
7 Bolimli Galisma durumu ve parametre bilgisi goruntiler
Tus isim Tanim
A Yukari Kodlar arasinda gezinme veya parametre degerini artirma
v Asag Kodlar arasinda gezinme veya parametre dederini azaltma
RUN Calistirma | Calistirma komutu
STOP Durdurma | STOP : calisma esnasinda durdurma, RST : ariza durumunda sififama
FUNC Fonksiyon | Parametreleri diizenleme veya diizenlenen parametre degerlerini kaydetme
SHFT Shift Gruplar arasinda/parametre ayari esnasinda sifre sayisini sola hareket ettirme
Hiz direnci Siricu frekansini degistirmek icin kullanilir

5-1
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5.2 LED iizerindeki alfa-sayisal goriintii

LED (zerinde gorlntilenen karakterleri 6zetleyen asagidaki tabloya bakin.

Siiriicii LED Sirlicii LED Siriicii LED Siricii LED | ingilizce
r .

Ll 0 H g K
! 1 = B H L Ll v
i.'-' ? :: ¢ " iy ! w
_-" 3 ,_-,’ D (K| N '-, X
'—" 4 :-- E :-" 0] ,:" Y
5 < F P i
T M e
,:-" 9 -" J :: T

Sirucu iE5 7 balimlt gdstergeyi kullanir. Bundan dolayi, say ve alfabeyi yukaridaki tablodaki gibi gorintiler. Ariza

mesajlarini/fonksiyonel bilgileri okumak igin tam olarak anladiginizdan emin olun.

Not
7-Bélimll Gg durumda galisir; acik, kapali ve yanip sénme. Bu kilavuz boyunca agik siyahtir, bosluk gridir ve kapali ayri olarak
sunulmaz.
orn.)
70

O D

[} | |

v vy

Yanip sonme
KAPALI ACIK
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5.3 Diger gruplara hareket etme
® Asadida gosterildigi gibi SV-IE5 serisinde iki farkli parametre grubu vardir.

)
-
\_J

O

PG grubu

Tip

Siiriicl grubu

‘ Tanim

Sdrdclyl galistirmak igin gerekli
temel parametreler; hedef frekans,
hizlanma/ yavaglama zamani ve

vb.

PG grubu

Ek fonksiyonlar igin parametre

grubu

Diger parametre grubuna hareket etme

Notl)

RO R

Drive group

AN

8

-

[
)

AN

PG group

(3
)

SHFT

X
-
|

-
)

Nt
\

Sekilde gosterildigi gibi Strict Grubu/PG Grubu kod 0 ‘da SHFT tusuna basilirsa gruplar arasinda hareket edilebilir. 0
haricinde diger kodlarda SHFT ‘e basilirsa segilen grubun ilk koduna hareket eder ve SHFT ‘e bir defa daha basilirsa

gruplar arasinda hareket eder.

Y Hedef frekans Siriicti Grubunun ilk kodunda ayarlanir. 0.00 varsayilan olarak ayarli iken nakledilir ve farkli olarak

degistirilen herhangi bir stirts frekansi kullanici degistirdiginde gorntilenir.

stlndustrial Systems |
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5.4 Grup igindeki kodlar arasinda nasil hareket edilir

O Gruplar arasinda hareket etme

PG Grup 15 ‘ten Sirtci Grubuna hareket etme

)~ | | -- PG Grubu Kod 15 ‘i gorintdler.

-. SHFT tusuna basin.

7! | - PG Grubu’ nun ilk kodu FO ‘i gérintuler.
( -. SHFT tusuna basin.

-. SUriict Grubu ‘nunilk kodu 0.00 ‘I gérintdler.

® Siirlicl Grubunda Kod degisimi

-. Slrict Grubu ‘nunilk kodu 0.00 ‘I gértntiiler.

1 y\erori
| BLLO ] YUKARI (A) tusuna basin,

2 1 | | Siriict Grubu ‘nun 2. kodu ACC ‘yi gorintdiler.
#} -. YUKARI (A) tusuna basin.

. ¢ )~ | | - Strtci Grubu ‘nun 3. kodu dEC ‘yi gériintiiler.
&) -. YUKARI (A) tusuna basmaya devam edin.

— | - Surict Grubu ‘nun son kodu drC ‘yi gérunttler.

4 ,-",- " -. Surlcl Grubu ‘nun son kodunda YUKARI (A) tusuna
— | basin.
—

5 ,’ ",’ ,‘ " “ -. Surlcl Grubu ‘nun 1. koduna déner.

Not

Ters sekilde hareket etmek icin ASAGI (V) tusunu kullanin.
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®Kod ziplama
PG Grubunda kod 1(P 0) ‘dan kod 15(P15) ‘e hareket etme

-. Surlcl Grubu ‘nun 1. kodu PO ‘I gérintdler.
-. FUNC tusuna basin.

-. SET (AYAR) lambasi yanar. Degistirilebilen rakam yanip
soner.
-. Kod 1 ‘e hareket etmenin mimkiin oldugunu gosterir.

YUKARI (A) tusunu kullanarak 5 ‘e ayarlayin.

-. 1. basamak 5 ‘e degistirilir.

-. SHFT tusuna basin.

-. Yanip sOnen isle¢ hareket eder ve 05 gérintlenir.
YUKARI (A) tusunu kullanarak 1 ‘e degistirin.

-. Kod 15 ‘e hareket etmenin mimkin oldugunu gésterir.
-. FUNC tusuna basilarak 15 girilir.

-. SET (AYAR) lambasi so6ner.

-. PG Grubu Kod 15 ‘i gérinttlenir.

O PG Grubu ‘nda kod degisimi
PG grubunda kod 1 ‘den kod 15 ‘e hareket etme

= _
n "’ l’ El — | -.PG Grubu ‘nun Kod 1 ‘ini gériintiiler.
1| JI'| - P 15 gortintiilenene kadar YUKARI (A) tusuna
~_ @@

basmaya devam edin.

r J 5 | | - PG Grubu Kod 15 ‘i gorintier.

PG Grubu kod degisimi icin artirma (A) / azaltma (V) ortasinda bazi kodlar atlanacaktir. Bu daha sonraki kullanim igin bazi
kodlarin bilerek ayrildiginin programlanmasi veya kullanicinin kullanmadigi kodlarin gérinmez oldugundan dolayidir. Detaylar

icin Bolim 7 ‘de fonksiyon tablosuna bakin.
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®Frekans ayari
Surlcl Grubu ‘nda CALISMA frekansi 30.05 [HZz] ‘e degistirildiginde

Drive group

N
L0

-. Surlcl Grubu ‘nun 1. kodu Hedef Frekansi gortntler.
-. FUNC tusuna basin.

-. SET (AYAR) lambas! yanar.
-. Ikinci ondalik basamak 0 etkinlesir.

-. 5 gbrlntllenene kadar YUKARI (A) tusuna basin.

-. Ikinci ondalik basamak 5 ‘e degistirilir.
-. SHFT tusuna basin.

-. Ik ondalik basamak 0 etkinlesir.
-. SHFT tusuna iki defa basin.

-. Ik basamak 0 etkinlesir.

-. YUKARI (A) tusuna basarak 3 ‘e ayarlayin.

-. FUNC tusuna basin.

-. 30.05 hizla yanip soner ve degerin kaydedilip kaydedilmeyecegini sorar.
-. FUNC tusuna basin.

-. SET (AYAR) lambasi soner.

-. Yanip s6nme durur ve kaydedilen hedef frekans gorintilenir.

30.05 ‘in hizla yanip séndiigu adim 6 ‘da Fonksiyon Tusu(FUNC) haricinde diger Tuslara basildiginda parametre ayari

etkisizlestirilir.
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5.5 Parametreler nasil ayarlanir

@ Siirlicli Grubu ‘nda parametre degisimi

Hizlanma siresini 5.0 ‘ten 16.0 saniyeye degistirme

-. Surlcl Grubu ‘nun 1. kodu Hedef Frekansi gértntler.
-. YUKARI (A) tusuna basin.

-. Fonksiyon(FUNC) tusuna basin.

) -. SUriict Grubu ‘nun 2. kodu ACC, hizlanma siresini gortntiler.
)

-. SET (AYAR) lambas! yanar.

3 5 DD:OU -. Basamagin degistirilebilecedi anlamina gelen 5.0 igindeki 0 yanip s6ner.
| -. Shift(SHFT) tusuna basn.
A (T;-‘, -. Degistirilecek basamak ilk basamag@a hareket ettirilir.
= -. YUKARI (A) tusuna basin.
. (ﬁ; -. Degistirilecek basamak artirilarak 6.0 ‘ya degistirilir.
== -. Shift(SHFT) tusuna basin.
[ il ,-; -. Degistirilecek basamak onlar basamagina hareket ettirilir.

»
T
U
et
R
-
"

-. YUKARI (A) tusuna basin.

-. 16.0 gorintilenir.

— .
0= 9| | - Fonksiyon(FUNC) tusuna basin.
! 0 00,00 s )
=0 a -. 16.0 tamamen yanip séner.

-. Fonksiyon(FUNC) tusuna basin. ACC siiresi 16.0 saniye girilir.

g -. SET (AYAR) lambasi séner.
-. ACC goruntulenir. ACC slresi 16.0 saniyeye degistirilir.

Y Parametre degistirilirken her basamagin hizla yanip sénmesi degistirilen degerin girilip girilmeyecegini sorma anlamina
gelmektedir. O anda Fonksiyon(FUNC) tusuna basmak girisi tamamlar. Parametre girmek yerine iptal etmek icin
Fonksiyon(FUNC) tusu haricinde Shift(SHFT), YUKARI(A) veya ASAGI(Y) gibi herhangi bir tuga basin.
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O PG Grubu ‘nda parametre degisikligi
PG Grubu Kod 34, P34 ‘Ui 0 ‘dan 1 ‘e degistirme

T m e
P D39

. '] IR PG Grubu 1.kodu gérintllenir.
) | FUNC tusuna basin.
| -. SET (AYAR) lambasi yanar.
2 00 -. Kod 1 ‘e hareket edilebilir.
| -. YUKARI (A) tusunu kullanarak 4 ‘e degistirin.
— H ‘ P PTIT
3 0ol |~ Ilk basamak 4 ‘e degistirilir.
011 - sHFT tusuna basin.
— ‘ . . .
A | 04 ‘teki 0 etkindir.
ot -. YUKARI (A) tusunu kullanarak 3 ‘e kadar artirin.
— e
<04 |- Kod 34 ‘e hareket edebilir.
> 0
= -. FUNC tusuna basin.
— | -. SET (AYAR) lambas! séner.
6 "-’ -,‘ '-,‘ -. Mevcut konumun PG Grubu Kod 34 oldugu anlamina gelmektedir.
| -. FUNC tusuna basin.
-. SET (AYAR) lambas! yanar.
7 00 00 -. Kod 34 0 ‘a ayarlanir.
-. YUKARI (A) tusunu kullanarak 1 ‘e artirin.
— | -.FUNC tusuna basin.
8 00 -. 1 yanip s6ndiigiinde FUNC tusuna bir defa daha basin.
| -.SET (AYAR) lambasi soner.
— . o .
9 X ST Fonksiyon kod degisimi tamamlanmistir.
) - -. SHFT tusuna basin.
—
10 ,'-' " ,‘ -. PG Grubu Kod 1 ‘e hareket eder.
~
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5.6 Calisma Durumu Gozlemleme
©® Akim Cikisi Gorlintiileme

Sirtcu Grubunda ¢ikis akimi gézlemleme

Drive group
(AR NN
[ RO R X

1 | | Hedef frekans, Surlcli Grubu Kod 1 gérintilenir.
L4001t | | . Cur goriintiilenene kadar YUKARI(A) tusuna veya ASAGI(VY) tusuna basin.

) Y -. Cikis akimini gézlemlemek icin bir koda hareket eder.

L L) J | - FUNC tusuna basin.
3 xdiE Mevcut ¢ikis akimi 2.5[A] ‘dir.

.-t | Func tusuna basin.

—
4 " " ,‘ )= | | - Gikis akimi gozlemleme koduna doner.

—

dCL (Suriict DC bara gerilimi) veya vOL (Siricu ¢ikis gerilimi) gibi stirlicti grubundaki diger parametreler ayni yontem

araciligiyla g6zlemlenebilir.
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® Ariza gostergesi

Sdricu Grubunda ariza durumu nasil gdzlemlenir

Frequency :

-. Asiri akim arizasi olustugunda OCt gorinr.
L -. FUNC tusuna basin.
-. YUKARI(A) tusuna veya ASAGI( V) tusuna basin.

-. Hata anindaki ¢alisma frekansi gérintulenir.

2 Aoy
M -. YUKARI(A) tusuna basin.
)
. (- -. Hata anindaki ¢ikig akimi gérintilenir.
') | YUKARI(A) tusuna basin.
)
. P -. Calisma durumu gériintllenir. Hizlanma esnasinda ariza olugtu.
#} -. STOP (DURDUR) tuguna basin.

5 -. Ariza durumu silinir ve “nOn” gorintdlenir.

Hata olusumu ACC, DEC, Stp veya Std gibi modlarin birinde géruntilenir. Ariza sebepleri gdsterge kullanilarak beklenebilir.
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Boliim 5. Tus takimi

® Ariza tipleri ayni anda olustugunda

Asiri akim(OCt), asiri gerilim(Ovt) ve asiri 1si(OHt) es zamanli olustugunda

Siricu

;i
RO R X

-. Ayni anda gesitli hatalar olustugunda yukaridaki sekil gibi gosterir ve 3 ‘e kadar hata gdsterebilir.

Not

Surlcil hatasi olusmasi durumunda tipi mevcut ariza durumu gésterge kodunda gosterir. Bu durumda sifirlama veya
kapatma ile silinmesi durumunda ariza bilgisi PG Grubu ariza gegmisi(P 1) ‘e tasinir.

Ancak, var ise, mevcut ariza gegmisi (P 1) ‘den (P 2) ‘ye veya (P 2) ‘den (P 3) ‘e tasinir; en son ariza bilgisi (P 1) - (P 3)

arasinda kaydedilir.

5-11



Boliim 5. Tus takimi

NOT
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Boliim 6. Temel Caligma

6. Temel

Calisma

6.1 Frekans Ayari ve Temel Galisma

Asagdidaki parametreler fabrika varsayilanlarina ayarlanir. Bundan dolayi, herhangi bir parametre kullanici tarafindan

degistirilirse sonuglar farkl olabilir. Bu durumda, parametreleri(sayfa 10-13 ‘e bakin) geriye fabrika varsayilanlarina déndurin

ve agagidaki yoénergeleri izleyin.

O® Frekans tus takimi ve sirlicl terminali Gzerindeki kumanda galismasi araciligiyla ayarlanirsa

\[e} Gosterge

Calisma & tanim

. of == |- Aclldiginda hedef frekans, Sirtct Grubu ilk kodu.
ol KMo | Fune tusuna basin.
) - ’,.“.‘,007 o | -. 0.00 ‘da géruntilenen ikinci ondalik 0 yanip séner.
B == =5 | - SHFT ‘e li¢ defa basin.
3 - 0{)@00:7’,-" =R 00.00 géruntilenir ve en soldaki 0 yanip séner.
o(R S | YUKARI (A) tusuna basin.
A - OU',-',’,-“-‘, = | -. 10.00 ‘u teyit ederek FUNC tusuna basin.
B =7 =B |-, 10.00 ‘un tamami hizlica yanip séner. FUNC tusuna bir defa daha basin.
. = "',7;-";-‘, o | -. Hedef frekans 10.00Hz ‘e degistirilir.
BT =B | - PA(FX) ve CM terminalleri arasindaki digmeyi agin.
-. SUriicu gosterge FWD(ileri galisma) lambasi yanip séner ve LED (izerinde hizlanma frekansi
6 O ""7;.";7 m | goruntdlenir.
BT =B | - Hedef calisma frekansi 10Hz ‘e erisildiginde, 10.00 goriintilenir.
-. P1(FX) ve CM terminalleri arasindaki diigmeyi kapatin.
-. FWD lambasi yanip sbnmeye baslar ve LED lizerinde yavaslama frekansi gorintilenir.
O O
7 |:||:| -. Calisma frekansi OHz ‘e erisildiginde, RUN ve FWD lambasi séner ve hedef frekans (10.00)
gorintdlenir.

Kablolama semasi

220 Vac
—C5 04
—0 0
—0 o—¢
q
4

[

iR

P L1(R)
P L2(S)
» (M
p P
p P1

b N P1(FX)
el CMify—(j

U ¢
Vv 6
w ¢

S2

Calisma sablonu

10 Hz

Frequency

P1(FX)-CM [ OFF

ON |
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Boliim 6. Temel Caligma

O® Frekans tus takimi (izerindeki hiz direnci ve siriicli terminali izerindeki kumanda galismasi araciliglyla ayarlanirsa

\[e} | Gosterge | Calisma & tanim

. = ’T.“-, = | -. Aglldiginda hedef frekans, Siirlicii Grubu ilk kodu.
ol KMo | vukar (A) tusuna dort defa basin.
) 9 = _me | Frekans ayar modunu degistirmek icin bir koda hareket edilir.
ol PP Yo | Func tusuna basin.
3 - = -. Akim frekans ayar modu O(tus takimi kullanarak frekans ayari) ‘na ayarlanir.
o Yo | . YUKARI(A) tusuna iki defa basin.
-. 3 (tus takimi hiz direnci ile frekans ayari) ‘ni kontrol edin.
4 ; 5{] z -. FUNC tusuna basin.
-. 3 hizla yanip s6ner. FUNC tusuna bir defa daha basin.
-. Frq goruntalenir ve frekans ayar modu tus takimi hizina degistirilir.
5 z ,': > -,' z -. SHFT ‘e basmak hedef frekans, Suriict Grubu ilk koduna hareket ettirir.
-. Tug takimi hizini 10.00Hz ‘e ayarlamak icin MAX (AZAMI) veya MIN (ASGARI) ‘ye déndurn.
-. P1 (FX) ve CM arasindaki diugmeyi agin.
-. SUricu gostergesi FWD(ileri galisma) lambasi yanip séner ve LED (izerinde hizlanma
6 z; frekansi gorintilenir.
-. Calisma frekansi 10Hz ‘e erisildiginde deger solda gosterildigi gibi gorintdlenir.
-. P1 (FX) ve CM terminalleri arasindaki digmeyi kapatin.
-. SUriicu gostergesi FWD(ileri galisma) lambasi yanip séner ve LED (izerinde yavaslama
; |:||:| frekansi gorintlenir.
= = | -. Calisma frekansi OHz ‘e erigildiginde, RUN ve FWD lambalari séner ve hedef frekans (10.00)
gorintilenir.

Kablolama semasi Calisma sablonu

0 Jia00
@@@ Frequency
OICICRY | oo o

O Frk tus takimi (izerindeki hiz direnci ve kumanda galismasi tus takimi Gizerindeki RUN tusu araciligiyla ayarlanirsa
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@ AKSA
OTOMASYON

\[e} | Gosterge ‘ Caligsma & tanim

. = ’T.“-l = | -. Aclldiginda hedef frekans, Siirlicii Grubu ilk kodu.
ol MHY)o | yukaR (A) tusuna (¢ defa basin.
) = I o | -. Frekans ayar modunu degistirmek igin bir koda hareket etme
‘:'\M/‘:' -. FUNC tusuna basin.
- ’—0 = | -. Akim frekans ayar modu 1(terminal) ‘e ayarlanir.
’ ol Yo | . ASAGI (V) tusuna basin,
A -’—mm -. Calisma komut modu 0 (Tus takimi RUN(CALISMA) tusu) ‘na degistirilebilir.
ol Yo | . FUNC tusuna iki defa basin.
= ’,— = | -. drv goriintlilenir ve galisma komut modu RUN(CALISMA) tusu ‘na dedgistirilir.
° ‘:'\ﬂ/‘:' -. YUKARI (A) tusuna bir defa basin.
5 = ’TU = | -. Frekans ayar mod (Frqg) koduna hareket etme.
ol PP Yo | Fune tusuna basin.
. - I = Frekans ayar modu 0 (Tus takimi) ‘na degistirilir.
o Yo | YUKARI (A) tusuna iki defa basin,
g - (—:ﬂ = | -. Frekans ayar modu 3 (tus takimi hiz direnci) ‘ne degistirilebilir.
o <o | FUNC tusuna iki defa basin.
9 = c_ol” |- Frq gorintilenir ve frekans ayar modu tus takimi hizina degistirilir.
= \#, = | -.10.00 ‘a ayarlamak igin tus takimi hizini Azami veya Asgari yoniinde déndiriin.
-. RUN(CALISMA) tusu ‘na basin. Surtcl gosterge FWD(ileri galisma) lambasi yanip s6ner ve
10 o W m | LED Uzerinde hizlanma frek.a.ns.|vg.;6rijntijlenir. S
B_="7 =B | - Galisma frekansi 10Hz erisildiginde solda gdsterildigi gibi goriintllenir.
-. STOP (DURDURMA) tusuna basin.
-. SUriicu gosterge FWD(ileri galisma) lambasi yanip séner ve LED (izerinde yavaslama
= o | frekansi gérintlenir.
. ‘:":' -. Calisma frekansi 10Hz erisildiginde, FWD(ileri galisma) lambasi s6ner ve LED izerinde
hedef frekans (10.00) géruntlenir.

Kablolama semasi

Calisma sablonu

220 Vac
—G o—9® LR K
—5 0—e 29 Vi 1:3@ O - 10 Hz
—Go—e M we - o
op Frequency
te @WEM® L
oN O STOP/RST []
Py D&
6-3



Boliim 6. Temel Caligma

6-4



Boliim 7. Fonksiyon Listesi

7.Fonksiyon Listesi
@ Siirlici Grubu

_ _ Calisma
} . Asgari/ Fabrika
Gosterge | Isim Tanim esnhasinda
Azami aralik varsaylilan
ayarlama
0.0 Frekans 0~200 Bu parametre galisma frekansini ayarlar. 0.00 0 9-1
komutu [Hz] Durma esnasinda Frekans Komutunu

gorintdler; Calisma esnasinda ¢ikis
frekansini gbsterir. Cok adimli ¢alisma
esnasinda frekans 0 olur. Azami frekans(P

16) ‘dan daha blyige ayarlanamaz.

ACC Hizlanma 0 ~ 6000 Coklu hizlanmalyavaglama galismasi 5.0 0 9-8
zamani [san] esnasinda, bu parametre
deC Yavaslama hizlanma/yavaslama zamani 0 olarak 10.0 0 9-8
zamanli hizmet gorir.
drv Surict 0~3 Tus takimi CALISMA/DURDURMA 1 X 9-5
modu 0 tusu araciligiyla galigir
L Terminal FX: ileri calisma 9-6

calismasi | RX: ters ¢alisma

FX:

Calistirma/durdurma
komutu
RX: Ters donls

3 Haberlesme: haberlesme secenedi

Frq Frekans 0~4 0 Dijital Tus takimi dijital 0 X 9-1
ayar frekans 1 ‘i ayarlar.
yontemi L Tus takimi dijital 9-1
frekans 2 ‘yi ayarlar.
2 Analog Terminal Al girigi 9-3
3 Tus takimi hiz direnci 9-2
4 haberlesme segenegi
Stl Cok adimh | 0 ~200 Gok adimli  frekans 1 ‘i ayarlar 10.00 0 9-4
frekans 1 [Hz]
St2 Cok adimli Gok adimli  frekans 2 ‘yi ayarlar 20.00 @]
frekans 2
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Boliim 7. Fonksiyon Listesi

St3 Gok adimli Cok adimli  frekans 3 ‘Ui ayarlar 30.00

frekans 3
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7-3

@ Siiriici Grubu

_ Calisma
Gosterge | Isim Tanim Febrika esnasinda
varsaylilan
ayarlama
Cur Cikis akimi - Display output current - - 11-1
rPM Motor dénis - Motor dénls sayisini gérintller (Devir) | - - 11-1
No.
dCL Suriici DC - Suricu igerisindeki DC gerilimini - - 11-1
gerilimi goruntiler
vOL Cikis gerilimi - Suricu ¢ikis gerilimini gérintler. vOL - 11-2
nOn Ariza - Ariza tipleri, frekans, akim ve ¢alisma - - 11-4
gostergesi durumunu gérintiler.
drC Motor dénis Fr Calisma komut modu(drv) 0 ‘a P 0 9-7
yon segimi ayarlanirsa motor dénls yonini segin
F ileri calisma
r Ters ¢alisma
O PG Grubu
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Asgari/ Calisma
Gosterge | isim Azami Tanim Febrika esnasinda
aralik varsaylian ayarlama
PO Ziplama kodu 0~88 Ziplanacak kod numarasini ayarlar 1 O 5-5
P1 Ariza kayit 1 - Sorun anindaki ariza tipleri, frekans, nOn - 11-4
akim ve hizlanma, yavaslama ve durma
gibi durum bilgilerini kaydeder. En son
ariza otomatik olarak kayit 1 ‘de
kaydedilir.
P2 Ariza kayit 2 - nOn -
P3 Ariza kayit 3 - non -
P4 Ariza kayit 0~1 P1~P3 kaydini kaldirin. 0 O
kaldirma
P5 ileri/ters donis 0~2 0 | /T déniistin ikisi de mimkiindiir 0 X 9-7
yasaklama 1 | ileri donlis yasakli
2 | Ters donis yasakli
P6 Hizlanma 0~1 0 Dogrusal sablon ¢alismasi 0 X 9-9
sablonu
P7 Yavaslama 1 S-egri sablon ¢alismasi
sablonu
P8 Durma mod 0~2 0 | Yavaslayarak durma 0 X 9-14
secgimi 1 | DC freniile durma
2 | Serbest calismaile durma
P9 DC fren 0.1~60 | DC fren baslangi¢ frekansini ayarlar. | 5.00 X 10-1
Y baslangi¢ [HZ] Baslangi¢ frekansi(P18) ‘den daha
frekansi diistige ayarlanamaz.
P10 DC fren bekleme | 0 ~ 60 DC fren frekansina erisildiginde, stricu | 0.10 X
zamanl [san] DC frenini baslatmadan 6nce ¢ikisi ayar
zamani slresince tutar.
P11 DC fren gerilim 0~200 | Motora uygulanan DC gerilim miktarini | 50 X
miktari [%] ayarlar. Motor nominal akimi(P43).
P12 DC fren zamani 0~60 Motora DC akimi uygulamak igin 1.0 X
[san] gereken zamani ayarlar.

Y Yalnizca P8 1(DC freni ile durma) ‘ya ayarlandiginda goriintiilenir.

O PG Grubu
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Asgari/ _ Calisma
Gosterge | isim Azami Tanim Febria esnasinda
aralik varsaylian ayarlama
P13 DC fren 0~200 Motor ¢alismaya baslamadan énce DC gerilim | 50 X 10-2
baslangi¢ [%] miktarini ayarlar. Motor nominal akim(P43)
gerilimi
P14 DC fren 0~60 Motor hizlanmadan énce akimi motora 0.0 X
baslangi¢ [san] ayarlanan zaman slresince uygular.
zamani
P15 Jog frekansi 0~200 Jog c¢alisma icin frekansi ayarlar. Azami 10.00 O 10-3
[Hz] frekans(P16) Uzerinde ayarlanamaz.
P16 Max frekans 40 ~200 | Bu parametre Ust sinir frekansini ayarlar. 60.00 X 9-8
[Hz] Hizlanma/Yavaslama i¢in frekans referansidr.
Azami frekans degistirilirse P17(temel frekans)
haricinde bitiin diger parametreler yeni azami
frekans Uzerinde iseler frekansa
degistirilecektir.
P17 Temel frekans | 30 ~200 | Siriict bu frekansta nominal gerilim gikisini 60.00 X 9-11
[Hz] motora verir.
P18 Baslangic 0.1~10 | Suricu gerilim ¢ikigini bu frekansta vermeye 0.5 X
frekansi [Hz] baslar.
Frekans(Hz) alt frekans siniridir.
P19 Tork artis 0~1 0 | Eliletork artisi 0 X 9-13
secimi 1 | Otomatik tork artigi
P20 ileri tork artigi | 0~ 15 [%] | Azami ¢ikis gerilimi temelinde ileri calisma 5.0 X
esnasinda tork artis miktari.
P21 Ters tork artigi Azami ¢ikis gerilimi temelinde ters ¢alisma 5.0 X
esnasinda tork artis miktari.
P22 V/F sablonu 0~1 0 | Dogrusal 0 X 9-11
1 | Kare 9-12
O PG Grubu
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Asgari/ Fabrika | Calisma
Gosterge | Isim Azami Tanim varsaylla | esnasinda
aralik ayarlama
P23 Cikis gerilim 40 ~ 110 | Girig gerilim ylzdesi temelinde ¢ikis gerilim miktarini | 100 X 9-12
ayarlama [%] ayarlar.
P24 Asinyikhata | 0~1 Bu parametre motor asiri yuklendiginde strlcl 1 0 12-1
segimi cikisini kapatir. 1 ‘e ayarlanirsa asiri yuk koruma
fonksiyonu galisir.
P25 Asiri yik hata | 50 ~200 | Motor nominal akimi (P43) temelinde asir yik akim | 180 0
Y seviyesi [%] miktarini ayarlar.
P26 Asir yik hata | 0 ~60 Asiri yik hata seviye akimi (P25) asin ylk hata 60 0
zamanl [san] zamani suresince aktiginda sirict ¢ikisini kapatir.
P27 Durma énleme | 0~7 Durma énleme fonksiyonunu ayarlar 0 X 12-1
segimi Fonk. Yavaglama | Sabit Hizlanma
esnasinda | ¢alisma | esnasinda
Ayar esnasind
a
bit 2 bit 1 bit 0
0
1 v
2
3 v
4 v
5 v v
6 v v
7 v v v
P28 Durma 6nleme | 30 ~ 150 | Motor nominal akim yiizdesi (P43) temelinde durma | 150 X 12-1
seviyesi [%] onleme fonksiyonunu etkinlestirmek igin akim
miktarini ayarlar.
P29 Yukar/ 0~1 Yukari/asagi ¢calismasi esnasinda belirtilen frekansin | 0 X 10-4
asagi frekans kaydedilip kaydedilmeyecegine karar verir.
kaydet 1 segilirse yukari/agagi frekansi P30 ‘da kaydedilir.
P30 Yukari/Asag! Siriicliniin durmasindan veya yavaslamasindan 0.00 - 10-4
2 Kaydet onceki frekansi kaydeder.

V2 By parametreyi gériintilemek icin P24 ve P29 ‘u 1 ‘e ayarlayin.

O PG Grubu
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Asgari/ _ Calisma
Gosterge | Isim Azami Tanim Fabria esnasinda
aralik varsaylian ayarlama
P31 Bekleme 0.1~200 | Calisma frekansi olusturuldugunda, bekleme 5.00 X 10-5
frekansi [Hz] zamani(P32) esnasinda bekleme frekansi motora
uygulandiktan sonra motor hizlanmaya baslar.
Azami frekans(P16) ve baslangi¢ frekansi(P18)
dahilinde ayarlanabilir.
P32 Bekleme 0~10 [san] | Bekleme galismasi zamanini ayarlar. 0.0 x
zamani
P33 Operator 0~7 Operator yetkisinde ariza algilama maddelerini 0 0 12-2
ariza [bit] ayarlar
algilamasi Fonk. | Calisma Girisfaz | Cikis faz
esnasinda(GCt) algilama | algilama
toprak algilama (Col) (Pot)
Ayar
hit2 bitl bit0
0
1 v
2
3 v
4 v
5 v v
6 v v
7 v v v
P34 Gigagilinca |0~1 drv 1 veya 2 ‘ye ayarlandiginda etkinlegtirilir. 0 X 9-7
calistirma FX veya RX terminali ACIK iken motor AC guicu
segimi uygulandiktan sonra ¢alismaya baslar.
P35 Ariza 0-~1 drv 1 veya 2 ‘ye ayarlandiginda etkinlestirilir (Kontrol | 0 0] 9-8
sifirlama terminali araciligiyla Calistir/Durdur).
sonrasi| FX veya RX terminali ACIK iken motor ariza durumu
tekrar sifirlandiktan sonra galismaya baslar.
calistirma
segimi
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O PG Grubu
Calisma
Gosterge | Isim Tanim Fabrika esnasinda
varsayllan
ayarlama
P36 Hiz 0~15 Surlcl galisan motora gerilim ¢ikisini verdiginde herhangi | 0 X 10-10
arama [bit] muhtemel bir arizayi engellemek icin etkindir.
segimi Fonk. | Glg Anlik gl¢ Ariza Normal
acllinca arizasl sonrasinda | hizlanma
calistirma | sonrasinda | g¢alisma
(P34) tekrar (P35)
Ayar calistirma
bit3 hit2 bitl bit0
0 - - - -
1 - - - v
2 - -
3 - - v
4 . v . .
5 ) v - v
6 - v .
7 . v v
8 v - - -
9 v - - v
10 v ) v )
11 4 - 4
12 v v ) )
13 v v . v
14 v v v .
15 v 4 v v
P37 Hiz Motor nominal akimi(P43) temelinde hiz arama galismasi 100 0
Arama esnasinda akim miktarini sinirlandirir.
Akim
Seviyesi
O PG Grubu
7-8



Boliim 7. Fonksiyon Listesi

_ _ Calisma
Gosterge isim Asgarl Tanim Fabrika eshasinda | Sayfa
Azami aralik varsayllan
ayarlama
P38 Otomatik 0~10 Ariza olustuktan sonra tekrar galistirma 0 0 10-12
tekrar deneme sayisini ayarlar. Ariza tekrar b
calistirma calistirma denemesini gegerse Otomatik
deneme sayis| tekrar calistirma etkisizlestirilir. Bu
fonksiyon [drv] 1 veya 2 {Kontrol terminali
araciligiyla Calistir/Durdur} ‘a
ayarlandiginda etkindir.
P39 Otomatik 0~ 60 [san] | Otomatik tekrar ¢alistirma bekleme 1.0 0
tekrar zamani gectikten sonra tekrar ¢alistirma
calistirma denemeleri.
zamanli
P40 Motor kap. 0.1~0.4 Kullanilacak motor kapasitesini seger. 2 X 10-6
segimi [kW]
P41 Motor kutup 2~12 Surlcl grubundaki devir araciligiyla 4 X
sayIsl gorlntdlenir.
P42 Nominal 0~10 Girig gl frekansi ve etikette tanimlanan 9 X
kayma frekansi | [HZz] deviri frekansa donstirerek hesaplanan
deger arasindaki farki girin.
P43 Motor nominal | 0.0~ 25.5 Etiket Gzerindeki motor nominal akimi - X
akim [A] girin.
P44 Yiksuz Motor | 0.0 ~25.5 Motor saftina bagli yik ¢ikarildiktan sonra | - X
Akimi [A] motor nominal devirde déndiiglinde
algilanan akim degerini girin.
Yksiiz Motor Akimini 6lgmek zor
oldugunda nominal akim degerinin 50%
‘sini girin.
P45 Tetikleme 1~10 Motorun duyulabilen sesini seger. 3 0] 10-13
frekans [kHZ] Ayarlanan deger yliksek ise sirlcu sesi
segimi daha azdir ancak siriict gurdltisi ve
kacak akim daha buyik olacaktir.

Y OHt, Lvt, ESt, HWt gibi koruma fonksiyonlari durumunda otomatik tekrar calisma yok.

2P40 ilk degeri siiriicii degerine bagli olarak ayarlanir.

P42 ~ P44 degerleri P40 temelinde degistirilir. Fabrika varsayilanlari siriicti kapasitesi temelinde ayarlanir.
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Boliim 7. Fonksiyon Listesi

O PG Grubu
alisma
Gésterge | Isim Fabrika Ssnasmda Sayfa
varsayllan
ayarlama
P46 Kontrol mod 0~2 0 VIF kontrolu 0 X 9-11
secimi 1 | Kayma telafi kontrolu 10-6
2 PI controlu 10-8
P47 Pl kontrolér P | 0~ 999.9 PI kontroldr yanit 6zellikleri igin kazanglari 300.00 O
Y kazanci [%] ayarlar.
P48 PI kontrolor | 0.1~32.0 1.00 O
zamani [san]
P50 Pl kontrolér F | 0 ~99.99 PI kontroldr ileri besleme kazanci. 0.00 0]
kazanci [%]
P51 Pl frekans Gst | 0.1 ~ 200 Pl calismasi icinden ¢ikis frekans miktarini 60.00 0]
sinir [Hz] sinirlandirir.
P52 Pl frekans alt 0.1~ 200 Azami frekans(P16) ve Baslangi¢ 0.50 o]
sinir [Hz] frekansi(P18) araligi dahilinde ayarlanabilir.
P53 Gug acilinca 0~15 Gug uygulandiginda siirlict gostergesinde ilk | 0 0 11-2
gosterge olarak goruntllenecek parametreyi seger.
0 Calisma frekansi
1 Hizlanma zamani
2 Yavaslama zamani
3 Sirict modu
4 Frekans modu
5 Cok adimli frekans 1
6 Cok adimli frekans 2
7 Cok adimli frekans 3
8 Cikis akimi (Cur)
9 Motor deviri
10 Siirlict DC gerilimi(DCL)
1 Kullanici gésterge secgimi (vOL)
12 Ariza gostergesi 1
13 Motor dénis yoni
14 Cikis akimi
15 Motor deviri

Yalnizca P46 2 (PI kontrol) ‘a ayarlandiginda gorintilenir.
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O PG Grubu
_ Calisma
Gosterge | Isim Tanim Fabria esnasinda | Sayfa
varsayllan
ayarlama
P54 Motor devir kazang | 1 ~1000 | Sirict grubu devir gosterge kodunu yik 100 0 11-1
gostergesi [%0] sistemi digli orani dénlisim olarak
gdzlemleyebilir.
P55 Al girisi icin filtre 0~9999 | Analog giris yanit duyarhiligini ayarlar. 10 O 9-3
zaman sabiti
P56 Al (gerilim/akim) 0~100 Asgari analog giris degerini bitlin girisin 0 O
icin asgari giris [%] ylzdesi olarak ayarlar.
P57 Al asgari girisine 0~ 200 Analog girisin asgari deger olmasi 0.00 0]
karsilik gelen [Hz] durumunda frekans.
frekans
P58 Al azami giris 0~100 Azami analog giris degerini biitlin girisin 100 0
[%] ylzdesi olarak ayarlar.
P59 Al azami girise 0~200 Analog girisin azami deder olmasi 60.00 0
karsilik gelen [Hz] durumunda frekans.
frekans
P60 Hiz girisi igin filtre 0~9999 | Hiz girig calismasi yanit duyarliligini 10 0 9-2
zaman sabiti ayarlar.
P61 Hiz girisi icin asgari | 0 ~ 100 Hiz girisi asgari devirini bltln girigin 0 0
deger [%] ylizdesi olarak ayarlar.
P62 Hiz girisine karsilik | 0 ~ 200 Hiz giris asgari akiminda frekans 0.00 0
gelen frekans [Hz]
P63 Hiz giris azami 0~ 100 Azami hiz girigini bitlin girisin ylzdesi 100 O
degeri [%] olarak ayarlar.
P64 Hiz girisine kargilik | 0 ~ 200 Azami hiz girisinde frekans. 60.00 o]
gelen frekans [Hz]
P65 Analog Girig Sinyal | 0 ~2 0: Etkisiz 0 0] 12-4
kayip kriteri 1: ayarlanan degerin yarisinin altinda
etkinlestirilir.
2: ayarlanan degerin altinda etkinlegtirilir.
O PG Grubu
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Asgari/ Calisma
Gosterge | isim Azami Fabrika esnasinda
aralik varsaylian ayarlama
P66 Cok fonksiyonlu 0~24 |0 ileri galisma komutu (FX) 0 0 9-6
giris terminali P1 1 Ters ¢alisma komutu (RX)
tanimla
P67 ok fonksiyonlu 2 EST-Acil Durma Hatas! : gegici 1 O -
girig terminali P2 clkis kesilmesi
tanimla
P68 ok fonksiyonlu 3 Ariza olustugunda sifirlanir 2 O -
giris terminali P3 (RST)
tanimla 4 Jog ¢alisma komutu (JOG) 10-3
P69 Gok fonksiyonlu 5 Cok Adimli frek — alt 3 0 9-5
girts terminall P4 6 Cok Adimli frek — Ust
tanimla
P70 Cok fonksiyonlu 7 4 0 -
giris terminali P5 8
tanimla 9
10
1 Durma esnasinda DC freni 10-1
12 -
13 -
14 -
15 | Yukari- | Yukari Frekans 10-4
16 asag| Asadi Frekans
17 3-kablo ¢alismasi 10-4
18 Harici hata : A Baglanti (EtA) 12-5
19 Harici hata : B Baglanti (EtB)
20 Pl calismasindan genel L
calismaya degisim
21 -
22 | Analog Tutma 9-4
23 Hizlanma/Yavaglama 9-10
Etkisizlestirme
24 | Yukan/Asag Kaydet Frek. ilk 10-4
Deger Atama
P71 Giris terminal BIT4 | BIT3 | BIT2 | BIT1 | BITO - 11-3
7-12




Boliim 7. Fonksiyon Listesi

durum gdstergesi P5 P4 P3 P2 P1

O PG Grubu
Asgari/ Calisma
. _ Fabrika
Gosterge | Isim Azami | Tanim esnasinda
varsayllan
aralik ayarlama
P72 Cok fonksiyonlu | 1~20 Deger daha yuksek ayarlanirsa Girig terminal yanit duyarliligi 3 0
giris terminali igin daha yavas olur.
filtre zaman sabiti
P73 Analog ¢ikis 0~3 Cikis maddesi 10[V] ‘a ¢cikis 0 0 115
madde segimi 0 Cikis frek. Azami frekans
1 Cikis akimi 150 %
2 Cikis gerilimi 282V
3 Sirticti DC bara gerilimi DC 400V
P74 Analog ¢ikis seviye | 10 ~200 | 10V temelindedir. 100 0
ayarlama [%]
P75 Frekans algilama | 0~200 | P77 0-4 ‘e ayarlandi§inda kullanilr. 30.00 0 117
SEVIYes| [Hz] P16 ‘dan daha yiiksek ayarlanamaz. ~
P76 Frekans algilama 10.00 0
11-9
bant genigligi
P77 Gok fonksiyonlu | 0~17 0 FDT-1 17 0 11-7
role segimi 1 FDT-2
2 FDT-3 11-8
3 FDT-4
4 FDT-5 11-9
5
6 Sirlict Asir yuki (IOLt)
7 Motor durma (STALL)
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8 Asiri gerilim hatasi (OVt)

9 Disuk gerilim hatasi (LVt)

10 Sirlic sogutma pin asiri 1sinmasi (OHt)

11 Komut kaybi 11-10
12 Calisma esnasinda

13 Durma esnasinda

14 Sabit calisma esnasinda

15 Hiz arama esnasinda

16 Calisma sinyal girisi icin bekleme zamani

17 Ariza cikis secimi

O PG Grubu
Asgari/ Calisma
Gosterge | Isim Azami Fabrika esnasinda
aralik varsaylian ayarlama
P78 Ariza ¢ikis 0~7 Fonk. | Otomatik tekrar | Dlsuk Dusuk 2 0] 11-10
segimi [bit] calisma gerilim hatasi | gerilim hatasi
deneme haricinde olustugunda
sayisi(P38) hata calisma
ayarlandiginda | olustugunda
calisma calisma
Ayar bit 2 bit 1 bit 0
0
1 v
2
3 v
4 v
5 v v
6 v v
7 v v v
P79 Siriict numarasi | 1 ~250 | RS-485 haberlesmesi igin ayarlanir 1 0 14-3
P80 Baud hizi 0~2 RS-485 Baud hizini segin. 2 ] 14-3
0 | 2400 [bps]
1 | 4800 [bps]
2 | 9600 [bps]
P81 Frekans komut 0~2 Frek komutu Analog sinyal(hiz/Al) veya RS-485 0 0] 12-4
kaybindan sonra araciligiyla verildiginde kullanilir.
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Fonksiyon Listesi

slriici mod

segimi

calisma.

0 | Komudu kaybolmadan 6nceki frekansta stirekli

1 | Serbest calisma durmasi (Cikis kesilmesi)

2 | Yavaglayarak durma

P82 Frekans komut 0.1~ Surdcindn giris frekans komutu bulunup bulunmadigina | 1.0 0]
kaybindan sonra | 120 karar veren zamandir. Bu zaman esnasinda frekans
bekleme zamani | [san] komut girisi yok ise suriicti P81 ‘de segilen mod
araciliyiyla calismaya baglar.
P83 Haberlesme 2 ~100 | RS-485 haberlesmesinde TX ‘den sonraki TX ‘e bekleme | 5 0]
zaman ayarl [ms] zamanl.
O PG Group
Display Name Min/Max range | Description ractory Adj. during run Page
defaults
P84 Parity/stop bit 0~3 Haberlesme parity ve bitis bitini 0 0
ayari ayarlar.
Parity bit Bitis hiti
0 1 Bitis Biti
1 2 Bitig Biti
2 | Tek Parity 1 Bitis Biti
3 | Cift Parity 1 Bitig Biti
P85 Parametre ilk 0~3 Kullanicinin ayarladig 0 X 10-13
deger atama parametreleri fabrika degerlerine
déndurme
0
1 | Her iki gruba ilk deger atama
2 | Surucu Grubuna ilk deger
atama
3 | PG Grubuna ilk deger atama
P86 Sifre kaydi 0 ~ FFFF Parametre degisikligini 0 0] 10-14
yasaklamak igin sifre girin. Hex-
ondalik sayi olarak ayarlayin
P87 parametre 0 ~ FFFF P86 ‘da ayarlanan sifreyi 0 0] 10-15
degistirme kullanarak parametre degistirme
yasaklama yasaklama veya iptal etme.
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UL(Kilit gozme) | Parametre
degistirme

etkinlestirme

L(Kilitteme) Parametre

degistirme

etkisizlestirme

P88 Yazilim strima | - Surdcl yazilim strimi

goérintileme. Kilavuz strimine

bakin.
P89 Haberlesme 0~1 0 : Modbus RTU
protokol segimi 1:LSBUS

7-16 | LS industrial Systems




Boliim 8. Kontrol Blok Semasi

8. Kontrol Blok $emasi
8.1 Kontrol Akisgl

Frekans
ayari

Y

Hizlanma / VIF » —>
> kontrol PWM
> Yavaglama

Siiriicil AN

modu

Y

8.2 Frekans Ayarn & Siiriicii Mod Ayari

Hatal
Frequency setting
Loader
key Analog inbut Drive group
nalog inpu Analog input scale
filter gmnp F;q
PG group PG group 2 10
P55, P60 P56~P64 30
40
Loader volume—p» < : w~ o
Ll L
Al > o |Loader key setting
1
1 Loader key
setting 2
2| Alanalog input
3 | Loader volume
resistance Jog operation
4 Comm. input P1~P5
" PG group
N Multi-step operation via ! -
Digital input multi-function terminal Step frequency Sten 0 P66 ~ P70
filter setting eP O\o
P1
PG group PG group Drive group O\O—
Frq. setti
P2 P72 P66 ~ P70 O o —-rq setting
! St1 4
P3 +P - > Up-down
' B st2 operation Joa f
e ! & G og frequency
: St3 P66 ~ P70 PG group
PS¢ P15
Step 173 o\o__
Max/Min 'o)
frequency 15, 16
PG group
P16 —
P18
Loader key
FX/RX operation
command setting via Operation
multi-function
command i
terminal 3-Wire operation setting FX/R(;?SC;[;Teranon
PG group PG group Drive group PG group
P66 ~ P70 P66 ~ P70 drv
o » = P5 Operation
> M\ > 0 O\o P10 [ FX/RX run enable Command
|_| 12 ! Qo 1 | Forward run disable
01 7 2
? o 2 | Reverse run disable
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8.3 Frekans Ayari, Siiriicii Hizlanma/Yavaglama Ayari ve V/F Gerilim Kontrol

Accel/decel
time

Drive group
ACC
DEC

Operation \_____. \
command

DC

brake voltage
& time

PG group

P9~P12

DC brake start frq.

)

O/O

I\

Dwell freq & time

PG group
P31
P32

[

—O/G Operation

O

Stop Stop method select

Accel/decel
Max frequency pattern
PG group PG group
P6,P7
P16 0 | linear
1 | S-curve

DC brake freq.
Voltage, time

PG group

Frequency
settin

P9~P12

PG group
P8

DC brake 10\0
O

Free runstop| 2

—0
Output voltage Base/start
VIF pattern adjustment frequency
REIGIoND PG group PG group
P22 P23 P17
Dwell operation P18
O\O Linear 0 +
ot [ O— P H L
° A
Torque
boost select
Torque
boost value PG group
PG group P19
P20 manual | 0
P21 O\O
auto
__01
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Boliim 9. Temel Fonksiyonlar

9. Temel Fonksiyonlar

9.1 Frekans Ayari

® Tus takimi Dijital Frekans Ayari 1

Kod | Parametre ismi ‘ Ayar ‘ Aralik ‘ ik ‘ Birim
Siricl Grubu | 0.00 | Frekans komutu 0~200 0.0 Hz
Frq Frekans modu 0 0~4 0
= | Frk- [Frekans modu] ‘nu O ‘a ayarlayin.
= | istenen frekansi 0.00 ‘da ayarlayin ve degeri hafizaya girmek icin FUNC tusuna basin.
= | Deger azami frekanstan(P16) daha dustge ayarlanabilir.
® Tus takim Digital Frekans Ayari 2
Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik ik Birim
Siricl Grubu | 0.00 Frekans komutu 0~200 0.0 Hz
Frq Frekans modu 1 0~4 0

* | Frk —[Frekans modu] ‘nu 1 ‘e ayarlayin.

*= 1 0.00 ‘da frekans Yukari (A)/Asagi (V) tusuna basarak degistirilir. Bu durumda, Yukari/Asag tuslari hiz direnci olarak

hizmet gorr.

= 1 Deger azami frekanstan(P16) daha distige ayarlanabilir.

® Tus takiminin hiz direncini kullanma (Frg: 3 durumunda galisma)

P SV-E5 serisi temel olarak surlic tus takimi tGzerinde frekans komutu igin hiz direnci sunar. Bu hiz direnci araciligiyla

0~5V saglar ve frekans ayarini etkinlestirir. Anda, gerilim girisi giris de@eri olarak gosterilir.

» Saat yoniinde dondiikge tus takimi hizi biyur.

9-1
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Boliim 9. Temel Fonksiyonlar

©® Tus takimi direnci(V0) ile frekans ayari

‘ Kod ‘ Parametre ismi Aralik ’ ik ’ Birim
Siriicti Grubu 0.0 Frekans Komutu - - - Hz
Frq Frekans ayar modu 3 0~4 0
PG Grubu P60 VO girisi igin filtre zaman sabiti 10 0 ~9999 10
P61 VO giris Asgari gerilim - 0~100 0 %
P62 P61 ‘e karsilik gelen frekans - 0~200 0.00 Hz
P63 VO giris azami gerilim - 0~100 100 %
P64 P63 ‘e karsllik gelen frekans - 0~200 60.00 Hz

= | Sirici grubu Frq kodunda 3 ‘U segin.

= | Siricu Grubu Komut Frekans Kodu(0.0) ‘da frekans ayarini gdzlemlemek mimkundr.

» P60(VO girisi igin filtre zaman sabiti): Frekans ayar devresinde gurdltlyl gidermek igin etkilidir. Sabit ¢alisma gurtltiye

bagli olarak gergeklestirilemez ise filtre zaman sabitini artirin. Daha buyik ayar daha yavas yanit ile sonuglanir (t uzar).

V1 giris

Ayarlanan 7~
Erek y :

! t .

» P61~ P64: Giris arali§i ve karsilik gelen frekansini -10V ~ QV V1 giris gerilimine ayarlama.

» Karsilik gelen frekans 10Hz ile giris gerilimi 20% ve ¢alisma frek. 50Hz ile Azami gerilim 80% ise asagidaki gibi

ayarlayin.

Ayar frekansi
50Hz
P64
10Hz
P62 '
i20% 0o, Gerilim girisi
P61 P63
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Boliim 9. Temel Fonksiyonlar

® Al(analog giris) terminali kullanarak frekans ayari

‘ Kod ‘ Parametre ismi ‘ Ayar ‘ Aralik ‘ ik ’ Birim
Siirticii Grubu 0.0 Frekans Komutu - Hz
Frq Frekans ayar modu 2 0~4 0
PG Grubu P55 Al igin giris filtre zaman sabiti 10 0 ~9999 10
P56 AI(V/l) i¢in asgari giris 0~100 0 %
P57 P56 ‘ya karsilik gelen frekans 0~200 0.00 Hz
P58 Al (V1) igin azami girig 0~100 100 %
P59 P58 ‘e karsllik gelen frekans 0~200 60.00 Hz

= | Sdricu grubu Frq kodunda 2 ‘yi segin.

= | Harici kontrolde 0 ~ 10V girerek veya suriici VR,Al,CM terminallerine degisken direng baglayarak kullanmak

mumkuinddir.

» Sdricu terminali asagidaki gibi kablolanabilir ve P55 - P59 arasi fonksiyonlar igin sayfa 9-2 ‘ye bakin.

» V, | gibi surticii kontrol terminali yaninda Al se¢im diigmesine bagli olarak gerilim girisi ve akim girisinden birisini

segmek mimkuinddr.

/N Tedbir

Al secimi igin akim girisi ve gerilim girisine goére dogru sekilde ayarlayin. Dogru olmayan ayar siriicli sorununa sebep

olabilir.

Asagida digme yoni siyah renktedir.
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Boliim 9. Temel Fonksiyonlar

® Analog frekans komutu sabit

‘ Kod ‘ Parametre ismi ‘ Aralik ’ ik ’ Birim
Surdci Grubu Frq Frekans ayar modu 2~3 0~4 0
PG Grubu CGok fonksiyonlu giris terminal P1 0~24
P66 o 0
segimi
ok fonksiyonlu giris terminal P5
P70 ¢ ¢ s 22 4
secimi

= | Sdricd Grubu Frg kodu 2~3 ise calisir.

»= | Cok fonksiyonlu giris terminalleri (P1 ~ P5) arasindan analog frekans komut sabit sinyali olarak kullanilacak terminali

segcin.

» P5 terminali kullanilirsa asagidaki sekilde gosterildidi gibi calisir.

Setting
frequency

Frequency

P5 0

Qperation |

command

9.2 Gok adimli Frekans Ayari

e T

Strtict Grubu Frekans komutu 0~ 200
Frq Frekans ayar modu 0~4 0 -
Stl Cok adimli frek.1 0~200 10.0 Hz
St2 Cok adimli frek.2 20.0
St3 Cok adimli frek.3 30.0

PG Grubu P68 Cok fonksiyonlu giris terminali P3 tanimla 0~24 2 -
P69 Gok fonksiyonlu giris terminali P4 tanimla 3 -

*= 1 P1-P5 terminalleri arasindan Cok adimli frekans komutu verilecek terminali segin.

» ] P3-P4 terminalleri segilirse Cok adimli frekans komutu vermek igin P68-79 ‘u 5 — 6 ‘ya ayarlayin.

1 Gok adimli frekans 0 [Frekans modu] ve [Frekans komutu(0.0)] ‘da ayarlanabilir.

1 Gok adimli frekans 1-3 Siriict Grubu St1-St3 ‘de ayarlanir.
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» Cok adimli Ust/alt kullanilarak gahistirilirsa asagidaki sekildeki gibi 0 ‘dan 3 adima 4 kombinasyonda galigtirmak

muimkuanddr.
Adim 3
Adim
Adim
Frekans ACmO Zaman
Hiz FX/RX P4 | P3
0 v - .
P3 /1 1 I [ I 1 v - v
P4 1 1 2 v Vool
PIUEX) | I 3 v v v
P2(RX) |

9.3 Galistirma komut ayar yontemi

® Tus takimi RUN (CALISTIR) tusu ve STOP/RST (DURDUR/SIFIRLA) tusu ile calistirma

‘ Kod ‘ Parametre ismi ’ Ayar ‘ Aralik ’ ik ‘ Birim
Siriict Grubu drv Siriicti modu 0 0~3 1
drC Motor donls yon segimi - Fr F

= 1 Sirici Grubu surtcl kodunu 0 ‘a ayarlayin.

= 1 Calistirma frekansi ayarli iken hizlanma Calistirma tusuna basildiginda baslatiir. STOP/RST tusuna basildiginda

motor yavaglayarak durur.

» ] Galistirma komutu 0 ‘a ayarlandiginda drC — [Motor dénlis yon sec¢imi] ‘nde dénls yonu segimi mimkindur.

drC Motor donis yon F

ileri

segimi. r

Ters

9-5
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O FX, RX terminali araciligiyla galistirma komutu

‘ Kod ‘ Parametre ismi ‘ Ayar ‘ Aralik ’ ik ‘ Birim
Striict Grubu | drv Stirticii modu 1 0-~3 1
PG Grubu P66 Gok fonksiyonlu giris terminali P1 tanimla 0 0~24 0
P67 Gok fonksiyonlu giris terminali P2 tanimla 1 0~24 1

= | Sdricd Grubu drv kodunu 1 ‘e ayarlayin.

= 1 P1veP2'yi FX ve RX terminalleri olarak kullanmak icin P66 ve P67 ‘yi 0 ve 1 ‘e ayarlayin.

= 1 FXileri calisma komutu ve RX ters ¢alisma komutudur.

4

FX/RX terminali ayni anda ACIK/KAPALI oldugunda motor durur.

Frequency
Time
FX ]
RX [ |

OFX, RX terminali aracilidiyla calistirma komutu 2

S U

Sdrict Grubu

Siriict modu

PG Grubu

P66

Cok fonksiyonlu giris terminali P1 tanimla

0 0~24

P67

Cok fonksiyonlu giris terminali P2 tanimla

1 0~24

= 1 Sirici Grubu drv kodunu 2 ‘ye ayarlayin.

» 1 FX: Calistirma komut ayari. RX terminali KAPALI oldugunda motor ileri yonde déner.

= ] RX: Motorm dénis y6n se¢imi. RX terminali ACIK oldugunda motor ters yonde doner.

| P1ve P2 'yi FX ve RX terminalleri olarak kullanmak icin P66 ve P67 ‘yi 0 ve 1 ‘e ayarlayin.
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O FX/RX Calisma Etkisizlestir

Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik Ik Birim
Sirdch Grubu drC Motor déniig yon segimi - Fr F
PG Grubu P5 ileri/Ters galisma etkisizlestir - 0~2 0

= 1 Motor ddnlis yon segimi.
= | 0:leri ve Ters galigma etkinlestir
= | 1:lleri galisma etkisizlestir

= 1 2:Ters galisma etkisizlestir

O Gli¢ acilinca galistirma segimi

‘ Kod ‘ Parametre ismi ‘ Ayar ‘ Aralik ’ ik ‘ Birim
Surtict Grubu drv Suriict modu 1,2 0~3 1
PG Grubu P34 Gug agllinca galistirma segimi 1 0~1 0

* 1 P340 1 ‘eayarlayin
= 1 drvACIK ‘a ayarli iken slriiciiye AC giris guicl uygulandiginda motor hizlanmaya baslar.

* 1 RUN (CALISTIR) tusu tarafindan ¢alistirildiginda etkin degildir.

/N Tedbir

AC giris glcli uygulandiginda motor aniden calisacagindan potansiyel tehlikeye bagli olarak bu fonksiyona 6zel dikkat

gosterilmelidir.

Input voltage Time Time

Freguency

Operation
command ] |
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@ Ariza sifirlamasindan sonra tekrar ¢alistirma

‘ Kod ‘ Parametre ismi Aralik ’ ik ‘ Birim
Siirlict Grubu | drv Siirlict modu 1,2 0~3 1
PG Grubu Ariza sifirlamasindan sonra tekrar
P35 1 0~1 0
calistirma segimi

= | P35kodunu 1 ‘e ayarlayin
= 1 drvACIK ‘a ayarli iken surtciye AC giris glict uygulandiginda motor hizlanmaya baslar.
= 1 RUN (GALISTIR) tusu tarafindan c¢ahstirildiginda etkin degildir.

/\ Tedbir

Ariza silindikten sonra motor aniden ¢alismaya baslayacagindan potansiyel tehlikeye bagl olarak bu fonksiyona 6zel dikkat

gosterilmelidir.

Frequency Time Time
Reset [ | [ |
Operation
command | | |

P35=0 pP35=1

9.4 Hizlanmal/Yavaglama zaman ve sablon ayari

® Azami frekansa bagli olarak Hizlanma/Yavaglama zaman ayari

Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik ik Birim
Siricu Grubu ACC Hizlanma zamani - 0 ~ 6000 5.0 San
deC Yavaslama zamani - 0 ~ 6000 10.0 San
Siricu Grubu P16 Azami frek. - 0~200 60.0 Hz
= | Istenen Hizlanma/Yavaglama zamanini Siiriicti grubu ACC/dEC kodunda ayarlayin.

* 1 Hizlanma/Yavaglama zamani baglangi¢ frekansindan azami frekansa kadar hizlanmaya/yavaslamaya gegen
zamandir ve azami frekans ile hizlanma/yavaglama zaman sablonu olusturur. Bundan dolayi, sabit azami frekans

dahilinde ayni hizlanma/yavaglama sablon egimi hedef frekanstan bagimsiz olarak degismez sekillidir.

» Hizlanma/Yavaglama zamani azami frekans ve OHz temelinde ayarlanir. Ornegin, azami frekans 60Hz ‘e,
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Hizlanma/Yavaslama zamani 5 saniyeye ve galisma frekansi 30Hz ‘e ayarlanirsa 30Hz ‘e erisme zamani 2.5 san

olacaktir.

Max.
frequency
Frequency Time
FX ]
Accel. time Decel. time
- -

@ Hizlanma/Yavaglama sablon ayari

‘ Kod
PG Grubu P6

‘ Parametre Ismi

Hizlanma sablonu

Dogrusal sablon galismasi

| Avalik | ik

P7

Yavaglama sablonu

S-bigimli sablon ¢alismasi

* | Hizlanma/Yavaglama sablonlari sirasiyla PG Grubu P6 ve P7 kodlarinda ayarlanabilir.

» 1 Dogrusal sablon galismasi : Cikis frekansi degismez sekilli artisli olarak dogrusal sekilde artar veya azalir

= 1 S- bigimli sablon galismasi: Taslyici veya asansor kapisi gibi diizglin hizlanma/yavaslama gerektiren uygulamalar igin

kullanihr.

S- bigimli sablon g¢alismasi durumunda hizlanma/yavaglama zamani kullanici tarafindan ayarlanandan daha uzundur. Tam

hizlanmal/yavaslama zamanina ihtiya¢ duyan uygulama durumunda dogrusal sablon ¢alismasi kullanin.

Frequency

Operation |

command Accel. time Decel. time
> D B

Asagidaki sekildeki gibi hedef frekans azami frekansin 40% ‘indan daha aza ise sonu kismen kesilmis olan tam s-sekilli

sablon galismasi gerceklestiremeyebilir.
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Max.
frequency

Target

frequency -
AN .
Frequency / \ ..... Time

O Hizlanma/Yavaglama Etkisizlestir

Kod ‘ Parametre ismi ‘ Ayar ‘ Aralik ’ ik ‘ Grup
PG Grubu P66 Cok fonksiyonlu giris terminali P1 tanimla - 0~24 0
P70 Cok fonksiyonlu giris terminali P5 tanimla 23 4

» | Hizlanma/Yavaglama etkisizlestir tanimlamak icin Gok fonksiyonlu giris terminalleri P1-P5 arasindan bir terminal
segin.
= 1 P5 segilirse bu fonksiyonu etkinlestirmek igin P70 ‘i 23 ‘e ayarlayin.

Frequency

P5 1] ] Time

Operation
command | |
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9.5 V/F Kontrolu

® Dogrusal V/F sablon galismasi

PG Grubu

‘ Parametre ismi Aralik ’ ik ‘ Grup
P17 Temel frekans - 30 ~ 200 60.0 Hz
P18 Baslangi¢ frekansi - 0.1~10 0.5 Hz
P22 V/F sablonu 0 0~1 0

= | P22kodunu 0 (dogrusal) ‘a ayarlayin.

= 1 Bu sablon gerilim/frekans(V/F) ile dogrusal volt/frekans orani saglar.

4
4

9-11

Frequency

Temel frekans : Surlicl bu seviyede nominal gerilim ¢ikisini verir. Motor etiket frekansini girin.

Baslangi¢ frekansi : Strtict bu seviyede gerilim ¢ikisini vermeye baglar.

Base frequency

Start frequency \T'
ime

Inverter
rated voltage

Voltage

e

Operation
command
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®Kare V/F sablon

‘ Kod ‘ Parametre ismi Ayar Aralik ’ ik

PG Grubu P22 VIF sablon 1 0~1 0

* | P22kodunu 1 ‘e ayarlayin.

= | Bu gablon kare volt sadlar. Uygun uygulama fanlar, pompalar, vb. ‘dir.

Voltage
100%

Base frequency

» Kare V/F sablonunda, ¢alisma torkunu glivenceye almak icin pratik olarak 6zellikle yaklagik deger 1.4 kare ile

gerceklestirilir.

@ Cikis gerilim ayarlama

‘ Kod ‘ Parametre ismi ’ Ayar ’ Aralik ’ ik ‘ Birim
PG Grubu P23 Cikis gerilim ayarlama - 40 ~ 110 100 %

= Bu fonksiyon slriicii ¢ikis gerilimini ayarlamak igin kullanilir. Bu giris geriliminden daha diistik nominal gerilime sahip

motor kullandi§inizda kullanighdir.

Voltage
100% set up
100%
70% set up
70%
Torque
boost Frequency

Base frequency
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OElile tork artis!

‘ Parametre ismi Aralik ’ ik ‘ Birim
PG Grubu P19 Tork artis segimi 0 0~1 0
P20 ileri yonde tork artisi - 0~15 5 %

P21 Ters yonde tork artisl

= | PG Grubu P19 kodunu O(el ile tork artisi) ‘na ayarlayin.

= | leri/ters yonde tork artis degerleri ayri olarak P20 ve P21 ‘de ayarlanir.

/N Tedbir

Artis degeri gerekli olandan ¢ok daha yiiksek ayarlanirsa asiri enerjiklesmeden dolayr motorun asiri iIsinmasina sebep

olabilir.
Voltage
100%
----- : Without torque
FX boost
torque boost
Time
RX
torque boost
FX |
RX I
@ Otomatik tork artigl
Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik ik Birim
PG Grubu P19 Tork artis segimi 1 0~1 0
PG Grubu P44 Yiksiiz motor akimi - 0.1~255 - A

* ] PG Grubu P19 kodunu 1(otomatik tork artisi) ‘na ayarlayin.
» ] Siricu tork degerini motor parametrelerini kullanarak otomatik olarak hesaplar ve karsilik gelen gerilim ¢ikigini verir.
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9.6 Durdurma yontem segimi

@ Yavaslayarak durma

Kod Parametre ismi Aralik ik
Kot |

PG Grubu P8 Durdurma mod segimi 0 0~2 0

* | PG Grubu P8 kodunu 0 ‘a ayarlayin.

= | Motor 0 Hz ‘e yavaglar ve ayar zamani esnasinda durur.

Frequency Time

Operation |

command Decel. time
-

@ DC freni ile durma

‘ Kod ‘ Parametre ismi ’ Ayar ’ Aralik ’ ik

PG Grubu P8 Durdurma mod segimi 1 0~2 0

* 1 PG Grubu P8 kodunda 1(DC freni ile durma) ‘yi segin.
= 1 Sayfa 10-1 ‘e bakin.

@ Serbest calisma durmasi

Parametre ismi Aralik

PG Grubu P8 Durdurma mod segimi 2 0~2 0

* ] PG Grubu P8 kodunda 2(Serbest ¢alisma durmasi) ‘ni segin.
» ] Calistirma komutu KAPALI hale getirildiginde Cikis Frekans ve gerilimi kapatilir.

Frequency,
voltage Time

Operation
command |
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9.7 Frekans siniri

©® Azami Frekans ve Basglangig Frekansi kullanarak Frekans siniri

‘ Kod ‘ Parametre ismi Aralik ’ ik ’ Birim
PG Grubu P16 Azami frekans - 0~200 60.0 Hz
P18 Baslangi¢ frekansi - 0.1~10 0.5 Hz

= 1 Azami Frekans: P17(temel frekans) haricinde her frekans frekans parametresi st sinirina sahiptir. Bundan dolayi,
herhangi bir frekans azami frekans (zerinde ayarlanamaz.

= | Baslangi¢ Frekansi: Her frekans frekans parametresi alt sinirina sahiptir. Frekans bundan daha distk ayarlanirsa
0.00 otomatik olarak ayarlanir.

= 1 Azami frekans Ust sinir yaninda hizlanmalyavaglama zaman kriteri olarak gérev géren referans frekansidir. Azami

frekans degistirildiginde hizlanma/yavaslama egrisi ona uygun olarak degistirilebilir.

Max
frequency
Frequency Time
FX ]
Accel time Decel time
- -
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NOT
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Boliim 10. Geligkin Fonksiyonlar

10. Geligkin Fonksiyonlar
10.1DC Freni

@ Motoru DC freni ile durdurma

| Kod | Parametre ismi ‘ Ayar | Aralik
PG Grubu P8 Durdurma mod segimi 1 0~2 0
P9 DC freni baslangi¢ frekansi - 0~60 5.0 Hz
P10 DC freni bekleme zamani - 0~60 0.1 sec
P11 DC fren gerilimi - 0~200 50 %
P12 DC fren zamani - 0~60 1.0 sec

= | PG Grubu P8 kodunda 1(DC freni ile durma) ‘yi segin.

= 1 P 9:DC freninin etkin olacagi frekans

= 1 P10: Sdric ¢ikisi DC fren gerilimi uygulanmadan dnce bu zaman siresince tutulacaktir.
= 1 P11:Budegderi motor nominal akim ylzdesi olarak ayarlayin.

= 1 P12:DC fren geriliminin motora uygulanacagi zamani ayarlar.

/N Tedbir

Asiri DC Fren gerilimi ayarlanir veya DC Fren zamani ¢ok uzun ayarlanirsa motorun agiri 1Isinmasina ve motorda hasara

sebep olabilir.

PO >
Frekans

Gerilim

%ahghrma
omuitil —|

» P11 veya P12 ‘yi 0 ‘a ayarlamak DC frenini etkisizlestirecektir.
» DC Fren Bekleme Zamani : Yiik ataleti biyik, DC fren baslangi¢ frekansi yliksek oldugunda veya motora asiri DC

gerilimine izin verildiginde asiri akim hatasi olusabilir. DC freni baslatiimadan énce P10 kullanilarak énlenebilir.
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I

®Baslangig DC freni

‘ Kod ‘ Parametre ismi ‘ Ayar ‘ Aralik ‘ ik
PG Grubu P13 DC fren baglangi¢ gerilimi 0~200 50 %
P14 DC fren baslangi¢ zamani 0~60 0 san

= 1 P13: Seviyeyi Motor nominal akiminin ylizdesi olarak ayarlar.
| P14 : Motor DC gerilimi ayarlanan zaman siresince uygulandiktan sonra hizlanur.

/\ Tedbir

Asirt DC Fren gerilimi ayarlanir veya DC Fren zamani ¢ok uzun ayarlanirsa motorun asiri 1Isinmasina ve motorda hasara

Frekans /

Gerilim
Caligfirma
komutu

sebep olabilir.

4 P13 veya P14 ‘i 0 ‘a ayarlamak Baslangi¢ DC frenini etkisizlestirir.

4 t: P14 ‘ten sonra frekans hizlanmaya baslar.
®Durmada DC freni
Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik ik Birim
- 0~200 50 %

PG Grubu P13 DC fren baslangic gerilimi
PG Grubu P68 Cok fonksiyonlu giris terminal P3 fonksiyon segimi | 11

0~24 2

» ] P13: Seviyeyi Motor nominal akim yuzdesi olarak ayarlar.
| Durmada DC freni komutu verilecek terminali P1 - P5 arasindan segin.
| P3 terminali bu fonksiyon icin ayarlanirsa P68 ‘i 11(Durmada DC freni) ‘ne ayarlayin.

/\ Tedbir

Asirt DC Fren gerilimi ayarlanir veya DC Fren zamani ¢ok uzun ayarlanirsa motorun asiri isinmasina ve motorda hasara

sebep olabilir.
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10.2Jog galigmasi

Voltage

P3

Operation
command

‘ Kod ‘ Parametre ismi ‘ Ayar ‘ Aralik ’ ik
PG Grubu P15 Jog frekansi 0~200 10.0 Hz
PG Grubu P68 Cok fonksiyonlu giris terminal P3 segimi 4 0~24 2

| PG Grubu P15 ‘te istenen jog frekansini ayarlayin.

| Bu ayar igin kullanilacak terminali P1 — P5 arasindan segin.

| P3 Jog calismasi igin ayarlanirsa P68 ‘i 4(Jog ¢alismasi) ‘na ayarlayin.

I Jog frekansi Azami frekans(P16) ve Baslangi¢ frekansi(P18) dahilinde ayarlanabilir.

10-3

_'6—® P1 | FX: P66=0
5C  P3 | JoG : Pes=4
o—& . PB8=
& CM
as

Frekans
P3(JOQ |
Calistirma
komutU(FX)

» Jog galismasi Bekleme galismasi haricinde diger biitlin galismalari gegersizlestirir. Bundan dolayi, Jog frekans komutu

Cok Adimli, Yukari-Asagi veya 3-kablo ¢alismasi ortasinda girilirse ¢alisma Jog frekansinda gerceklestirilir.

» Yukaridaki sema Cok fonksiyonlu giris NPN moduna ayarlandigindaki 6rnegi gosterir.
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10.3YUKARI — ASAGI galigmasi

PG Grubu

‘ Parametre ismi ‘ Ayar ‘ Aralik ’ ik ‘ Birim
P66 Gok fonksiyonlu giris terminal P3 segimi 0 0~24 0
P68 Gok fonksiyonlu giris terminal P3 segimi 24 2
P69 Cok fonksiyonlu giris terminal P4 segimi 15 3
P70 Cok fonksiyonlu giris terminal P5 segimi 16 4

= 1 P1-P5 ‘den Yukari-Asagi ¢alismasi igin terminalleri segin.

= 1 Yukari-Asagi ¢alisma terminalleri igin P4 ve P5 segilirse P69 ve P70 ‘i sirasiyla 15(Frekans Yukari komutu) ve

16(Frekans Asagi komutu) ayarlayin.

~_
—6'_o—® P1]FX:P66=0 / \
—6"0—@ P3 [ YUKARI: P68 = Frekans ]
5'C J P4 | YUKARI : P69 =
oo/ PAYUKAR)) | [
o—I\) P5 [ASAGI: P70 =16 -
k\ = P5( ASAGI) e i
M Calistirma
Komutu (FX) |

» Yukari/asagl Kaydetme fonksiyonu : ‘Yukari/asagi frekansi kaydetme’ P29 1 ‘e ayarlanirsa stiriici durduruimadan veya

yavaslatiimadan onceki frekans P30 ‘da kaydedilir.

P29 Yukari/asagi frekansi kaydetme segimi 0

‘Yukari/agagi frekansi kaydetme’ ‘yi kaldirin

1

‘Yukari/agagi frekansi kaydetme’ ‘yi ayarlayin

P30 Yukari/asagi frekansi kaydetme

Yukari/asag frekansi kaydedilir

» Yukari/asagi frekansina gok fonksiyonlu giris terminalini ‘Yukari/Asagi frekansi kaydetmeye ilk deder atama’ olarak

ayarlayarak ilk deger atanabilir.

» ‘Yukari/Asagi frekansi kaydetmeye ilk deger atama’ sinyali gok fonksiyonlu giris ‘Yukari’ veya ‘Asagi’ fonksiyonu

10-4

uygulanirken girilirse bu sinyal ihmal edilir.

Save
frequency

Output
frequency

P3(CLEAR) [

P4 (UP) 1 ™ /]

Operation

command(FX)
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10.43-Kablo galismasi

‘ Kod ‘ Parametre ismi ‘ Ayar ‘ Aralik ’ ik ‘ Birim
PG Grubu P66 Cok fonksiyonlu Girig terminal P1 segimi 0 0~24 0
P70 Cok fonksiyonlu Giris terminal P5 segimi 17 4

= | 3-Kablo galismasi igin kullanilacak terminali P1-P5 arasindan segin.

= 1 P5segilirse P70 ‘i 17(3- Kablo galismasi) ‘na ayarlayin.

6'6—@ P1|EX:P66=0
i < Frekans
o—& P2 |RX:P67=1
|_ \\ P5 | 3-Kablo : P70 = 17
t
~ —t -
co—\J] M FX N
RX -
P5(3_Kablo )

» Giris sinyali 3-Kablo ¢alismasinda kalicilastirilir (kaydedilir). Bundan dolays, siiriicii itme-buton diigmesi tarafindan
caligtirilabilir.

» Sinyal bant genisligi (t) 50msan ‘den daha az olmamalidir.

10.5Bekleme galigmasi

e i e e

PG Grubu Bekleme frekansi 0~200

P32 Bekleme zamani - 0~10 0.0 san

» ] Buayarda motor hizlanmaya bekleme ¢alismasi belirlenen bekleme frekansinda bekleme zamani siiresince
calistirildiktan sonra baglar.

»= 1 Genellikle asansorlerde bekleme frekansinda calistiktan sonra mekanik freni birakmak icin kullanilir.

» Bekleme frekansi: Bu fonksiyon istenen yonde tork ¢ikisi igin kullanilir. Kaldirma uygulamalarinda mekanik freni
kaldirmadan dnce yeterli tork elde etmek igin kullanighidir. Nominal Kayma frekansi asagida gosterilen forml

tarafindan hesaplanir.
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rpmx P
(7

burada, f,=nominal kayma frekansi
f, = nominal frekans
rpm = motor nominal devir
P = motor kutup sayisi

orn.) nominal frekans: 60Hz, nominal devir: 1740devir, kutup sayisi: 4

oo [L740x4) oy
120

Dwell frequency] —

Start frequencyl ,/ -
Frequency Dwell time

Operation
command [

10.6Kayma Telafi Kontrolu

‘ Parametre ismi ‘ Ayar ‘ Aralik
PG Group P40 Motor tip segimi - 0.1~04 -
P41 Motor kutup sayisi - 2~12 4
P42 Nominal kayma frekansi - 0~10 - Hz
P43 Motor nominal akim - 0.0~255 - A
P44 Motor ylksiiz akim - 0.0~25.5 - A
P46 Kontrol mod segimi 1 0~2 0

= 1 P46 ‘y1 1(Kayma telafi kontrol) ‘una ayarlayin.

» ] Bu fonksiyon indtksiyon motorunda i¢sel kaymayi telafi ederek motorun sabit hizda ¢alismasina olanak saglar.

» P46: Siiricu ¢ikis tarafina bagh motor tipini ayarlayin.

P46 Motor tip segimi 0.1 0.1kw
0.2 0.2kw
0.4 0.4kwW
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» P41 : Motor etiketi lizerindeki kutup sayisini girin.

P P42 : Asagidaki formil ve motor etiketine uygun olarak kayma frekansini girin.

rpmx P
(7

burada, f, = nominal kayma frekansi

f, = nominal frekans

rpm = motor nominal deviri

P = motor kutup sayisl

6rn.) nominal frek. : 60Hz, nominal devir: 1740 devir, kutup: 4

f, =60 1224 )51
120

» Motor tipine gdre motor fonksiyon kodlari asadida 6zetlenmistir. Degisiklik gerekirse motor parametresini girin.

@ Motor tipine gore fabrika varsayilanlari

Motor tipi [kKW] Nominal akim [A] YuksUz akim [A]

Nominal kayma frekansi [Hz]

0.2 11

0.7

2.33

0.4 1.8

1.2

3.00

» P43: Motor etiketi nominal akimini girin.

» P44: Yk gikarildiktan sonra motor nominal frekansta calistiginda 6lgtilen akimi girin. Motor ylkslz akimini élgmek zor

oldugunda nominal motor akiminin 50% ‘sini girin.

» Yk oranina bagli olarak indiiksiyon motoru motor nominal devir ve frekans(senkron hiz) arasinda blyk farka sahiptir.

Bundan dolayi, farki azaltmak icin kayma telafi kontrolu kullanilmasi tavsiye olunur.

» Kayma telafi galismasi igin tork artisini 2% dahilinde ayarlayin. Asiri tork artisi kayma hizinda biytk bir hataya sebep

olabilir ¢linkii diislik hizda motor asiri tahrik alabilir.

RPM

Synchronous

speed
Slip
compensation

Motor rated
RPM

10-7
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10.7PI Kontrol

‘ Parametre ismi

‘ Ayar ‘ Aralik

ik

‘ Birim

PG Grubu | P46 Kontrol mod segimi 2 0~3 0 -
P47 PI kontrol6r P kazanci 0~999.9 300.0 | %
P48 PI kontroldr diferansiyel zamani (I kazanci) 0.1~ 320 1.0 san
P50 PI kontroldr ileri besleme kazanci 0~999.9 0 %
P51 Pl ¢ikis frekansi Ust siniri 0~200 60.0 Hz
P52 Pl ¢ikis frekansi alt siniri 0~200 0.5 Hz
P66~P70 | Cok fonksiyonlu girig terminali P1 ~ P5 tanimla 20 0~24 - -

= 1 P46 ‘y1 2(Pl kontrol) ‘e ayarlayin.

= | Surdcu ¢ikis frekansi Pl kontrol tarafindan akis, basing veya sicakligin sabit kontrolu olarak kullanimi igin kontrol

edilir.

» P47: Cikisin hataya ylzdesini ayarlayin. P Kazanci 50% ‘ye ayarlanirsa, hata degerinin 50% ‘si ¢ikis olarak verilir. Daha

ylUksek deger hedef kontrol dederine daha hizli erisebilir ancak dalgalanmaya sebep olabilir.

» P48: Toplulastiriimis hata deder ¢ikisini verme zamanini ayarlayin. Hata degeri 100% oldugunda 100% c¢ikigl vermek

icin gerekli zamani ayarlayin. Diferansiyel zaman 1 saniyeye ayarlanir ve hata 100% ise 1 saniyede 100% cikis! verir.

Deger azaltilirsa yanit daha hizli olacaktir ancak ¢ok diisiik ayarlamak kontrolér dalgalanmasina yol agabilir.

» P50: Hedef degeri PI kontrolor gikisina ekleyecek kazanci ayarlayin.

» P51, P52: Pl kontrolor gikisini sinirlandirir.

» P66 ~ P70: Pl 'yi normal galismaya degistirmek icin P1~P5 terminalinden birisini 20 ‘ye ayarlayin ve ACIK hale getirin.
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O P| Kontrol blok semasi
Analog Analog
input filter  input scale
PG PG
group group
P55, P56~
P60 P64
Al —»
Ref. freq
setting
Loader o
rive group
key Analog Analo
input filter input g| Frq Pl output
Input sca’e freq limit
PG PG
group group PG
Loader 018\0 group
volume PSS, Po6~ "0 P! contrl P51
P60 P64 30 Y- i~
| Py + group + P55
Vi g 00—
0 Load_er key P47 : P gain _>O_>
[ setting 1
+ \__/
1 | Loader key P48 : | time
setting 2
) Analog
input (Al)
4| Loader PG group
volume P50
4 Comm.
input Feed forward gain
Switching from PI | mod
operation to normal Control mode
operation select
PG
PG group group
P66 ~ P46
P70

01
L o

P1~ P5

2 0/0__ Accel/Decel )
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10.8Hiz arama galigmasi

PG Group

‘ Parametre ismi ‘ Ayar ‘ Aralik ik
P36 Hiz arama segimi - 0~15 0
P37 Hiz arama akim seviyesi - 80 ~ 200 100 %
P77 ok fonksiyonlu réle 15 0~20 17

= 1 YUk cikarildiktan sonra striicu ¢alisma esnasinda gerilim ¢ikisi verdidinde herhangi muhtemel bir arizadan

sakinmak icin kullanilir.

= | Sdricu ¢ikis akimi temelinde motor devirini tahmin eder. Bundan dolayi, tam hizi algilamak zordur.

©® Asagidaki tablo 4 tip Hiz arama segimini gosterir.

P36

Hiz arama

P34(gug agilinca Anlik gi¢ arza P35(ariza Hizlanma esnasinda

calistir) esnasinda tekrar calismasi sifirlamasindan hiz arama

hiz arama esnasinda hiz sonra tekrar
Ayar arama calistirma)

esnasinda hiz
arama
bit 3 bit 2 bit 1 bit 0

0 - - - -
1 ] ; - v
2 - - -
3 ; ; v
4 - v . B
5 - v - v
6 - v .
7 . v v
8 4 - - -
9 v ; ; v
10 v . i
1 v ) /
12 v v - B,
13 v v - v
14 v v B,
15 4 v v

» P37: Hiz arama esnasinda akimi sinirlandirir. P43 yiizdesi olarak ayarlayin.

» P77: Etkin Hiz arama sinyali ¢ok fonksiyonlu réle ¢ikisi (30AC) araciligiyla harici siraya verilir.
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Boliim 10. Geligkin Fonksiyonlar

» The followings show speed search operation during Instant Power Failure restart

Girig gerilimi

Frekans

Gerilim

Gok fonksiyonlu
¢lkis veya réle

I Anlik gu¢ arizasina bagli olarak giris glicl kesildiginde surtcu ¢ikisi tutmak igin DlsUk gerilim hata (LV) ¢ikisi
verir.

| Glg saglandiginda stirtict distk gerilim hatasindan énceki frekans ¢ikisini verir ve gerilim Pl kontrole bagl
olarak artirilir.

I t1: Akim P37 ‘de ayarlanan seviye (izerine artarsa gerilimdeki artis duracak ve frekans azalacaktir.

I t2: Akim P37 ‘de ayarlanan seviye altinda azalirsa gerilimdeki artis tekrar baglayacak ve frekanstaki azalma
yavaslamayi durdurur.

I Frekans ve gerilim geri nominal seviyeye saglandiginda hizlanma hata éncesindeki frekansta devam edecektir.

10-11

» Hiz arama galismasi yiksek atalete sahip ylkler igin uygundur. Yik strtinmesi yiiksek oldugunda motoru durdurun ve
tekrar galistirin.

» Nominal ¢ikis(0.1kW, 0.2kW ve 0.4kW slriici tipleri) dahilinde ¢aligirsa siriict degerinin kullanimi igin glic 15msan ‘de
saglandiginda SV-iE5 serisi normal galismaya devam eder.

» Sirici DC bara gerilimi ¢ikis yik miktarina bagl olarak degisiklik gosterebilir. Bundan dolayt, anlik gii¢ arizasi 15msan
‘den fazla devam ettiginde veya cikis kendi degerinden daha yiiksek oldugunda Duguk Gerilim hatasi(Lvt) olusabilir.

» Anlik gic ariza ézelligi Stiriict giris gerilimi 200~230V AC oldugunda uygulanir.

» Motor yiikstiz akimi dogru sekilde girilirse ¢alisma Ozellikleri iyilestirildiginde P37(hiz arama akim seviyesi) ‘ni bosta

dénus hizini hizli sekilde algilayarak hatasiz hizlandirmak igin motor ataletine uygun olarak ayarlayin.
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10.90tomatik tekrar baslatma galigmasi

10-12

Parametre ismi ’ ik ‘ Birim
PG Group P38 Otomatik tekrar ¢calisma deneme ) 0~10 0
saylsl
P39 Otomatik tekrar galisma zamani - 0~60 1.0 san

P38 ‘de etkinlestirilen otomatik tekrar ¢alisma frekansini ayarlayin.
Gurultu gibi sebepler tarafindan etkinlestirilen dahili koruma fonksiyonunun sebep oldugu sistem

durmasindan sakinmak igin kullanihr.

» P38: Siriici sakinma fonksiyonu etkin iken hata sonrasinda ¢alisma komutu girilirse otomatik olarak P39 ‘da ayarlanan
zamanda tekrar ¢alisir. Otomatik tekrar ¢alistirma etkin oldugunda 1 azaltilan P38 ‘den sonra etkin olacaktir. Hata
ayarlanmig tekrar ¢alistirma denemesini agarsa otomatik tekrar ¢alistirma fonksiyonu etkisizlestirilir. Ayar kontrol
terminali veya tus takimi Gzerindeki STOP tusu araciliyiyla sifirlanirsa kullanici tarafindan ayarlanan otomatik tekrar
calistirma deneme sayisi otomatik olarak girilir.

» Otomatik tekrar baglatma galismasindan sonra 30 san siiresince daha fazla hata yok ise, surlcilide azaltilan ayarlanmig
otomatik tekrar galistirma degerini artirir.

» Calisma DlsUk gerilim {Lvt} veya Acil durma EST}, Suriici Asiri Isinmasi {Oht} ve Donanim Hatasi {HWt} ‘na bagh
olarak durdurulursa Otomatik tekrar galistirma etkisizlestirilecektir.

» P39 ‘da ayarlanan otomatik tekrar ¢alistirma zamanindan sonra motor hiz arama araciligiyla otomatik olarak
hizlanmaya basglar.

» Otomatik tekrar galistirma deneme sayisi 2 ‘ye ayarlandiginda asagidaki sablon gdsterilir.

V Hata olustu
Sabit

calisma

Frekans SS

Yy

Gerilim SS

Hiz arama —»> -
Sifirlama calismasi SS P39 =
Calisma
komutu [ I SS [ | | |
30 san
Tekrar ¢calisma
denemg sag\'/|3| ? 1 ? 1 0 ?
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10.10 Galigma Ses Segimi (tetikleme frekans degigimi)

‘ Kod ‘ Parametre ismi Ayar Aralik ’ ik ’ Birim

PG Grubu P45 Tetikleme frekans segimi - 0~15 3

»= | Sdrici ¢alisma sesini ayarlayin.

» Calisma sesi asadidaki avantaj/dezavantajlar etkiler.

P45 Tetikleme frekansi ylksek Motor sesi azaltilir

ayarlandiginda Sardc 1s1 kaybi artirilir

SdrlGcl gurdltasa artirihir

Sircl kagak akimi artirilir

» iE5 serisi agiri 1Isinma durumunda tetikleme frekansini otomatik olarak ayarlamak igin sirticti sogutucu bobin(sogutucu)
sicakligini gézlemlemek icin tasarlanmistir. Yiksek tetikleme kullanmak gerekirse ortam sicakligi ve motor yukinu

degerlendirerek sirtcd tipini segin.

10.11 Parametre ilk deger atamal/Kilitleme

® Parametre ilk deger atama

‘ Kod ‘ Parametre ismi Aralik
PG Grubu P85 Parametre ilk deger atama 0 - 0
1 Gruplara ilk deger atama
2 Sirlcl grubuna ilk deger atama
3 PG grubuna ilk deger atama

= 1 ilk deger atanacak grubu segin ve P85 kodunda gergeklestirin.

» ik atama degeri P85 ‘e girildikten ve FUNC tusuna basilarak ilk deger atama tamamlandiktan sonra P85 gériintiilenir.
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0 Sifre kaydi
‘ Kod ‘ Parametre ismi ‘ Ayar ‘ Aralik ’ ik
PG Grubu P86 Sifre kaydi - 0 ~ FFFF 0
P87 Parametre kilidi - 0 ~ FFFF 0

= Parametre kilidi (P87) i¢gin sifre kayd.
= Sifre hexadecimal (0 ~ 9, A, B, C, D, E, F) olmalidir.

/N Tedbir

P86 parametre kilidini kayith sifre kullanarak ayarladiktan sonra parametre kilidini tekrar iptal etmek igin kayith sifreyi

kullanin. Bundan dolayi, kullanici kayitli sifreyi ezberlemelidir. Sifre unutulursa satis sonrasi servis almaniz gerekir.

» Sifreyi kaydetmek igin adimlari izleyin.

» Sifre halihazirda ayarlanmig ise adim 2 ‘de 0000 yerine mevcut sifrenin girilmesi gereklidir.

\[o} ’ Gosterge ’ Tanim
. = F’ ’.“'.‘ o | -. P86 ‘ya hareket edin.
o G -. FUNC tusuna basmak 0000 ‘I gdsterir.
) LI e Mevecut sifreyi girin ve FUNC tusuna basin. Fabrika varsayilan sifresi 0000 ‘dir.
oMY Yo | Fune tusuna basin.
3 e o e - Yeni sifreyi girin(6rn.: A123)
ol? 't Yo | Fune tusuna basilirsa A123 yanip soner.
L_Is? = <= |O3
4 I 00 00020 j -. FUNC tuguna basin.
O] y=— - e |
[ 1 i e i
5 ./ 0|, | - Yenisifre kaydedilir.
» Mevcut sifre adim 2 ‘de dogru olmayan sekilde girilirse adim 3 ‘e gitmeyebilir. Kayitl sifreyi unutmayin.
10-14
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@ AKSA
OTOMASYON

@ Parametre kilidi

Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik ik Birim
PG Grubu P87 Parametre kilidi - 0 ~ FFFF 0
P86 Sifre kaydi - 0 ~ FFFF 0
= 1 Parametre sifre kullanilarak korunabilir.
» Parametre kilidi P86 ‘da kaydedilen sifre kullanilarak gergeklestirilir.
No. Gosterge Tanim
. O = | P87 ‘ve hareket edin.
ol ™ Yo || FUNC tusuna basma UL(Kilit agik) ‘i gbsterir
-. Fonksiyon kodunun degistirilebilir olup olmadigini gérintler.
- 101 |2 i i il bt < 5 ot
2 o Lo UL(kilit agik) fonksiyon kodunun degistirilebilir oldugunu gdsterir.
-. FUNC tusuna basin.
3 LI e 0000 ‘I gostererek, mevcut sifre giris penceresi gorlintilenir.
oMY Yo | Meveut sifreyi girin (6rn.: A123).
O
4 Sl 6 | | - FUNCtusuna basin.
-. Sifre dogru ise, L(kilitli) ‘ye degistirilir; dogru degil ise, tekrar UL(kilit agik) ‘1 gOsterir.
] O
5 ,' -. Fonksiyon kodu kilitlenir.
- - O
-. FUNC tusuna basin.
el O I O | ; e
6 ol oo Ik menu is gérintllenir.

10-15

» Adim 2 ‘de mevcut durum ‘kilitli’ ise, L(kilitli) ‘yi gosterir; iptal etmek icin mevcut sifreyi girerek UL(kilit acik) ‘a degistirin.
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Boliim 11. Gozlemleme

11. Gozlemleme

11.1Galigma Durumu Gézlemleme

O Cikis akimi

‘ Kod

‘ Parametre ismi

Aralik

Sirict Grubu CUr

Cikis akimi

= Sirlcl ¢ikis akimi CUr kodunda gézlemlenebilir.

©® Motor RPM
Parametre ismi Aralik
Srtict Grubu rPM Motor Deviri
PG Grubu P41 Motor kutup sayisi 2~12 4
P46 Kontrol mod segimi 0~2 0
P54 Motor devir kazang gostergesi 1~1000 100 %

= | Motor deviri Surlicti Grubu devir kodunda gézlemlenebilir.

» P46 O(V/F kontrol) ‘e veya 1(PID kontrol) ‘e ayarlandiginda Siirticl ¢ikis frekansi (f) Motor kaymasi

degerlendiriimeksizin asagidaki form{l kullanilarak RPM ‘de gérintilenir.

RPM =(

» P41: Etiket lizerindeki nominal motor kutup sayisini girin.

» P54: Motor eksen doniisi yerine mekanik doniisi gozlemlemek igin digli oranini girin.

@ Siiriicli DC bara gerilimi

Sdriict Grubu

120 f " P54
P41 100

Parametre ismi

Surlci DC bara gerilimi

Aralik

» ] Siricu DC bara giris

gerilimi dCL ‘de gbzlemlenebilir.

» Motor durmakta iken ~/2 (1.414) ile giris gerilim deg@er carpimi gértinttlenir. Dizeltici ile azami AC gerilimi, DC

gerilimine donustirilmesinin sebebi budur.

» Siriicu gug terminali Gizerindeki P1 ve N terminali arasindaki gerilimdir.
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@ Kullanici gosterge segimi

Sdrict Grubu ‘ vOL

Parametre ismi

‘ Cikis gerilim gostergesi

= 1 Mevcut surtcu ¢ikis gerilimini géruntuler.

O Gli¢ acildiginda gosterge

Grup Kod
PG Grubu P53

Parametre ismi
Gug acildiginda

gosterge

Aralik

0 Frekans komutu (0.0)

1 Hizlanma zamani (ACC)
2 Yavaslama zamani (DEC)
3 Sdrici modu (drv)

4 Frekans modu (Frq)

5 Cok adiml frekans 1

6 Cok adiml frekans 2

7 Cok adiml frekans 3

8 Cikis akimi (CUr)

9 Motor deviri (rPM)

10 Sirlcl DC bara gerilimi (dCL)
11 Cikis gerilimi (vOL)

12 Ariza gostergesi 1

13 Calisma gosterge segimi
14 Cikis akimi

15 Motor deviri

Varsayilan
0

» ] Gug aglldiginda P53 ‘de ayarlanan parametrelerini gorintiler.

» P53 14,15 ayarlandiginda ¢ikis akimi ve motor deviri dogrudan gérintulenir.
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11.2G/G Terminali Gozlemleme

® Girig terminal durum gozlemleme

‘ Kod ‘ Parametre ismi ‘ Aralik ’ ik

PG Grubu P71 Girig terminal durum géstergesi -

= Mevecut girig terminal durumu (ACIK/KAPALI) P71 ‘de gdzlemlenebilir.
» P1, P3, P4 ACIK ve P5 KAPALI oldugunda agagidaki goriintllenir.

NI N NN
A -

11.3Ariza Durumu Gozlemleme

@ Mevcut Ariza Durumu Gézlemleme

Parametre Ismi Aralik

Surlcl Grubu nOn Mevcut ariza gostergesi =

* 1 nOn ‘da ¢alisma goriintilendigi esnada ariza olustu.

» 1 3tire kadar ariza gézlemlenebilir.

» Bu parametre ariza tipleri ve ariza olustugu andaki ariza tipi -> frekans -> akim -> hizlanma/yavaslama ¢alisma durumu

hakkinda bilgi verir. Tus takimi ayari igin Sayfa 5-10 ‘a bakin.

f—

ari
Uy I

Ariza tipleri Frekans

N
L0

Akim

Hizlanma/ -
Iy Al Hizlanma esnasinda ariza
yavaslama - = =)

bilgisi )

el Yavaslama esnasinda ariza

5 ,’: ,-,’ Sabit calisma esnasinda ariza

Durmada ariza

» Ariza tipleri hakkinda Sayfa 13-1 ‘e bakin.
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® Ariza gegmisi gézlemleme

‘ Parametre ismi Ayar Aralik ik

PG Group P1 Ariza gegmisi 1

P2 Ariza gegmisi 2

P3 Ariza gegmisi 3

P4 Ariza gegmisini sifirla - 0~1 0

= 1 P1~P3:3‘ekadar ariza bilgisi kaydedilir.

= 1 P4:KodP1 P3 arasinda kaydedilmis olan 6nceki ariza bilgisinin tamami temizlenir.

» Calisma esnasinda ariza olustugunda nOn ‘da gézlemlenebilir.

» Ariza durumu STOP/RST (DURDUR/SIFIRLA) tusu veya ¢ok fonksiyonlu terminal araciligiyla sifirlandiginda nOn ‘da
gorintilenen bilgi P1 ‘e tasinacaktir. Ek olarak P1 ‘de kaydedilmis olan dnceki ariza bilgisi otomatik olarak P2 ‘ye
tasinacaktir. Bundan dolayi, en son glincelleme ariza bilgisi en disiik gegmis numarasinda kaydedilecektir.

» Ayni anda 1 ‘den fazla ariza olustugunda bir kodda 3 ‘e kadar ariza tipi kaydedilecektir.
u SHET

\ Ariza olustugunda ¢alisma durumu
Ariza tipi

OHE v W14
Errale 7
N —

Goruntulenen arizalar arasinda ESt(acil durma) ve Lvt(dustk gerilim hatasi) ariza gegmisinde kaydedilmez.

11-4



Boliim 11. Gozlemleme

11.4 Analog ¢ikigi

PG Group

‘ Kod ‘ Parametre ismi ‘ Ayar ‘ Aralik ’ ik ’ Birim
P73 Analog ¢ikis madde segimi 0~3 0
P74 Analog ¢ikis seviye ayarlama 10 ~ 200 100 %

= Cikis birimi ve AM terminal seviyesi secilebilir ve ayarlanabilir.

» P73: Segilen madde ¢ikisi Analog ¢ikis terminaline (AM) verilir.

P73 Analog ¢ikis madde segimi

10V ‘a karsllik gelen madde

0 | Cikis frekansi

Azami frekans(P16)

gerilimi

1 | Cikis akimi Suriict nominal akiminin 150% °si
2 | Cikis gerilimi 282Vac

Sirtct DC bara
3 400Vdc

» P74 Analog ¢ikis degerini 6lgi aleti girisi olarak kullanmak isterseniz deger gesitli 6l¢ti 6zelliklerine gére ayarlanabilir.

11-5
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11.5Cok fonksiyonlu ¢ikis terminal ve Rolesi

Parametre
lsmi Aralik Varsayilan
PG Grubu 0 FDT-1 17
1 FDT-2
2 FDT-3
3 FDT-4
4 FDT-5
5
6 Suriicu asin yuki (I0L)
Cok 7 Motor durmasi(STALL)
fonksiyonlu 8 Asin gerilim hatasi(Ovt)
P ctkis terminal | 9 Dusuk gerilim hatasi (Lvt)
secimi 10 Siiriicli asir 1sinmasi(OHt)
11 Komut kaybi
12 Calisma esnasinda
13 Durma esnasinda
14 Sabit calisma esnasinda
15 Hiz arama esnasinda
16 Calisma sinyal girisi icin bekleme zamani
17 Ariza gikisl
Tip | H26(otomatik Distk gerilim Dustuk gerilim
tekrar calisma haricinde hata hatasi
deneme sayisi) olustugunda olustugunda
ayarlandiginda
Ayar bit 2 bit 1 bit 0
0 - 2
- Ariza role 1 v
cikisl 5 v i
3 v v
4 v .
5 v v
6 v v .
7 v v v

» 1 Gikis veriimesi istenen maddeyi segin.
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» P78: P77 ‘de 17(Ariza gbstergesi) secildiginde, Cok fonksiyonlu ¢ikis rélesi P78 ‘deki deger ile etkinlestirilecektir.

00 :FDT-1

» Cikis frekansinin kullanici ayar frekansi ile eslesip eslesmedigini kontrol edin.

» Etkin sart: Mutlak deger (ayarlanmis frekans-gikis frekansi)<= Frekans Algilama Bant genisligi/ 2
Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik ik Birim
PG Grubu ‘ P76 ‘ Algilanan frekans bant genisligi ‘ - ‘ 0~200 ‘ 10.0 ‘ Hz

= Azami frekans(P16) Uzerinde ayarlanamaz.

» P76 10.0 ‘a ayarlandiginda. 40Hz

20H7

Frekans
ayari

40Hz
35Hz

15Hz 20Hz

Frekans

Gok cikisli
réle | [ |

Calistirma
komutu | |

®1:FDT-2
» Ayarlanmis frekans frekans algilama seviyesi (P75) ile eslestijinde ve FDT-1 sarti karsilandiginda etkinlestirilir.

» Etkin sart : (Ayarlanmis frekans = FDT seviyesi) & FDT-1

Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik ik Birim
PG Grubu P75 Algilanan frekans - 0~200 30.0 Hz
P76 Algilanan frekans bant genisligi - 10.0

» Azami frekans (P16) lizerinde ayarlanamaz.

» P75 ve P76 sirasiyla 30.0 Hz ve 10.0 Hz ‘e ayarlandiginda S0H 50Hz
z —

Frekans
avari |

25Hz
Frekans
Cok cikisli

role 7

Calistirma
komutu |
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@2 :FDT-3
» Calisma frekansi asagidaki sarti karsiladiginda etkinlegtirilir.

» Etkin sart: Mutlak deger (algilanan frekans — galisma frekansi) <= algilanan frekans bant genisligi/2

‘ Kod ‘ Parametre ismi Ayar Aralik ’ ik ‘ Birim
PG Grubu P75 Algilanan frekans - 0~200 30.0 Hz
P76 Algilanan frekans bant genisligi - 10.0

= Azami frekans (P16) Uzerinde ayarlanamaz.

» P75 ve P76 sirasiyla 30.0 Hz ve 10.0 Hz ‘e ayarlandiginda

30 Hz 35Hz
25Hz
Frekans
ok cikisli
e " o 1
Calistirma
03 :FDT-4 komutu |
» Calisma frekansi agsagidaki sarti karsiladiginda etkinlestirilir.
» Etkin sart
Hizlanma zamani : Calisma Frekansi >= FDT Seviyesi
Yavaslama zamani ; Calisma Frekansi > (FDT Seviyesi — FDT Bant genisligi/2)
Grup Kod Parametre ismi Ayar Aralik ik Birim
PG Grubu P75 Algilanan frekans - 0~200 30.0 Hz
P76 Algilanan frekans bant genisligi - 10.0
» Azami frekans (P16) izerinde ayarlanamaz.
» P75 ve P76 sirasiyla 30.0 Hz ve 10.0 Hz ‘e ayarlandiginda
30Hz
25Hz
Frekans
Cok cikisli
ole
Calistirma
komutu
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04 :FDT-5
» FDT-4 ‘e zit olarak B baglantisi olarak etkinlestirilir.
» Etkin sart
Hizlanma zamani : Calisma Frekansi >= FDT Seviyesi

Yavaglama zamani : Galisma Frekansi > (FDT Seviyesi — FDT Bant genisligi/2)

‘ Kod ‘ Parametre ismi ‘ Ayar ‘ Aralik ’ ik ‘ Birim
PG Grubu P75 Algilanan frekans - 0~200 30.0 Hz
P76 Algilanan frekans bant genisligi - 10.0

= Azami frekans (P16) Uzerinde ayarlanamaz.

» P75 ve P76 sirasiyla 30.0 Hz ve 10.0 Hz ‘e ayarlandi§inda

30Hz
25Hz
@5 : Asinl yiik (OL) Frekans
» Sayfa 12-1 ‘e bakin. Coklu cikis
rolesi T [
®6 : Siriici asin yiikii (I0L) galistima

komutu | |

» Sayfa 12-5 ‘e bakin.

@7 : Motor durma (Stall)
» Sayfa 12-1 ‘e bakin.

@3 : Asiri gerilim hatasi (Ovt)

» DC bara geriliminin 400VDC ‘yi agsmasina bagli olarak asiri gerilim hatasi olustugunda etkinlestirilir.

09 : Disiik gerilim hatasi (Lvt)

» DC bara geriliminin 200V altinda olmasina bagli olarak diistk gerilim hatasi olustugunda etkinlestirilir.

@10 : Siiriict sogutucu asiri 1sinmasi (OHt)

» Sogutucu asiri Isindiginda etkinlegtirilir.

@11 : Komut kaybi
» Analog veya RS-485 haberlesme komutu kayboldugunda etkinlestirilir. Sayfa 12-4 frekans giris kaybina bakin.

@12 : Calisma esnasinda
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» Calisma komutu girildiginde ve strlicl gerilimini gikardiginda etkinlegtirilir.

Frekans

Radle | ]

Calistirma
komuty [ I

@13 : Durma esnasinda

» Durma esnasinda etkin komut olmaksizin etkinlestirilir.

Frekans A

Role ] —

Galistirma
komutu | |

@14 : Sabit calisma esnasinda

P Sabit hiz calismasi esnasinda etkinlestirilir.

Frekans

Role ]

Calistirma
komutu | |

@15 : Hiz arama esnasinda
» Sayfa 10-10 ‘a bakin.

@16 : Calisma sinyal girisi icin bekleme zamani

» Bu fonksiyon normal galisma esnasinda etkinlesir ve suriicl harici siradan ¢alisma komutu bekler.

@17 : Ariza gikis
» P78 ‘de ayarlanan parametre etkinlestirilir.
» Ornegin, P77, P78 sirasiyla 17 ve 2 ‘ye ayarlanirsa “Diisiik gerilim hatasI” haricinde hata olugtugunda ¢ok fonksiyonlu

cikis rolesi etkinlesir.
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12. Koruyucu Fonksiyon
12.1Asin yiik Hatasi

‘ Parametre ismi ‘ Aralik ’ ik ’ Birim
PG Grubu P24 | Asin ylk hata segimi 1 0~1 0
P25 Asin yik hata seviyesi - 30 ~ 200 180 %
P26 Asiri yik hata zamani - 0~60 60 san

= | PG Grup P24 ‘U 1 ‘e ayarlayin.
= 1 Motor asin yik durumunda struci ¢ikisini kesin.
= 1 Asiri yuk hata zamani esnasinda motora ayarlanmis seviyeden daha yiksek akimin akmasina izin verilirse ¢ikis

kesin.

12.2Durma onleme

Parametre ismi Ayar Aralik
PG Grubu P27 Durma 6nleme segimi - 0~7 3
P28 Durma 6nleme seviyesi - 30 ~ 150 150 %
P77 Cok fonksiyonlu réle segimi 7 0~18 17

* 1 Hizlanma esnasinda : P28 ‘de ayarlanan degeri agan akim aktiginda motor yavaslamaya baslar.

»= | Sabit calisma esnasinda : P28 ‘de ayarlanan degeri asan akim aktiginda motor yavaslar.

* 1 Yavaslama esnasinda : Surtici DC bara gerilimi belirli bir gerilim seviyesinin tizerine ¢iktiginda motor yavaslamasi
durur.

= 1 P28: Deger motor nominal akim ylizdesi (P43) olarak ayarlanir.

= 1 P77: Sirlcl durma énleme galisma sinyal ¢ikislarini ¢ok fonksiyonlu réle ¢ikisi (30AC) araciligiyla haricen bagl

cihazlara verir.

» P27:Durma 6nleme asagidaki tablodaki gibi ayarlanabilir.

Yavasglama Hizlanma | Ayar Yavaslama | Sabit Hizlanma
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» Omegin, Hizlanma ve sabit calisma esnasinda durma dnlemeyi etkinlestirmek igin P27 ‘yi 3 ‘e ayarlayin.

» Hizlanma ve yavaslama esnasinda durma onleme galistirildiginda Hizlanma/Yavaglama zamani kullanici ayarli
zamandan daha uzun sirebilir.

P Sabit calisma esnasinda durma énleme etkinlestirildiginde t1, t2 ACC - [HizZlanma zamani] ve dEC - [Yavaglama

zamanl] ‘nda ayarlanan degere uygun olarak galistirilir.

orn.) Calisma esnasinda durma énleme

Akim P28
Sl e~
Frekans /\/ SS Hiad Frekans M

—Ir
t1 t2
Coklu cikis MO veya réle | |
rolesi | | SS | | Yavaslama
Hizlanma Sabit calisma

12.3Kullanici ariza algilama

‘ Kod ‘ Parametre Ismi ‘ Aralik ’ ik ’ Birim

PG Grubu Kullanici ariza algilama ‘ 3

» 1 Asagidaki ariza algilamasini ayarlayabilir.

»= | Calisma esnasinda toprak ariza algilamasi : Toprak ariza ve vs. ‘ye bagli olarak bir veya daha fazla ¢ikistan asiri
akim akarsa ¢ikisi durdurur.

= I Girig faz kaybr: R, S ve T arasinda birden fazla faz kaybrolayimda siricd ¢rkigibloke edilir

» 1 Cikis faz kaybi : U, V ve W arasinda birden fazla faz kaybi olayinda strict ¢ikisi kapatilir.
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Calisma Calisma

esnasinda | Girig faz Cikis faz eshasinda | Giris faz Cikis faz

Gosterge toprak kaybi kayb! Gosterge toprak kaybi kaybi

arizasl [COL] [Pot] arizasl [COoL] [Pot]
[GCH] [GCH]

12.4Harici hata sinyali

Parametre ismi INES
PG Grubu P66 Cok fonksiyonlu giris terminali P1 tanimla 0~24 0
P69 Cok fonksiyonlu giris terminali P4 tanimla 18 3
P70 Cok fonksiyonlu giris terminali P5 tanimla 19 4

. Harici hata sinyal ¢ikisi vermek i¢in P1 ~ P5 arasindan bir terminal segin.

. P4 ve P5 ‘i Harici A baglantisi ve B baglantisi olarak tanimlamak igin P69 ve P70 ‘yi 18 ve 19 ‘a ayarlayin.

» Harici hata sinyal giris A baglantisi (N.O.): Normal durumda P4 ve CM terminalleri ariza esnasinda agilir, strlicl gikisi
kapatilir.

» Harici hata sinyal giris B baglantisi (N.C.): Normal durumda P5 ve CM terminalleri agik iken agilir, stiriicu ¢ikisi kapatilir.

—— \
O & P1 | FX:P66=0
—— \
& P4 | N.O. :P69=18 Frekans
N
P5 | N.C. :P70=19
® CM P4(A baglantisi ) -
P5(B baglantis) | B |
Calistirma
komutu | ] N |
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12.5Frekans komut kaybi

‘ Parametre ismi ‘ Ayar ‘ Aralik ’ ik ’ Birim
PG Grubu P65 Analog giris sinyal kriterleri 0 0~2 0
Frekans komut kaybindan sonra sirtict
P81 o 0~2 0
mod segimi
Frekans komut kaybindan sonra bekleme
P82 0.1~120 1.0 san
zamani
P77 Cok fonksiyonlu réle segimi 11 0~18 17

Analog sinyal veya haberlesme secenegi araciligiyla ayarlanan frekans referansi kayboldugunda Surtci modunu

segcin.

» P65: Analog giris sinyal kayip kriterlerini ayarlayin.

P65

Etkisizlestirilmis

P56 ve P61 ‘de ayarlanan degerin yarisi girildiginde

Analog giris sinyal kayip 0
kriterleri
1
2

P56 ve P61 ‘de ayarlanan degerden daha diisugu girildiginde

» Frekans komutu Suriict Grubu Frq kodunda 3(terminalin V1 ‘i) ‘ne ve P65 1 ‘e ayarlanirsa ve Al P56 ‘da ayarlanan

degerin yarisindan daha az oldugunda frekans komut kaybini belirler. O anda, akim 0~10V ‘u 0~100% ‘e dénstiren

deger temelinde girilirse 0~20mA ‘i 0~100% ‘e donlsturen deger ile calisir,

orn.) Gerilim girisi : P56 ve P65 sirasiyla 50% ve 2 ‘ye ayarlanirsa 5V ‘ta ¢aligir.

Akim girisi : P56 ve P65 sirasiyla 50% ve 1 ‘e ayarlanirsa 5mA ‘de calisir.

» P81: P65 ‘de ayarlanan sartlar P82 ‘de ayarlanan zaman slresince karsilandiginda sirticli asagidaki gibi calisir.

P81 Frekans komut kaybindan | 0 Komut kaybi olusmadan 6nceki frekansta surekli gcalisma
sonra surlici mod segimi | 1 Serbest galisma durmasi (¢ikis kesilmesi)
2 Yavaglayarak durma
» P77: Cok fonksiyonlu role ¢ikisi (30AC) frekans komut kaybi tizerine bilgi ¢ikisini harici siraya vermek igin kullanilir.
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orn.) sirasiyla P65 2 ‘ye, P81 2 ‘ye, P82 5.0 san ‘ye ve P77 11 ‘e ayarlandiginda,

Frekans
girisi

—p» 5 sand—

Frekans

Role | |

Galistirma
komutu | |

12.6Siiriicii agin yiikii

‘ Kod ‘ Parametre ismi ‘ Ayar ‘ Aralik ’ ik

Gok fonksiyonlu ¢ikis terminal
PG Grubu P77 6 0~17 17
segimi

» Sdriici nominal akimi tizerinde akim akti§inda surtcu asiri yik 6nleme fonksiyonu etkinlestirilir. O anda, ¢ikis akimi
blyldUkge ¢alisma zamani kisalir.

» Cok fonksiyonlu réle (30BC) siirlicti asin yiik hatasi esnasinda harici cihaza ¢ikis vermek icin kullanilir.

» Sdriict asin yik hatasi agadidaki gibi ¢alisir. Ancak, seviye ve zaman tetikleme frekansi dahil ayarlara bagl olarak

motor tipine uygun olarak otomatik olarak degiskenlik gosterebilir.

Algilama zamani
[1dak]
1 dak
Stirekli 150% Cikis akim
deger ’ [ Siriici degeri |
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NOT
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13. Sorun giderme ve Bakim
13.1Koruyucu Fonksiyonlar

/N Tedbir

Ariza olustugunda arizanin silinebilmesinden dnce sebep diizeltiimelidir. Koruyucu fonksiyonun etkinligi stirerse sebep(ler)

silindikten sonra surlcu tekrar ¢alistiriimalidir. Veya (riin 6mriinde azalmaya ve techizat hasarina yol agabilir.

O Siirlic gikis akimi ve giris gerilimi korumasi

Ariza

gostergesi

Koruyucu

fonksiyon

- Suriicu ¢ikigi akimi sliriict nominal akiminin 200% ‘Unden fazla aktiginda striicu ¢ikigini

Lil || Asinakim
- - = =) kapatir.

o Toprak ariza | Fonksiyon etkin oldugu stirece toprak arizasi olustugunda siriici ¢ikisini kapatir.

R akmi

- Toprak ariza | Calisma esnasinda toprak arizasi gibi anormal bir duruma bagli olarak dengesiz ¢ikis akimi
& akimi olustugunda ve U,V,\W ‘den birisi asir akim aldiginda surlcu ¢ikisini kapatir.

) 11 Surucu Agirt | Stricl ¢ikis akimi nominal seviyeden (1 dakika suresince 150%) fazla aktiginda stricu
P M ik cikisini kapatir.

T Asiri yuk Surlci ¢ikis akimi motor nominal akimindan (P25) fazla akarsa surtci gikisini kapatir.
Mt R hatas

L Sirlcl asin | Hasarli sogutucu fana bagl olarak sogutucu asiri isinirsa slriici ¢ikisini kapatir.
M isinma

| Asirnt DC gerilim degisimi ile sonuglanarak 3 fazdan birisi agildiginda veya ana kondansatér

) 1i) i yiprandiginda suricu ¢ikisi bloke edilir. Algilama zamani suricid ¢ikis akimina bagl olarak

_— — = J | asirn yuku
y degisiklik gosterir.

L Cikis Faz Cikis (U, V, W) fazindan birisi veya daha fazlasi agik oldugunda siriicu ¢ikisini kapatir.
& kaybi Cikis faz kaybini kontrol etmek igin siriici ¢ikis akimini algilar.

" - Motor yavasladiginda ana devre DC gerilimi 400 V ‘tan daha fazla yukselirse suriici gikisini

Ldo e | | Asin gerilim ) o h b

-== kapatir. Bu ariza gi¢ kaynak sisteminde olusturulan agiri gerilime bagli olarak ta olusabilir.

) L Distk Yetersiz gerilim giris torkundan dolayi DC gerilimi 180V altinda ise siriici ¢ikigini kapatir.
=M= gerilim
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©® Anormal dahili devre ve harici sinyal korumasi

Ariza

gostergesi

Koruyucu

fonksiyon

Parametre Kullanici ayar parametrelerinin hafizaya girilmesi basarisiz oldugunda géruntalenir.
,'E ,: ,-’ kaydetme
hatasi
Sriici CPU galismasinda ve dahili OS programinda hata gérintilenir. Ariza basitge tus takimi
Y STOP/RST (DURDUR/SIFIRLA) tusu veya sifirlama terminali ile kaldirilamayabilir. Strtict
- L donanim tamamen kaptildiktan ve tus takimi géstergesi tamamen kaybolduktan sonra tekrar
arizasl deneyin.
Suriict acil durmasi igin kullanilir. EST terminali agildiginda slrucu ¢ikisi anlik olarak
kapatir.
L 5 k|| Anlkkesime [
FX veya RX terminali ACIK iken EST terminali kapatildiginda surlci olagan sekilde
calismaya baslar.
’ﬁ Harici ariza A | Cok fonksiyonlu giris terminali (P66~P70) 18, harici ariza sinyal girisi: A (Normal Agik
\#/ baglanti girigi Baglanti) ‘ya ayarlandiinda, strucu ¢ikisi kapatir.
(TI_L Harici ariza B | Cok fonksiyonlu giris terminali (P66~P70) 19, harici ariza sinyal girisi: B (Normal Kapali
L baglanti girisi Baglant) ‘ya ayarlandidinda, sUrlicu ¢ikisi kapatir.
Frekans Sirlci ¢alismasi Analog giris (0-10V veya 0-20mA girisi) veya secenek (RS-485)
— —a ,’_ komutu araciligiyla ayarlandiginda ve sinyal uygulanmadiginda, ¢calisma P81 ‘de ayarlanan
kayboldugunda | yonteme gore yapllir.
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13.2Ariza Giderme

/N Tedbir

giderdikten sonra tekrar galistirdiginizdan emin olun.

Asirt akima bagl olarak sorun olugursa struct igindeki gli¢ yari iletken eleman kirilmis olabileceginden dolayi sebepleri

Koruyucu fonksiyon

Giderme

O Hizlanma/Yavaglama zamani ylik
ataleti(GD?) ile kiyaslandiginda cok
kisadir.

® Y ik siirlicii degerinden blyuktr.

< Hizlanma/Yavaglama zamanini artirin.

@ Sirlclyu uygun kapasite ile degistirin.

@ Motoru durdurduktan sonra galismayi devam

,':,','_- ,f @ Siirlict gikisi motor serbest galistiginda | ettirin veya P36 (Hiz arama) ‘y1 kullanin.
olusturulur. @ Cikis kablolamasini kontrol edin.
Asirn akim . . '
O Cikis kisa devre veya toprak arizasi @ Mekanik freni kontrol edin.
olugmustur.
@ Motor mekanik freni cok hizli
calismaktadir.
- @ Siiriicli ¢ikis kablolamasinda toprak @ Cikis terminal kablolamasini kontrol edin.
#/ arizasi olusmustur.
sy @ Motor yalitimi isiya bagli olarak hasar & Motoru degistirin.
AR gérmiistir.

Toprak ariza akimi

)
)y )
o

Surlci asin ylki

)
7
U S

. 7

™~

Asiri yik hatas

®Y(ik sirlicii dederinden daha buyiktdr.

® Tork artis 6lgedi ok blyik

ayarlanmigtir.

@ Motor ve slriici kapasitesini ylkseltin veya yik
agirhgini azaltin.

@ Tork artis 6lgegini azaltin.

(X
Ll ILII_

Surtcl asir 1Isinmasi

® Sogutma sisteminde arizalar vardir.

® Ortam sicakli§i gok yiiksektir.

@ Sogutucu igerisinde sikismig yabanci cisimleri
kontrol edin.

@ Ortam sicakligini 40° C altinda tutun.

Kondansator agiri yiki

® 3-Faz iiriniin bir fazi kaybolmus olabilir.

® Dahili kondansator yipranmistir.

@ Girig glicli veya faz arasi gerilimin anormal olup
olmadigini kontrol edin.

@ Degisme zamani gelmek Uzeredir veya yiiksek
sicaklikta uzun sire boyunca kullanildiginda

meydana gelebilir. Satis sonrasi servis ile iletisime

gegin.
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O® Ariza Giderme

Koruyucu fonksiyon ‘

® Cikis manyetik diigmesinde arizal

Giderme

@ Suricu gikisindaki manyetik digme baglantisini

o1ra
e baglanti sikica yapin.
Cikis Faz kaybi ® Arizali ¢ikis kablolamasi @ Cikis kablolamasini kontrol edin.
® Y ik ataletine (GD?) kiyasla < Yavaglama zamanini artirin.
oL yavaglama zamani ¢ok kisadir.
IS ©® Geri besleme yUki sirici @ Hat geriliminin degerini asip asmadigini kontrol
Asiri gerilim cikisindadir. edin.
@ Hat gerilimi gok yliksektir.
O Hat gerilimi dlisUktur. @ Hat geriliminin de@erinin altinda olup olmadigini
O Hatta hat kapasitesinden daha biiyiik | kontrol edin.
,i ) ,f yUk baglanmistir (6rn: kaynak @ AC hat girisini kontrol edin. Yike karsilik gelen hat
makinesi, motor dogrudan giris) kapasitesini ayarlayin.
Distuk gerilim

@ Siirlicli giris tarafinda arizali

manyetik diigme.

@ Manyetik digmeyi degistirin.

0
'fH

-

Harici ariza A baglanti

girisi

-
cEG

Harici ariza B baglanti

girisi

O PG Grubunda P66~P70 ‘de “18
(Harici ariza-A)’ veya “19 (Harici hata
sinyal girisi : ariza-B)” ‘ye ayarlanan
¢ok fonksiyonlu terminaller(P66 ~
P70) AGIK ‘tir.

@ Harici ariza terminaline bagli devredeki arizanin

veya harici ariza girisinin sebebini giderin.

O® Al terminaline frekans komutu
uygulanmaz.

@ Haberlesme komutu kesilir.

@ Al kablolamasini ve frekans referans seviyesini
kontrol edin.

@ Frekans periyodik olarak giincellemek igin
ayarlanan bir program durumunda haberlesme hatt

veya master cihaz ¢alismasini kontrol edin.

o
EfH

Parametre kaydetme hatasi

Livi
ll-l&

Donanim arizasi

@ LSIS satis temsilcinizle iletisime gegin.
@ EEP mesaji A/S servisine bagli olarak yazilimi
glincelledikten sonrailk olarak giice izin verildiginde

olugur. Anda kapatin ve tekrar deneyin.

13-
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13.3 Bakim onlemleri

/N Uyari

@ Bakim gergeklestirirken girig gucind ¢ikardigimizdan emin olun.

@ BakimiDC bara kapasitorinin bosaldiginikontrol ettikten sonra gergeklestirdiginizden emin olun. Glig
kapatildiktan sonra bile sliricti ana devresindeki bus kapasitorleri hala dolu olabilir. Devam etmeden dnce terminal
P veya P1 ve N arasindaki gerilimi bir test aleti kullanarak kontrol edin.

® | 3V -iE5 serisi siiriicti ESD (Elektrostatik Desarj) duyarl bilesenlere sahiptir. Muayene veya kurulum igin temas
etmeden 6nce ESD ‘ye karsi koruyucu tedbirler alin.

@ Dahiliparca ve baflantilari dedigtirmeyin. Suriciyd asla modifiye etmeyin.

13.4Kontrol listesi
©® Glinltik muayeneler
» Uygun kurulum ortami
» Sogutucu sistem arizasi
» Olagandis! titresim ve guruilti
» Olagandisi asiri isinma ve renk bozulmasi
® Periyodik muayene
» Ortama baglh olarak vida ve civatalar gevsemis veya paslanmis mi?
@ Sikin veya degistirin.
» Yabanci cisimler sogutucu sistemde sikismis mi?
@ Sikistirnimis hava kullanarak giderin.
» Sogutucu fan dénis durumunu, kapasitérlerin durumunu ve manyetik baglanti ile baglantilarini kontrol edin.

& Herhangi bir anormallik var ise degistirin.

13.5Parga Degigimi
Siricu yari iletken cihazlar gibi bir ¢ok elektronik parcalar icerir. Asagidaki pargalar yapilar veya fiziksel 6zelliklerinden dolayi
yaslanma ile kotiileserek siirliciiniin azalan performansina veya arizasina yol agacaktir. Onleyici bakim igin pargalar periyodik

olarak degistiriimelidir.

Parca ismi ‘ Degisim periyodu(yil) ‘ Tanim

DC bara kondansatéri 4 Degisim

Kontrol diizeltici kondansator 4 Degisim

Réle - Muayeneden sonra kararlastirilir
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14. COM Secenegi (RS-485)

14.1Giris
SV-iE5 sirtictisu PLC veya diger master moddl sira programi tarafindan kontrol edilebilir ve gézlemlenebilir. Struciler veya diger
slave cihazlar RS-485 agi Uzerinde ¢oklu baglanti tarzinda baglanabilir ve tek PLC veya PC tarafindan g6zlemlenebilir veya kontrol

edilebilir.

14.20zellikler

® Performans Ozellikleri

COM yéntemi RS-485

iletim bicimi Bus yontemi, Coklu baglanti Sistemi

Srtcl SV-E5 serisi

Dénlsturtcu RS232 donustiricu

Baglanabilen surlctler Azami 16

iletim mesafesi Azami 1,200m (700m dabhilinde tavsiye edilir)

® Donanim ozelligi

Kurulum Kontrol terminal blogu tzerindeki S+, S- terminallerini kullanin

Gug kaynagi Sirlci gug kaynagindan yalitimli glict kullanin

® Haberlesme ozelligi

Haberlesme hizi 9,600/4,800/2,400 bps segilebilir
Kontrol yordami Asenkron haberlesme sistemi

COM sistemi Yari duplex (gift yonli) sistem
Karakter sistemi Binary (Modbus RTU), ASCII (LSBUS)
Bitis bit uzunlugu 1 bit / 2bit

CRC kontrolu 2 byte

Parity kontrolu Yok
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14.3 Kurulum
®Haberlesme hattini baglama
(Kabloyu) siriictiniin kontrol terminallerinin (S+), (S-) terminallerine asagidaki sekilde gosterildigi gibi badlayin. Alt kontrol terminali
tzerindeki CM terminalini COM sinyal koruma toprak igin kullanin. COM ‘a tahsis edilmis terminal iE5 COM segimli (iriin ile

nakledilir.

S+(P) S-(N)
A 4

MIN IAX

Koruyuculu kablolama

kullanilirsa CM

terminalini kullanin

@ PC-Siirlicli baglantisi

Ust kontroller
(PC, laptop, PLC vd.)

232,485 donistlricu

Not
Baglanabilecek surtcu sayisi 16 sirlciye kadardir.

Haberlesme hat uzunluk 6zelligi azami 1200m. ‘dir. istikrarli haberlesmeyi temin etmek igin uzunlugu 700m. altinda

sinirlandirin.

Kontrol terminali COM terminalinin {ist PBC ‘si (izerinde konumlu JP1 pininin (S+, S-) her ikisini kisa devre yapin.
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®Kablo Ozelligi
RS-422 veya RS-485 kanali kullanilarak haberlesilirse haberlesme mesafesi ve hizini dikkate alan RS-422 igin ¢ift burgulu kablo
kullaniimahdir. Tavsiye edilen kablo 6zellikleri agagidaki gibidir.
- Uriin : Diisiik Kapasitans Lan Arayiiz Kablosu
- Ozellik : 2P X 22AWG(D/0.254 TA)
- Uretici : LS kablosu
- Tip : LIREV-AMESB

Yukarida tavsiye edilen kablo haricinde diger kablolar kullanilirsa bile agagidaki tablo ile uyumlu kablolar kullandiginizdan emin

olun.
® Ozellikler
Ozellikler ‘ iletken direnci Q/km 59 ve daha disuk Ortam sicaklig
Dayanma gerilimi (DC) V/1ldak 1 dakika icin 500V ‘a dayanakhdir | Havada
‘ Yalitim direnci MQ-km 1,000 ve daha ylksek Ortam sicakligi
Elektrostatik baghk PfiM 45 ve daha dugtk 1kHz
| Ozelik empedansi Q 120 £ 12 10MHz
Goérlnim ‘ iletken Cekirdek Gift 2
ozellikleri | Ozelik | AWG 22
‘ Yapi NO./mm 1/0.643
‘ Cap Mm 0.643
‘ Yalitkan Kalinhk mm 0.59
‘ Cap Mm 1.94

14.4Siiriicii fonksiyonel kod ayari
Bir defa dogru sekilde badlandiginda COM parametrelerini asagidaki gibi ayarlayin. Ancak, COM hiz numarasi sisteme gore

ayarlanmaldr.

@ Fonksiyon

drv Calisma modu 3 (COM)

Frq Frekans modu 4 (COM)

P79 Siriict numarasi 1 ~ 250 (ciftlestirmeden sakinarak ayarlayin)

P 80 COM hizi 2 (9,600 bps, fabrika varsayilan)

P81 Hiz komutu kayboldugunda ¢alisma modu 0 (komut kaybolmadan 6nce ayarlanan frekans ile
galistirmaya devam edin)

P 82 Hiz komutu kayboldugunda karar verme zamani 1.0 saniye

P 83 COM bekleme zamani Bekleme zamanini RX sinyali alindiktan sonra sonraki
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TX sinyal ¢ikisina kadar ayarlayin.

P 84 Parity/DURMA ayari COM parity/durma bitini ayarlayin.
P 89 Haberlesme protokollini se¢gme 0 (Modbus RTU), 1 (LSBUS)
14.5 Galisma

Bilgisayar ve slructnin dogru sekilde baglanip baglanmadigini kontrol edin.
Surlclyl agin. Bilgisayar ile haberlesecegi teyit edilene kadar siirtictiye herhangi bir yik baglamayin. Surticlyt siriici ¢alisma

programina uygun olarak g¢alistirin.

14.6 COM Protokolii(ModBus-RTU)
Aclik protokol olan ModBus-RTU protokoliini kullanin. Srtici slave olarak hizmet gériirken bilgisayar veya diger host master

olarak hizmet gérecek sekilde yapilandiriimistir. Siiriict slave olarak master ‘in okuma/yazma istegine yanit verir.

® Desteklenebilen fonksiyon kodlari

Tutma Kaydi Okuma
h04 Girig Kaydi Okuma
h06 Tek Kayit Ayarlama
h10 Cok Kayit Ayarlama

® |stisna kodlari

hol ILLEGAL FUNCTION Sirlci tarafindan desteklenenler (h03,h04,h06,h10) haricinde
(GECERSIZ FONKSIYON) diger fonksiyon kodlari kullanildiginda
ho2 ILLEGAL DATA ADDRESS Parametre adresi gegersiz oldugunda (bulunmadiginda)
(GEGERSIZ VERI ADRESI)
Fonksiyon kodu h06 veya h10 (parametre yazma komutu) ise
ILLEGAL DATA VALUE
h03 ) L veya parametre degderi gegersiz degil ise (yalniz okunabilir veya
(GECERSIZ VERI DEGERI)
aralik disinda)
ho6 SLAVE DEVICE BUSY (SLAVE | Gecikme
CIHAZ MESGUL)
1.Yazma Etkisizlestiriimis (Adres h0004 degeri O ‘dir.)
h14 Kullanici tanimli 2.Yalnizca Okuma veya Calisma esnasinda Programlanmaz
Parametre yazilim strimu ondalik say! ile gérintilenirken ortak yazilim sirimi hexadecimal sayi olarak goruntilenir.
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14.7Haberlesme Protokolii (LS BUS)
LS BUS protokolii LSIS tahsis edilmis haberlesme protokoludur. LSIS PLC vb. ile haberlesme baglantisi igin kullanilir.

® Temel bigim
Komut mesaiji (istek):
ENQ Siriicii No. | CMD (KOMUT) | Veri SUM (TOPLAM) EOT
1 byte 2 byte 1 byte nbyte | 2 byte 1 byte
Normal yanit (Onay Yaniti):
ACK Surdci No. CMD (KOMUT) Veri SUM (TOPLAM) EOT
1 byte 2 byte 1 byte n*4byte | 2 byte 1 byte
Negatif yanit (Negatif Onay Yaniti):
NAK Suriicli No. | CMD (KOMUT) Hata kodu SUM (TOPLAM) | EOT
1 byte 2 byte 1 byte 2 byte 2 byte 1 byte

Tanim:

istek “ENQ” ile baslar ve “EOT” ile biter.

Onay Yaniti “ACK” ile baglar ve “EOT” ile biter.

Negatif Onay Yaniti "NAK” ile baglar ve “EOT” ile biter.

“Surtict Numaras!” stirticti numarasidir ve 2 byte ASCII-HEX olarak gosterilir.
(ASCII-HEX: Hexadecimal ‘0’ ~ ‘9', ‘A’ ~ ‘F igerir)

CMD: Btk harf

Karakter ASCII-HEX Komut

R 52h Okuma

‘W 57h Yazma

X 58h Kayit gozlem istegi

Y’ 59h Kayit gbzlem eylemi
Veri: ASCII-HEX

Orn) veri degeri 3000 oldugunda : 3000 (dec) - ‘0’ 'B'’B’'8'h » 30h 42h 42h 38h
Hata kodu: ASCII (20h ~ 7Fh)

Alma/Génderme tampon boyutu: Aima= 39 byte, Génderme=44 byte

Kayit tampon gézlemleme : 8 Word

SUM: haberlesme hatasini kontrol etmek igin

SUM= (Siiriicii No. + KOMUT + VERI) ‘nin alt 8 bitinin ASCII-HEX bigimi

Orn) “3000” adresinden bir adres okumak igin Komut Mesaji (istek)
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ENQ Suricl No KOMUT Adres Okinacak adres SUM EOT
saylsl
05h ‘01" ‘R “3000” ‘1 ‘AT 04h
1 byte 2 byte 1 byte 4 byte 1 byte 2 byte 1 byte
SUM=0+1T+ R +3+0+0+'0+T
= 30h + 31h + 52h + 33h + 30h + 30h + 30h + 31h
= 1A7h (ENQ/ACK/NAK gibi kontrol degerleri hari¢ birakilir.)
® Detayli haberlesme protokol
1) Okuma istegi : “XXXX” adresinden bitisik ‘N’ sayida WORD okumak igin istek
ENQ Sirlcu No KOMUT Adres Okinacaicadfes SUM EOT
sayIsl
05h ‘01" ~ “1F” ‘R XXXX” “1"~“8"=n XX” 04h
1 byte 2 byte 1 byte 4 byte 1 byte 2 byte 1 byte
Toplam Byte = 12
Tirnak isaretleri (“ ) karakter anlamina gelmektedir.
1.1) Onay Yaniti :
ACK Sirlicu No KOMUT Veri SUM EOT
06h ‘01" ~ “1F” ‘R XXXX” “XX” 04h
1 byte 2 byte 1 byte N * 4 byte 2 byte 1 byte
Toplam Byte =7 + n* 4 = Azami 39
1.2) Negatif Onay Yanit :
NAK Strtici No KOMUT Hata kodu SUM EOT
15h ‘01" ~ “1F” ‘R ek “XX” 04h
1 byte 2 byte 1 byte 2 byte 2 byte 1 byte
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2) Yazma Istegi :

ENQ SuricliNo | KOMUT | Adres Okunacak adres Veri SUM EOT
saylsl
05h ‘01"~ “1F” ‘W’ XXXX” “1"~“8"=n XXXX...” XX 04h
1 byte 2 byte 1 byte 4 byte 1 byte n* 4 byte 2 byte 1 byte
Toplam Byte = 12 + n * 4 = Azami 44
2.1) Onay Yaniti :
ACK Siricu No KOMUT Veri SUM EOT
06h ‘01" ~ “1F” ‘W XXXX...” “XX” 04h
1:byte 2:byte 1:byte n * 4 pyte 2 byte 1 byte

Toplam Byte = 7 + n * 4 = Azami 39
Tedbir) Calisma komutu ve Komut frekansi dnceki veriyi ilk yazma istegine génderir ve sonra sahip olunan veriyi ikinci yazma

istegine gonderir.

2.2) Negatif yanit :

NAK Suriicu No KOMUT Hata kodu SUM EOT
15h ‘01" ~ “1F” ‘W’ o XX 04h

1 byte 2 byte 1 byte 2 byte 2 byte 1 byte
Toplam Byte =9

3) Kayit Gézlem istegi

Periyodik olarak sabit parametre gézlemleme ve veri glincellemeleri gerekli oldugunda kullanishdir.

‘n’ sayida Adres kayit istegi (ardisik olmayan)

ENQ Sirlci No KOMUT Okunacak adres Adres SUM EOT
sayisl (TOPLAM)
05h ‘01" ~ “1F” X 1" ~“4’=n XXXX.. XX 04h
1 byte 2 byte 1 byte 1 byte n*4byte |2byte 1 byte
Toplam Byte =8 + n* 4 = Azami 24
3.1) Onay Yaniti :
ACK Sriicti No KOMUT SUM (TOPLAM) EOT
06h ‘01" ~ “1F” X “XX” 04h
1 byte 2 byte 1 byte 2 byte 1 byte

Toplam Byte = 7
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:@: AKSA
OTOMASYON

3.2) Negatif Onay Yaniti :

NAK Siriicii No KOMUT Hata kodu SUM EOT
15h ‘01" ~ “1F” “X” R XX 04h
1 byte 2 byte 1 byte 2 byte 2 byte 1 byte
Toplam Byte = 9
4) Kayit g6zlem icin eylem istegi : G6zlem kaydi tarafindan kaydedilen adres okuma istegi.
ENQ Suricli No KOMUT SUM EOT
05h ‘01" ~ “1F” “¥” “XX” 04h
1 byte 2 byte 1 byte 2 byte 1 byte
Toplam Byte = 7
4.1) Onay yaniti :
ACK Sirlcu No KOMUT Veri SUM EOT
06h ‘01" ~ “1F” “¥” XXXX...” XX 04h
1 byte 2 byte 1 byte n* 4 byte 2 byte 1 byte
Toplam Byte=7 + n* 4 = Azami 23
4.2) Negatif yanit :
NAK Surtcl No KOMUT Hata kodu SUM EOT
15h ‘01" ~ “1F” “y” e “XX” 04h
1 byte 2 byte 1 byte 2 byte 2 byte 1 byte
Toplam Byte =9
5) Hata kodu
Hata kodu Tanim
“IF” Master Fonksiyon kodu (R, W, X, Y) haricinde kodlar génderdiginde.
“IA? Parametre adresi bulunmadiginda
“ID” ‘W’ (Yazma) esnasinda veri degeri izin verilen araligini astiginda.
WM ‘W’ (Yazma) esnasinda belirli parametreler yazilamadiginda.
(Ornegin, Calisma esnasinda Yalnizca Okuma, Yazma Etkisizlestirildiginde durumunda)
- Belirli fonksiyon gergeve boyutu dogru olmadiginda ve Toplam kontrol alani yanlis
oldugunda.
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:@: AKSA
OTOMASYON

14.8 Parametre kod listesi

® Ortak bélge : Siriicli modellerinden bagimsiz olarak erigilebilen bdlge.

0:SV-iS3 7 :SV-iG5
1:SV-iG 8:SV-iC5
2 :SV-iv 9: SV-iP5
h0000 Sirtict modeli R
3:SV-iH A SV-iG5A
4 : SV-iS5 D : SV-E5
5:SV-iV5
h0001 Surlcl kapasitesi R FFFF:100W 0000:200W  0001:200W
h0002 Siirlict Girig Gerilimi 0: 220V sinifi
h0003 Suirim R orn.) Stirim 1.0 : h0010
h0004 Parametre Kilidi RIW 0: Kl (varsaylan)
1: Kilit agik
h0005 Frekans Komutu 0.01 | Hz R/IW Baslangig frek. ~ Azami frek.
BIT O: Durma
R/W | BIT 1: lleri Calisma
BIT 2: Ters Calisma
W BIT 3: Ariza Sifilama (SIFIRLAMA)
BIT 4: Acil Durma (EST)
BIT 5, 13~15: Kullanilmaz
BIT 6~7:
00: terminal 01: tus takimi
H0006 Striicd modu 10: Ayrilmis 11: Com galismasi
BIT 8~12: frekans ulagim bilgisi
00000: DRV-00 00001: ¢ok adimh 1
R 00010: ¢ok adimh 2 00011: ¢ok adimli 3
00100: YUKARI 00101: Asag
00110: Yukari/agag sifir 00111: Al girisi
01000: JOG / 01001~
Tus takimi hizi 10010: Ayrilmis
10011: Com calismasi 10100~
11111: Ayriimis
h0007 Hizlanma Zamani 0.1 san | RIW Fonksiyon Listesine bakin
h0008 Yavaglama Zamani 0.1 san | RIW Fonksiyon Listesine bakin h0008
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h0009 Q|k|§ Akimi Fonk3|yon Listesine bakin.
HOOOA GCikis Frekansi 0.01 | Hz
HO00B Cikis Gerilimi 0.1
HOO0C DC Bara Gerilimi 0.1
HOO00D - - - - Ayrilmis

BIT 0 : Durma

BIT 1 : ileri Calisma
BIT 2 : Ters Calisma
BIT 3 : Ariza (Hata)

BIT 4 : Hizlanma

pu)

Fonksiyon Listesine bakin.

pu)

Fonksiyon Listesine bakin.

pu)

Fonksiyon Listesine bakin.

BIT 5: Yavaslama

BIT 6 : hiz erigimi

BIT 7: DC Fren

BIT 8 : Durma

BIT10 : Fren Agma

BIT11 : ileri Calisma komutu (1)
BIT12 : Ters Calisma komutu (1)
BIT13: REM. R/S

BIT14 : REM. Frek.

BITO:OCT

BIT1:0VT

BIT 2: EXT-A

BIT 3 : EST(Acil Durma)
BIT4:COL

BIT 5 : GFT(Toprak Arizasi)

BIT 6 : OHT(AsIri Isinma)

BIT 7 : GCT(Toprak Akim Hatasi)
BIT 8 : OLT(Asiri yik hatasi)

BIT 9 : HW-Diag (Donanim Tanisi)
BIT10: EXT-B (HARICI B)

BIT11: EEP(Parametre Yazma Hatasi)
BIT12: -

BIT13: PO(Acik Faz)

BIT14 : IOLT

BIT15: LVT

hOOOE Sirtici Durumu R

hOOOF Hata bilgisi R
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BITO:P1
BIT1:P2
h0010 Giris terminal durumu R BIT2:P3
BIT 3: P4
BIT4:P5
h0011 Cikis terminal durumu R BIT 0~6: Kullantimaz
BIT 7 : 30AC
h0012 Ayrilmis
h0013 Ayriimis
h0014 Ayrilmis
h0015 RPM R Fonksiyon Listesine bakin.
Not ‘

Ortak bélgedeki degistirilen deger mevcut degeri etkiler ancak gli¢ kapanip agildiginda veya Sirici sifilandiginda énceki

ayara doner. Ancak, degisen deger Sifirlama veya Glg Agllmasi/Kapatiimasi durumunda bile diger parametre gruplarinda

derhal yansitilir.

O DRV grubu
10bit Parametre Asgari
D100 53504 | DOO | Cmd. Freq (Komut Frek) 0 Azami Frek. 0
D101 53505 | D01 |ACC 50 60000 0
D102 53506 | D02 |DEC 100 60000 0
D103 53507 D03 | DRV 1 3 0
D104 53508 D04 | FRQ 0 4 0
D105 53509 | D05 |ST1 1000 Azami Frek. 0
D106 53510 | D06 |ST2 2000 Azami Frek. 0
D107 53511 D07 | ST3 3000 Azami Frek. 0
D108 53512 D08 | CUR 255 -
D109 53513 | D09 | RPM 0 1800 0
D10A 53514 D10 | DCL 0 65535 0
D10B 53515 D11 | USR 0 1 0
D10C 53516 D12 | FLT 0 1 0
D10D 53517 D13 | DRC 0 1 0
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® PROGRAM grubu

.
Parametre
16b|t 10bit

D201 53761 Last Fault1 (Son Ariza 1) 0 1 0
D202 53762 P2 Last Fault2 (Son Ariza 2) 0 1 0
D203 53763 P3 Last Fault3 (Son Ariza 3) 0 1 0
D204 53764 | P4 Fault Clear (Ariza Temizleme) 0 1 0
D205 53765 |P5 Run Prohibit (Galisma Engelleme) 0 2 0
D206 53766 P6 | ACC Pattern (Hizlanma Sablonu) 0 1 0
D207 53767 P7 DEC Pattern (Yavaslama Sablonu) 0 1 0
D208 53768 | P8 Stop Method (Durdurma Y 6ntemi) 0 2 0
D209 53769 P9 DcBr freq (DcBr frek) 500 6000 Baslangi¢ Frek
D20A 53770 | P10 | DcBIk time (DcBlk zamani) 10 6000 0
D20B 53771 | P11 | DcBrvalue (DcBr degeri) 50 200 0
D20C 53772 P 12 | DcBrtime (DcBr zamani) 10 600 0
D20D 53773 P 13 | DcSt value (DcSt degeri) 50 200 0
D20E 53774 | P 14 | DcSttime (DcSt zamani) 0 600 0
D20F 53775 | P15 | Jog Freq (Jog Frek) 1000 Azami Frek. 0
D210 53776 P 16 | Max Freq (Azami Frek) 6000 12000 4000
D211 53777 P 17 | Base Freq (Temel Frek) 6000 12000 3000
D212 53778 | P 18 | Start Freq (Baslangig Frek) 50 1000 10
D213 53779 P 19 | Trq Boost (Tork Artisi) 0 1 0
D214 53780 | P20 | Fwd Boost (ileri Artis) 50 150 0
D215 53781 P 21 | Rev Boost (Ters Artis) 50 150 0
D216 53782 P 22 | VF Pattern (VF Sablonu) 0 1 0
D217 53783 P 23 | OV adj (OV ayarlama) 100 110 40
D218 53784 | P24 | OLT select (OLT segimi) 0 1 0
D219 53785 | P25 | OLT level (OLT seviyesi) 180 200 50
D21A 53786 | P26 | OLT time (OLT zamani) 600 600 0
D21B 53787 | P27 | Stall prev. (Durma énleme) 0 7 0
D21C 53788 | P28 | Stall level (Durma seviyesi) 150 150 30
521D £3789 | P29 Up/Down Save select (Yukari/Asagi 0 L 0
Kaydetme segimi)
Do1E £3700 | P 30 Up/Down Save Freq. (Yukari/Asag 0 Azami Frek. 0
Kaydetme Frek.)
D21F 53791 | P31 | Dwell freq (Bekleme frek) 500 Azami Frek. Baslangi¢ Frek
D220 53792 P 32 | Bekleme zamani 0 100 0
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Adres ;

Lebi | 1obi Kod | Parametre Ik
D221 | 53793 W Trip select (Hata segimi) 07 3 0

D222 | 53794 | P 34 | Power-on run (Gig agilinca galisma) 0 1 0

D223 | 53795 | P 35 | RST restart (Sifilama tekrar galismasi) 0 1 0

D224 | 53796 | P 36 | Speed Search (Hiz Arama) 0 50 0

D225 | 53797 | P 37 | SS Sup-Curr 100 | 200 80

D226 | 53798 | P 38 | Retry number (Tekrar deneme sayisi) 0 10 0

D227 | 53799 | P 39 | Retry delay (Tekrar deneme gecikmesi) 10 600 0

D228 | 53800 | P 40 | Motor select (Motor segimi) 0 2 0

D229 | 53801 | P41 | Pole number (Kutup sayisi) 4 12 2

D22A | 53802 | P 42 | Rated-Slip freg. (Nominal kayma frek.) 200 | 1000 0

D22B | 53803 | P 43 | Rated-Curr (Nominal Akim) 10 255 0

D22C | 53804 | P 44 | Noload-Curr (Yuksiz Akim) 5 255 0

D22D | 53805 | P 45 | Carrier freq (Tetikleme frek) 30 100 10

D22E | 53806 | P 46 | Control Mode (Kontrol Modu) 0 2 0

D22F | 53807 | P 47 | PI P-gain (PI P kazanci) 3000 | 9999 0

D230 | 53808 | P 48 | PII-gain (Pl | kazanci) 100 | 3200 10

D232 | 53810 | P50 | PIF-gain (Pl F kazanci) 0 9999 0

D233 | 53811 | P51 | Pl output freq. H limit (Pl ¢ikis frek. H sinirr) 6000 | Azami Frek. Elln(l}rl:(l§ frek. L
D234 | 53812 | P52 | Pl output freq. L limit (PI ¢ikis frek. L siniri) 50 Pl cikis frek. H sinirt | Baslangig Frek
D235 | 53813 | P53 | PowerOn disp (Gli¢ agildiginda gdsterge) 0 15 0

D236 | 53814 | P54 | Rpm disp Gain (Devir gosterge kazanci) 100 | 1000 1

D237 | 53815 | P55 | Alinput filter cont (Al giris filtre sabiti) 10 9999 0

D238 | 53816 | P56 | Al min. Input(v/i) (Al asgari Girig(v/i)) 0 Al azami giris 0

D239 | 53817 | P57 | Al min. input freq. (Al asgari giris frek.) 0 Azami Frek. 0

D23A | 53818 | P58 | Al max. Input(v/i) (Al azami Girig(v/i)) 1000 | 1000 Al asgari giris
D23B | 53819 | P59 | Al max. input freq. (Al azami giris frek.) 6000 | Azami Frek. 0

D23C | 53820 | P 60 | Volume input filter cont (Hiz giris filtre sabit) 10 9999 0

D23D | 53821 | P61 | Volume min. input (Hiz asgari girig) 0 Hiz azami giris 0

D23E | 53822 | P62 | Volume input min. freq. (Hiz giris asgari frek.) 0 Azami Frek. 0

D23F | 53823 | P 63 | Volume max. input (Hiz azami girig) 1000 | 1000 Hiz asgari giris
D240 | 53824 | P 64 | Volume input max. freq. (Hiz giris azami frek.) 6000 | Azami Frek. 0

D241 | 53825 | P 65 | Analog hiz komut kayip kriteri 0 2 0

D242 | 53826 | P66 | P1 define (P1tanimla) 0 24 0
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Parametre i

P2 define (P2 tanimla)

P3 define (P3 tanimla)

P4 define (P4 tanimla)

P5 define (P5 tanimla)
D247 53831 b 71 Input T/M status disp (Giris T/M durum 0 31 0

gostergesi)
D248 53830 b7 MF input T/M filter cont. (MF giris T/M 3 20 L

filtre sabiti)
D249 53833 P 73 | Analog Cikis birim seg¢imi 0 3 0
D24A 53834 | P74 | Analog Cikis seviye ayarlama 100 200 10
D24B 53835 P 75 | Det. Frek. 3000 Azami Frek. 0
D24C 53836 P 76 | Det. Frek. bant genigligi 1000 Azami Frek. 0
D24D 53837 P 77 | Rdle fonk. segimi 17 17 0
D24E 53838 | P 78 | Ariza gikis segimi 2 7 0
D24F 53839 P 79 | Siricu No. 1 250 1
D250 53840 | P80 | Baud hizi 2 2 0
D251 53841 P 81 | Kayip komut 0 2 0
D252 53842 P 82 | Frek. giris kayip karar verme zamani 10 1200 1
D253 53843 P 83 | COM hiz ayari 5 100 2
D254 53844 | P 84 | Parity/Bitis Bit ayari 0 3 0
D255 53845 | P85 | ParaInit 0 2 0
D256 53846 | P86 | Password set 0 FFFF 0
D257 53847 | P 87 | Parametre Kilidi 0 65535 0
D258 53848 | P88 | Yazilim Sirimii 1 65535 0
D259 53849 P 89 | Haberlesme protokolu se¢me 0 1 0
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14.9Sorun giderme
RS -485 haberlesme hatasi olustugunda sorun gidermeye bakin.

@ Haberlesme bagli degil ise

Kontrol noktalari Duzeltici tedbirler ‘

Dénustiriciye glg saglanmig mi? Dénustariciye elektrik glict saglayin.

Dénustirici ve bilgisayar arasindaki baglantilar dogru mu? Dénustarici kilavuzuna bakin.

Master haberlesmeye basliyor mu? Haberlesmeyi baslatin

Bilgisayar ve surlcl baud hizi dogru olarak ayarlanmig mi? Dogru degeri “14.3 Kurulum” ‘a uygun olarak
ayarlayin.

Y Kullanici programi veri bigimi dogru mu? Kullanici programini gézden gegirin.

Doénustirici ve haberlesme karti arasindaki baglanti dogru mu? | GF dogru kablolamasini “14.3 Kurulum” ‘a uygun
olarak kontrol edin.

Y Kullanici programi MCU dahili programina veya kullanici tarafindan programlanan yazilima igaret eder.
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14.10 ASCIlIKod Listesi

41 61 30 : 3A DLE 10

A a 0

B 42 b 62 1 31 ; 3B EM 19
C 43 C 63 2 32 < 3C ACK 06
D 44 d 64 3 33 = 3D ENQ 05
E 45 e 65 4 34 > 3E EOT 04
F 46 f 66 5 35 ? 3F ESC 1B
G 47 g 67 6 36 @ 40 ETB 17
H 48 h 68 7 37 [ 5B ETX 03
I 49 [ 69 8 38 \ 5C FF 0C
J 4A J 6A 9 39 | 5D FS 1C
K 4B k 6B bosluk 20 N 5E GS 1D
L 4C I 6C ! 21 B 5F HT 09
M 4D m 6D 22 60 LF 0A
N 4E n 6E H# 23 { 7B NAK 15
) 4F 0 6F $ 24 | 7C NUL 00
P 50 p 70 % 25 } 7D RS 1E
Q 51 q 71 & 26 ~ 7E Sl OF
R 52 r 72 27 BEL 07 SO OE
S 53 S 73 ( 28 BS 08 SOH 01
T 54 t 74 ) 29 CAN 18 STX 02
u 55 u 75 * 2A CR 0D SUB 1A
\ 56 v 76 + 2B DC1 11 SYN 16
W 57 W 77 , 2C DC2 12 us 1F
X 58 X 78 2D DC3 13 VT 0B
Y 59 v 79 2E DC4 14

Z 5A z 7A / 2F DEL 7F
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15. Ozellikler
15.1Teknik veri
O Giris & ¢ikis degerleri

Tip : SV xxx iE5 — X 001-1 002-1 004-1 001-2 002-2 004-2
[HP] 1/8 1/4 1/2 1/8 1/4 1/2

YMotor
(kW] 0.1 0.2 0.4 0.1 0.2 0.4

2K apasite[kVA] 0.3 0.6 0.95 0.3 0.6 1.14
Cikis Akim [A] 0.8 1.4 25 0.8 1.6 3.0
degerleri | Cikig frekansi 0 ~ 200 [HZ]

Gerilim [V] %3 faz 200 ~ 230V

Gerilim [V] 1 faz 200 ~ 230 VAC ( 10%) 3 faz 200~230 VAC (: 10%)
Girig

| Frekans 50 ~ 60 [HZ] (¢ 5%)

degerleri

Akim [A] 2.0 3.5 5.5 1.2 2.0 3.5

@ Kontrol

Kontrol yéntemi v/f

Frekans ayar ¢ozunUrligu

Dijital komut : 0.01Hz
Analog komut : 0.1Hz (azami frek : 60Hz)

Frekans hassasligi

Dijital komut : Azami ¢ikis frekansinin 0.01% i

Analog komut : Azami ¢ikis frekansinin 0.1%

v/f sablonu

Dogrusal, Kare, v/f

Asirn yik kapasitesi

Dakikada 150%

Tork artigl

El ile/Otomatik tork artisi

Y Motor 4 kutuplu standart motorun kullanildigini varsayarak azami kapasiteyi gosterir.

2 Degerler 220V temelindedir.

3 Azami ¢ikis gerilimi gl geriliminin tizerinde olmayabilir. Cikis gerilimi gegici olarak guic geriliminden dustik ayarlanabilir.
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Boliim 15. Ozellikler
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®Calisma

Calisma modu

Tus takimi/terminal/COM galismasindan birisini segin (segimli)

Frekans ayari

Analog: 0 ~ 10[V], 0 ~ 20[mA)], tus takimi hizi
Dijital: tus takimi

Calisma ozellikleri

PID, yukari-asagi, 3-kablo

Girig

Cok fonksiyonlu terminal
P1, P2, P3, P4, P5

NPN / PNP selectable(see page 3-5)

Fonksiyonlar: ILERI/TERS CALISMA, Acil durma, Ariza sififama, Jog galigmas,
Cok fonksiyonlu Frekans Ust & Alt, Frekans Yukari/Asag, 3-kablo calismasi, Harici
hata A & B, PID-Sirlcu (v/f) galisma kestirme, Analog Tutma, Hizlanma/Yavaglama

durmasi, Yukari/Asadi Kaydetme Frek.

Cok fonksiyonlu réle

Ariza ¢ikigl ve surict durum (N.O., N.C.) AC250V 0.3Ain altinda
cikisi DC 30V 1A fin altinda

Analog ¢ikis

0 ~ 10 Vdc (10mA ‘in altinda) : frekans, akim, gerilim, DC gerilimi segilebilir

® Koruyucu fonksiyon

Asiri gerilim, disuk gerilim, asirn akim, toprak ariza algilama, strlcu asiri yiku, asin yik hatasi,

Hata sUriict asiri 1sinmasi, kondansator asiri yukd, ¢ikis faz kaybi, asir yik koruma, frekans komut
kaybi, donanim arizasi.
Alarm Durma énleme

Anlik glic kaybi

15 msan altinda: Strekli galisma (nominal giris gerilimi, nominal ¢ikis giicti dahilinde olmalidir.)

15 msan Uzerinde; Otomatik tekrar ¢alistirma etkin

®Yap! & Cevre

Sogutma Dogal sogutma
Koruma tipi Acik (IP 20)
Cevresel sicaklik -10°C ~40°C
Depolama sicaklig -200C ~65°C

Cevresel nem

90% RH(sivilasma olmaksizin) altinda

Ykseklik, titresim

1,000m altinda, 5.9m/san” (0.6G) altinda

Cevresel sartlar

Pas yapici gaz, tutugabilir gaz, yag, duman ve tozdan korunakl
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M|Hata! Burada gériinmesini istediginiz metne X5 1 uygulamak igin Giris sekmesini kullanin.® Hata! Burada goriinmesini

istediginiz metne XM= 1 uygulamak igin Girig sekmesini kullanin.
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UYUMLULUK BEYANI

Uyumlulugun beyan edildigi Konsey Ydnerge(ler)i :

2006/95/CE ve 2004/108/CE

Birimlerin asagidaki standartlarla uyumlulugu onaylanmisgtir :

EN 61800-3:2004
EN 50178:1997

Techizat Tipi : Surlcl (Glg Dénlsim Teghizatr)
Model ismi: SV - iE5 Serisi

Ticari Marka: LS Industrial Systems Co., Ltd.
Temsilci: LG International (Deutschland) GmbH
Adres: Lyoner Strasse 15,

Frankfurt am Main, 60528,

Germany
Uretici: LG Industrial Systems Co., Ltd.
Adres: 181, Samsung-ri, Mokchon-Eup,
Chonan, Chungnam, 330-845,
Korea

Biz, asagida imzasi bulunanlar, bu vesile ile yukarida tanimlanan teghizatin bahsi gegen Yénergelere ve Standartlara uyumlu

olduklarini beyan ederiz.

Yer:  Frankfurt am Main Chonan, Chungnam,
Germany Korea

(L ot
2007/11/19

! (Signaturerpare)

Mr. Ik-Seong Yang / Bélim Miduri

(Tam isim / Mevki)

—
—= =
J 20071129
(STgnaturerare)

Mr. Jin Goo Song / Genel Midur

(Tam isim / Mevki)



UYGULANAN TEKNIK STANDARTLAR

2006/95/CE “Belirli gerilim sinirlari ile kullanilmak icin tasarlanan elektriksel malzeme” ve 2004/108/CE "Elektromanyetik

Uyumluluk” Yénergelerinin esas gereklilikleri ile uymak Uzere uygulanan standartlar asagidakilerdir:

« EN 50178 (1997)

“Gug kurulumlarinda kullanilacak elektronik techizat”.

*EN 61800-3/ (2004)

+ EN 55011/A2 (2003)

“EN61000-4-2/A2 (2001)

“EN61000-4-3/A2 (2004)

“EN61000-4-4/A2 (2002)

“EN61000-4-5/A1 (2001)

“EN61000-4-6/A1 (2001)

«CEI/TR 61000-2-1 (1990)

+ EN 61000-2-2 (2003)

“Ayarlanabilir hiz elektriksel gug¢ surlcl sistemleri. Bolim 3: Belirli ydntemleri kapsayan
EMC drln standardr”
“Endustriyel, bilimsel ve tibbi (ISM) radyo-frekans teghizati. Radyo parazit 6zellikleri.

Olgii sinirlari ve yéntemleri®

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Balim 4: Test etme ve dlgme teknikleri. Kisim 2:

Elektrostatik bogaltim bagisiklik testi.”

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Bollim 4: Test etme ve dlgme teknikleri. Kisim 3:

Radyoaktif, radyofrekans, elektromanyetik alan bagisiklik testi

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Bollim 4: Test etme ve dlgme teknikleri. Kisim 4:

Elektriksel hizli gegiciler / patlama bagisiklik testi.

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Boliim 4: Test etme ve dlgme teknikleri. Kisim 5;

Asiri gerilim bagisiklik testi.

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Béltim 4: Test etme ve dlgme teknikleri. Kisim 6:

Radyo-frekans alanlarinin olusturdugu yaratilan parazitlere bagisiklik.

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Béltim 2: Ortam. Dusuk frekansin yarattig
parazitler igin ortam tanimi ve kamu dustk gerilim kaynak sistemleri i¢in ortam tanimi”
“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Bélim 2: Ortam. Dustk frekansin yarattig
parazitler igin uyumluluk seviyesi ve kamu diisiik gerilim kaynak sistemlerinde sinyal

verme”
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EMI/ RFI GUC HATTI FILTRELERI Ls
LS sdrictler, iE5 serisi
vector motor control

RFI FILTRELERI

LS SERISI GUG HATTI FILTRELERI FF ( Footprint ) - FE ( Standart ) SERISI, OZEL OLARAK YUKSEK FREKANSLI LS
SURUCULER ILE TASARLANMISLARDIR.

LS FILTRELERININ ARKA SAYFADAKI KURULUM TAVSIYESI ILE BIRLIKTE KULLANIMI, HASSAS CIHAZLARLA
BIRLIKTE SORUNSUZ KULLANIMI VE YARATILAN EMiISYON VE BAGISIKLIK STANDARTLARI EN 50081 'E
UYUMLULUGU TEMIN ETMEYE YARDIMCI OLUR.

TEDBIR

GUG KAYNAGI UZERINDE KAGAK AKIM KORUYUCU CIHAZLAR KULLANILMASI DURUMUNDA, GUG AGILINCA
VEYA KAPANINCA HATA VEREBILIR. BU DURUMU ONLEMEK iGiN, KORUYUCU CIHAZIN ALGILAMA AKIMI
ASAGIDAKI TABLODAKI EN KOTU DURUM KAGAK AKIM DEGERINDEN DAHA BUYUK OLMALIDIR.

TAVSIYE EDILEN KURULUM TALIMATLARI
EMC yo6nergesine uymak icin, bu talimatlar olabildigince yakinen izlenmelidir. Elektriksel techizatla ¢alisirken her zamanki glivenlik

islemlerini izleyin. Filtreye, Siiriicliye ve motora olan bitun elektriksel baglantilar kalifiye bir elektrik teknisyeni tarafindan yapilmalidir.

1-) Akim, gerilim ve par¢a numarasinin dogru oldugunu temin etmek igin filtre degerini ve etiketini kontrol edin.

2-) En iyi sonuglar icin filtre kablolama muhafazasinin gelen elekirik kaynagina mimkiin oldugunca yakin olarak takilmalidir, genellikle
kaynak anahtari veya muhafazanin devre kesicisinden hemen sonra.

3-) Kartin kablolama dolabinin arka paneli filtrenin takma boyutlari i¢in hazirlanmalidir. Filtrenin miimkiin olan en iyi topraklamasini temin
etmek icin panelin yuiz bélgesi ve takma deliklerinden boya vb. kaldirmak igin 6zen gdsterilmelidir.

4-) Filtreyi emniyetli bir sekilde takin.

5-) Elektrik kaynagini HAT (LINE) isaretli filtre terminallerine baglayin, toprak kablolarini saglanan toprak civatalarina baglayn. YUK (LOAD)
isaretli filtre terminallerini stirictiniin elektrik girisine uygun 6l¢u kablosunun kisa uzunluklarini kullanarak baglayin.

6-) Motoru baglayin ve ferrit gekirdegini (¢ikis tikaglan) stiriictinin mimkiin oldugunca yakinina takin. Zirhli veya muhafazali kablo 3 fazli
iletkenlerle yalnizca ferrit gekirdedin merkezinin iginden iki kez sarilarak kullaniimalidir. Toprak iletkeni hem sirlicii hem de motor uglarinda
emniyetli bir sekilde topraklanmalidir. Ekran muhafaza gévdesine topraklanmis kablo pabucu araciligiyla baglanmalidir.

7-) Kontrol kablolarini siriicli talimatlar kilavuzunda anlatilan sekilde baglayin.

KILAVUZ UZUNLUKLARININ MUMKUN OLDUGUNCA KISA TUTULMASI VE GELEN ELEKTRIK VE GIKAN MOTOR KABLOLARININ
iYICE AYRIK TUTULMASI ONEMLIDIR.
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Kurulum

imal eden LS Industrial Systems Co.,Ltd (baslangig)
tarihi
Garanti
Model No. SV-iE5
dénemi
isim
Mdsteri
Adres
bilgisi
Tel.
isim

Satis ofisi Adres

Tel.

Bu Urlin LS Industrial Systems tarafindan siki QC kontrol ve muayene uygulanarak retilmistir. Garanti dénemi
kurulumdan sonra 12 ay veya kurulum tarihi belirtiimediginde Uretim tarihinden itibaren 18 aydir. Ancak, garanti suresi

satis sartina gore degisiklik gosterebilir.

@ Garanti dahilinde servis bilgisi

» Eger hasarl parga garanti sartlar dahilinde normal ve uygun kullanim altinda tanimlanmigsa, yerel yetkili LS dagitimei

veya LS Servis merkezi ile irtibata gegin.

@ Garanti haricinde servis hilgisi

Asagidaki durumlarda garanti uygulanmayacaktir.

» Hasar, kullanim, ihmal veya kazadan kaynaklanmistir.

» Hasar, anormal gerilim ve gevresel cihazlarin hatali galismasindan (ariza) kaynaklanmistir.
» Hasar, deprem, yangin, sel, yildinm ¢arpmasi veya diger dogal afetlerden kaynaklanmistir.
P LS etiketi takili olmadiginda.

» Garanti dénemi bitmis oldugunda.
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Kilavuz Surum Gecgmisi

No. Siriim Degisiklikler Siurim. No Notlar
1 Eylil 2006 ilk yayinlama 1.10
2 Ocak 2007 igerikler giincellendi 1.10
3 Nisan 2007 igerikler giincellendi 1.20
4 Temmuz 2008 igerikler giincellendi 1.30

@ S{rdurilebilir Yonetim

LS Industrial System Co.,Ltd dlinyadaki ¢evresel koruma igin stirdirdlebilir ydnetim konusuna

en st diizeyde dncelik vererek en Ustiin gabayi gostermektedir.

L

LS Siiriicli gevreyi korumasi igin diigtiniiimiis ve tasarlanmistir. imha etmek igin demir,

alum,nyum, bakir ve sentetik regine (lirlin kasasi) ayristirilabilir ve tekrar kullanilabilir.

O Atik Tavsiyesi

e




