AC Motor Hiz Kontrol Unitesi

iGS Serisi

0.5 - 5.4HP (200/400V)

Montaj,islem,
Bakim Kilavuzu

iG5 kullanmadan énce bu kilavuzu iyice okuyun ve
referans gerektiginde kullanmak igin iyi bir yerde
muhafaza ediniz.

@ LG Industrial Systems



LG siiriiciilerini tercih ettiginiz igin tesekkiir ederiz!

GUVENLIK TEDBIRLERI

B LG endistriyel sistemleri imalat ilkesi kazalari minumuma indermektir.

B Bu el rehberinde ,guvenlik mesajlari asagidaki gibi siniflandirimiglardir :

& TEH Li KE Oliim veva ciddi varalanmalarda kullanimistir.
A iKAZ Hafif veya daha az yaralanmalarda kullaniimigtir.

B Buel kilavuzunda en ¢ok lizerinde durulan iki 6nemli glivenlik maddesi vardir;

C Yiksek gerilimde ¢alismakta oldugunu gésterir .

A Elektrik carpma tehlikesi oldugunu gosterir .

B SV-iG5 serisi suriicilerinin maksimum performans gostermesi ve givenlik kosullarini artirmak igin bu el rehberini
dikkatlice okuyun.

/\ TEHLIKE

m  Siriicii caligirken kapagi agmayin .
Yoksa elektrik carpma tehlikesiyle karsilasirsiniz.

m  On kapak agikken siiriiciiyii calistirmayin
Yoksa elektrik carpma tehlikesiyle karsilasirsiniz veya kapasitorler patlayabilir.

m Periyodik bakim ve elektrik tertibati denetlenmesi diginda kapagi agmayin.
Yoksa elektrik carpma tehlikesiyle karsilagirsiniz.

m Elektrik tertibati ve periyodik bakimi yapilabilmesi igin besleme gerilimi kesilidikten en az 10

dakika beklemek gerekir.Ayrica DC hattin gerilimide kontrol edilmelidir.
Yoksa elektrik carpma tehlikesiyle karsilagirsiniz.




Siiriicu tzerinde galigirken elllerimizin kuru olmasina dikkat etmeliyiz.
Yoksa elektrik carpma tehlikesiyle karsilasirsiniz.

/N IKAZ

Tutusmasi kolay ytizeylerin Uzerine siirliciiyli montaj yapmayin.

Aksi taktirde,yangin gikabilirir.

Siiriictiniin herhangi bir hasar gormesi durumunda surtciiyii kapatin.
Aksi taktirde ,ikinci dereceden kaza ve yangin olusabilir.

Siiriiciiye besleme gerilimi verildiginde veya kesildiginde stiriicu bir iki dakika kadar sicak
kalicaktir.
Bundan dolayi cihaza el sirmeyiniz.

Eger siiriicii eksik pargayla monte edilmigse ,veya bir yerinde bir hasar varsa besleme
gerilimi vermeyin.

IDARE VE KONTROLU

(1) Kurulumu ve Montaji

OO0 Sdricuyd agirhgina uygun bir sekilde elde tutun.
O  Kullanim kilavuzunda (rtn tipine gore cihaz kurulumlari gésterilmistir.
O  Suricu caligirken kapadr agmayiniz..
O  Surdcundn tzerine agir cisimler koymayiniz
O  Montajinin dogru olup olmadigini kontrol ediniz.
OO0  Sdrictyl yere distrmeyin ve yaninda suriclyl etkileyebilecek cihazlar kullanmayin .
OO0 200V igin 3.tip topraklama,400V iginse 6zel 3.tip topraklama kullanilir.
(Yer empedansi:100 ohm’un altindadir).
O PCB ile dokunmadan ve kurulumdan 6nce devrede bulunan elektrik bosalmasina karsi koruyucu énlemler alin.
O  Suriclyd asagida belirtilen gevre kosullari altinda kullanin:




Calisma -10~40 C
Sicaklig!
Calisma 90% RH daha az
nemliligi
Kayit Sicakligi | -20~65 C

Yanici gazlardan korunmali,yagdan ,sisten,pastan korunmasi

Cevre Kosullarina Gére Durumu

Yeri :
gerekir.
, — .
Rakim Salinim Maks.1,000m deniz seviyesinden yukarda,Maks. 5.9m/s? (0.6G)
veya daha az.
Atmosferik 70 ~ 106 kPa
Basing

(2) Baglantisi

ooooad

Suricldeki dalgalanmayi dnlemek icin ¢ikisi RFl ile filtrelendirilmelidir

Motorun baglantisini stiriictiniin U, V, W portlarindan yapilir.

Siricl beslemesi yanlis terminallerden yapilirsa cihaz yanar.

Siriclnln kablo badlantisini ve kontrollinii stirticii hakkinda bilgi sahibi olan kisiler tarafindan yapilmalidir.
Sirdclinln baglantilarina gegmeden énce slrlctnlin montajini bitirin.Yoksa elektrik garpmasi veya
yaralanmalara neden olabilir.

(3) Deneme calistirmasi

a
O

Sirich calisirken parametreleri kontrol edin eger gerekiyorsa siriictinin parametrelerini yike gére degistirin.
Always apply permissible range of voltage to the each terminal as indicated in this manual. Otherwise, it could
lead to inverter damage.

(4) Siriicinin idaresi:

O
O

oooo 0O

|

Otomatik galisma fonksiyonu segildiginde motordan uzak durun giinki motor aniden galismaya bagliyacaktir.
islem paneli (izerindeki stop tusu sadece istedigimiz fonksiyonun ayarlamasini yaparken aktif haldedir.Acil
durma(stop) fonksiyonunu ayrica hazirlanmasi gerekir.

Girig sinyalinden alarm reset ettirilirse motor birden galisma baglayacaktir.Bundan dolayi bdyle bir giris
sinyalini kapatmallyiz yoksa ¢esitli yaralanmalara sebep verebilir.

Sirtici igerisnde herhangi bir dizenleme yada degisiklik yapmayin.

Siriclnin sicaklik kontrol fonksiyonu ,motoru korumayabilir.

Surticiyu sik araliklarla baglatmak ve durdurmak igin manyetik kontaktor kullanmayin .

Elektromanyetik etkilenmelere karsi gUrdltiden arindirma filtreleri kullaniimalidir. Aksi takdirde elektronik cihaz
etkilenebilir.

Besleme gerilimi uyumsuz gelmesi durumunda AC reaktdrini kurmaliyiz.Sirticiiden yiiksek frekansta bir
gerilim iletilirse besleme kapasitorleri ve jeneratérleri fazla isinmasina ve cihazin yanmasina neden olabilir.
400V'luk bir motorla galisan bir striici ufak dalgalanmalari gidermek iin yalitkan bir dogrultma motoru
kullaniimalidir.Ufak voltaj dalgalanmalarindan kablo sabiti etkilenirse yalitimi daha kétllesir ve cihaz kolayca
elektromanyetik dalgalanmalardan etkilenebilir.

Kullanicilar igin 6ncelikli olan programlamadir,fabrika ayarlarini etkin kilmak igin kullanici parametreleri reset
atmalidir.

Strlicl kolayca hizi yiksek islemlerde ayarlanabilir.Motorun tipi ve makinenin dncelikli islem birimi
tanimlanmalidir.

DC-Frenleme fonksiyonu kullanildi§inda motor ¢alismaz.Eger torkun durdurulmasi gerekiyorsa ayri bir



donanim yuklenmelidir.

(5) Hata 6nleme tedbirleri

O  Eger strticii hatali caligiyorsa giivenlik 6nlemlerini gdzden gegirmek gerekir. Clinkl glivenlik tedbirleri ne
kadar iyi olursa makinemiz ve donanimimiz o kadar iyi korunur.

(6) Bakimi,kontrolii yedek parga konulmasi

O Yalitkan bir direnci stirictnun kontrol Unitesi Uzerinden test etmeyin.
O  6.bélimde surictinln periyodik kontrolii hakkinda daha genis bilgi bulabilirsiniz .

(7) Atilmasi
O  Omri tikenmis bir siiriiciiniizii elden ¢ikarmayin.

(8) Genel Yapisi

O  Bu kullanim kilavuzunda gésterilen diagramlarin bir gogunda strlict devre kesicisiz ,kapaksiz veya kismen

kapad! acik olarak gdsterilmistir.Asla suriiclinlzi bu sekilde calistirmayin.Siirticiiniiz galisirken kapakla devre
kesiciyi birlikte kullanin.
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SECIM KILAVUZU (IG5 OZELLIKLERI)

230V (0.5~5.4HP)

Suruct Tip 0041 | 0081 | 0151 | 004-2 | 008-2 | 0152 | 0222 | 037-2 | 040-2
(SVxxxiG5-x)
Motor HP 05 1 2 05 1 2 3 5 54
Oranlar’! KW 0.37 0.75 1.5 0.37 0.75 1.5 22 3.7 4.0
Kapasite? [kKVA] 1.1 1.9 3.0 1.1 1.9 3.0 45 6.1 6.5
Gikis FLA [A] 3 5 8 3 5 8 12 16 17
Oranlar
Frekans 0.1 ~400 Hz
Voltaj 200~230V3
Giris Voltaj 1 Faz 3Faz
Oranlar 200 ~230V (=10 %) 200~ 230 V (10 %)
Frekans 50 ~ 60 Hz (£5 %)
Frenleme Devresi Ana Kartin Uzerindedir.
Dinamik Ortalama Tork Frenleme 20 % (Opsiyonel Harici DB Direnci: 100%, 150%)
Frenleme Maks.Stirekli Frenleme Zamani | 15 saniye
Kullanimi % 0~30ED
Agirhg [Ibs] 2.65 ‘ 397 ‘ 4.63 ‘ 2.65 ‘ 2.65 ‘ 3.97 ‘ 4.63 ‘ 4.85 | 4.85
460V (0.5~ 5.4HP)
Siiriicii Tipi
. 004-4 008-4 015-4 022-4 037-4 040-4
(SVxxxiG5-x)
Motor HP 0.5 1 2 3 5 54
Oranlar! KW 0.37 0.75 1.5 2.2 3.7 4.0
Kapasite? [kVA] 1.1 1.9 3.0 4.5 6.1 6.5
Cikis FLA[A] 1.5 25 4 6 8 9
Oranlar Frekans 0.1 ~400 Hz
Voltaj 380 ~ 460 V°
Giris Voltaj 3 Faz, 380 ~460 V (+ %10)
Oranlari Frekans 50 ~ 60 Hz (= %5)
Frenleme Devresi Cihazin Uzerinde
Dinamik Ortalama Tork Frenleme % 20(Opsiyonel Harici DB Direnci: %100, %150)
Frenleme Maks.Stirekli Frenleme Zamani | 15 saniye
Kullanimi %0~30 ED
Agirligi [Ibs] 3.75 3.75 3.97 4.63 4.85 4.85

1 4 kutuplu bir motorla kullanildigi zaman uygulanabilir maksimum kapasiteyi gésterir.

2(,/"3*V*|) oranlama kapasitesi 200V sinifi igin 220V ve 400V sinifi igin 440V ‘tur.

3 Maksimum c¢ikis gerilimi giris geriliminden buyiik olamaz.Cikis gerilimi giris geriliminden daha az olmasi istenirse proglamlamada ayarlanabilir.

3




Kontrol Metodu V/F Kontrol
Frekans Ayarlama Cozinirigi Dijital Referans: 0.01 Hz (100 Hz daha altinda), 0.1 Hz (100 Hz daha (stlinde )
S Analog Referans: 0.03 Hz / 50 Hz
§ Frekans Dogrulugu Dijital:Maks. Cikis Frekansinin % 0.01, Analog: Maks. Cikis Frekansinin % 0.1
* | VIF Orani Dogrusal,Kare Dalga, Kullanici V/F
Fazla YUk Kapasitesi 1 dakika igin akimin % 150 ’si ( zamanla ters orantil )
Tork Boost Manuel Tork itelemesi (% 0 ~ 15), Otomatik Tork Boost
islem Metodu Anahtar / Terminal / Haberlesme Islemi
Frekans Ayarlama Analog: 0~ 10V /4 ~20 mA Digital: islem Paneli
Baglangig Sinyali ileri,geri
= | Sabit Hizi 8 Hiza Kadar Ayarlanabilir. (Cok-Fonksiyonlu Terminali Kullanilir.)
-(,E; Sabit Hizlarin Dilsme ve 0~ 9,999 Saniye a.rasmda,4 g§§it ayarlama tipi vardir.Her Tip lgin Ay.rl .Kurulvum N
@2 Yapilir.(Gok-Fonksiyonlu Terminal Kullanilir), Hizlanma/Yavaslama Tipi: Dogrusal Tipi, U
& | Yikselme Zamani Tioi. S Tioi
_ pl, o Tip
g Acil Stop Siriicinin Cikisini Keser
@ Jog Jog Islemi
S Hata Resetleme Koruyucu fonksiyonu aktif oldugunda arizalar resetleyin
= Islem Durumlar, Frekans Seviyesinin Saptanmasi, Asiriyiik Alarmi, Fazla Yik Nedeniyle Stop Etme,Asiri
% Gerilim,DUstik Gerilim, SUriicl Asiri Isinmasi ,Calistirma, Stop, Sabit Hiz, Hiz Arama
@ | Ariza Cikis Kontak Cikisi(A, C, B) - AC250V 1A, DC30V 1A
f:) Gosterge Cikis Frekansi,Cikis Akimi,Gikis Gerilimi,DC Gerilmi (Cikis Gerilimi: 0 ~ 10V)'dan biri
segilebilir.
Calisma Fonksiyonu DC Kesimi, Frekans" Limiti, Frekans Atlamas,lkinci FonkSiyon, Kagak Telafisi, Ters
Rotasyon(Ddnme) Onleme,Otomatik Baglama, PID Kontrol
Asiri Gerilim,Yetersiz Gerilim,Agiri Akim,Stirlici Asiri Isinmasi,Motorun Asiri Isinmasi
© Siricl Hatasi JInput/Output Faz Kaybi,Asiriylik Korunumu,Haberlesme Hatasi, Komut Hizinin
g Azalmasi,Donanim Hatasi
2 | Slrlcl Alarmi Kayip ve Fazla YUk Alarmi
. 15 msn  Az:Sirekli Islemde,
Zamansal Glig Kaybi 15 msn Fazla:Otomatik Restartda (Programlanabilir).
£ islem Bilgisi Cikis Frekansi,Cikis Akimi,Cikis Gerilimi, Frekans Deger Kurulumu, islem Hizi, DC Gerilimi
g Keypad o Fonksiyon Korumas! Aktif Olunca Hatalari Gosterir,5 Hatay1 Hafizaya Alir.
pot Hata Bilgisi

Ortam Sicakligi

-10°C~40 °C (14 °F ~ 104 °F), CE sertifikali: 41 °F~ 104 °F (5 °C ~ 40 °C)

Depolama Sicaklig

-20°C~65°C (-4 °F ~ 149 °F)

Ortam Nem Orani

90 % RH Maks. daha az(yogun olmayan)
CE Sertifikali: 5 ~85% (yogun olmayan)

Rakim/ Titresim 1,000 m dahaaz - 5.9m/saniye? (=0.6g) daha az
Atmosferik Basing 86 ~ 106kPa
Sogutma Metodu Fan Sogutmali*

4'SV004iG5-4, SV008iG5-4. modelleri kendiliginden sogutmalidir




1.BOLUM-MONTAJ

1.1 Denetim

v" Siirlicl kullaniciya gonderilirken nakliyesi sirasinda herhangi hasara ugrayip ugramadi§ini kontrol ediniz.

v" Siiriicii izerindeki agiklamalara bakarak stirliciiniin istediginiz stirlicti olup olmadigini kontrol edin.Siriicii tizerindeki
numaralarinin ne anlama gedigi asagida aciklanmistir:

SV 008 IG5 -—
| | =7
LG Siiriicii Uygulanabilir Motorlar Giigleri Siiriicii Seri Numarasi Giris Voltaji

004: 0.5 HP iG5: 0.5~ 5.4 HP 1: 200 ~ 230V (1 Phase)
008: 1 HP iG: 1~5HP 2:200 ~ 230V (3 Phase)
015: 2HP iS5: 1~ 30 HP 4: 380 ~ 460V (3 Phase)
022: 3 HP iS3: 1~ 30 HP

037: 5.0 HP iH: 40 ~290 HP

040: 5.4 Hp

1.2 Cevre Sartlan
v Montajinda galisma Sartlarini kontrol ediniz.
- Galisma sicakligi -10°C(14°F)altinda veya 40°C( 104°F )'den fazla olmamalidir.
- Nem orani %90 oraninin altinda olmall.
- Rakimi (1,000m) altinda olmalr.
v" Siriicii direk glines 1591 gdrem yere monte edilmemeli ve ylksek vibrasyondan izalo edilmelidir.
v" Eger siiriicli fazla nemli ve tozlu bir ortamda galisacaksa o zaman siirlicliyli su gegirmeyen bir elektrik kutusunun igine
koyunuz.Bdylece gerekli IP koruma seviyesi saglanmis olur.
1.3 Montaj
v’ Siirlicti bir sonraki cihaza dikey ve yatay bosluk birakilarak dikey monte edilmelidir. (A=150mm Ustii, B= 50mm Ustii.




Bolum 1 - Montaj

1.4 Diger Onlemler

v

v

Siriclyl 6n kapagindan tutup tagimayiniz.
Sirdclyd ylksek vibrasyonlu bir yere monte etmeyiniz.Prese veya hareketli makineye takarken dikkatli olunuz.

Surdcundn 6mrine etki eden en 6nemli faktor ¢alisma ortamindaki sicakliktir.Bundan dolayi surictyu (-10 ~40°C)
sicakligi arasinda kalacak bir yere monte edin.

Surdictnin asir sicak calismasi gerektigi ortamlarda yanma tehlikesine karsin surtictiyu kolay yanmayacak bir yuzey
Uzerine monte edin.

Sdrdclyd asiri sicak ve nemli ortamlara monte yapmaktan kagininiz .

Siriclyl buharli,yanici gazli veya paslanmaya musait bir ortamda sriicliyli monte etmeyiniz.Strlicliyl temiz bir ortamda
veya yabanci maddelerden arindiriimis kapali bir kutuya monte edilmelidir.

Siriicl birkag suriiclyle veya bir fan birlikte bir panelin igine kuruldugu zaman basta yapitigimiz ikazlari tekrar gézden
gegciriniz.Eger montaj yanlis bir sekilde yapiimigsa ortam sicakhigi belirtilen limitleri gegebilir.

Havalandirma fani

Panel Panel
Sirlic
Striicd | | Sirtici ==
N\ Silriicil
Sogutma fani
DOGRU (0) YANLIS (X) YANLIS (X)

[Panele Birden Fazla Siriicii Monte Edilirse] [Panele Bir Havalandirma Faniyla Monte Edilirse]

v Vida ve civatalan kullanarak siiriiciiniin saglam monte edildiginden emin olunuz..



Bolum 1 - Montaj

1.5 Boyutlar

VARIABLE FREQUENCY DRIVE
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Birim: mm (inch)

Siiriiciiler HP w1 w2 H1 H2 D1
SV004iG5-1 05 | 100(3.94) | 88(3.46) | 128(5.04) | 117.5(4.63) | 130.9 (5.15)
SV008iG5-1 1 130 (5.12) | 118(4.65 | 128(5.04) | 117.5(4.63) | 150.9 (5.94)
SV015iG5-1 2 150 (5.90) | 138(5.43) | 128(5.04) | 117.5(4.63) | 155.0(6.10)
SV004iG5-2 05 | 100(3.94) | 88(3.46) | 128(5.04) | 117.5(4.63) | 130.9 (5.15)
SV008iG5-2 1 100 (3.94) | 88(3.46) | 128(5.04) | 117.5(4.63) | 130.9 (5.15)
SV015iG5-2 2 130 (5.12) | 118(4.65) | 128(5.04) | 117.5(4.63) | 152.9 (6.02)
SV022iG5-2 3 150 (5.90) | 138(5.43) | 128(5.04) | 117.5(4.63) | 155.0(6.10)
SV037iG5-2 50 | 150(5.90) | 138(543) | 128(5.04) | 117.5(4.63) | 155.0 (6.10)
SV040iG5-2 54 | 150(5.90) | 138(5.43) | 128(5.04) | 117.5(4.63) | 155.0 (6.10)
SV004iG5-4 05 | 130(5.12) | 118(4.65) | 128(5.04) | 117.5(4.63) | 152.9 (6.02)
SV008iG5-4 1 130 (5.12) | 118(4.65) | 128(5.04) | 117.5(4.63) | 152.9 (6.02)
SV015iG5-4 2 130 (5.12) | 118(4.65) | 128(5.04) | 117.5(4.63) | 152.9 (6.02)
SV022iG5-4 3 150 (5.90) | 138 (5.43) | 128(5.04) | 117.5(4.63) | 155.0 (6.10)
SV037iG5-4 50 | 150(5.90) | 138(5.43) | 128(5.04) | 117.5(4.63) | 155.0 (6.10)
SV040iG5-4 54 | 150(5.90) | 138(5.43) | 128(5.04) | 117.5(4.63) | 155.0(6.10)
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1.6 Baglanti Diagrami

DB Direnci?
1®,230v  MCCB B1 B2
veya :/ \O R U
3 @7 /-\
230/460V—0C__0 S \Y
50/60Hz —O O T W
+
ileri Galisma/Stop FM Q) @ Output Frekans Olger
0O O EX (0~10V Analog)
Geri Galisma/Stop
o RX cmJ)
Siirlicti Devre Disl o
° BX
Ariza Reset
0 ©o RST
Jog
0 ©o JOG
Gok-fonksiyonlu Girig 1
° P1
Gok-fonksiyonlu Girig 2 Fabrika Ayarlari:
° P2 ‘Dilsiik Hiz-L’
Gok-fonksiyonlu Giris 3 5 p3 ‘Orta  Hiz-M' i
Yiksek HizH 30A ° °—() Anza cikis rolesi
Ortak Terminal AC250V, 1A’'den az,
CM 30C ) DC30v, 1 den az
30B oio—()
Potansiyometre Shield
MO
(1'kohm, KZW) i Sinyal hizi igin 9 DC24V, 50mA daha az
VR besleme gerilimi: Fabrika ayari: ‘Run’
+12V, 10mA Q)
y1 Girensinyal hizi:
0~10v
+
_@ | Girensinyal hizi: $+Q) RS485 & MODBUS-RTU
‘ L 4 ~20mA (2500hm) s-0) Haberlesme port
CM Ortak olanlar igin
VR, V1,1

Girig' sinyal hizi

Not) ~ @Ana devre terminali gdsterir, O kontrol devresi terminalini gdsterir.
1. Analog hiz komutunun ayari gerilim,akim ve her ikisiyle ayarlanabilir.
2. DB direnci opsiyoneldir.
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1.7 Besleme Terminalleri

R S T B1 B2 U vV W

3 Faz Besleme Giris: R, S, T
1 Faz Besleme Giris: R, T

DB Direnci
Semboller Fonksiyonlar
R AC Besleme Terminalleri
S 200V Sinifrigin 3(1) Faz, 200 ~ 230V AC ve 400V Sinifi igin 380 ~ 460V AC
T 1 Faz Girig Terminali: Rve T
U . . .
v Motor ici 3 Faz Cikis Terminalleri
W (3 Faz, 200 ~ 230VAC veya 380 ~ 460VAC)
B1 N L . .
B2 Dinamik Frenleme Direnci Baglanti Terminalleri

Besleme yapilirken surtict sasesiyle oesieme cihazlarinin arasinda émri bitmis bir kapasitor varsa bu durumda
elektrik carpma tehlikesi olusabilir. G terminali topraklanmamigsa siriiciiye besleme vermeyiniz..

/\ TEHLIKE

174 Kablo Baglantian & TEHLIKE

ANRNIRNE

verebilir.

<

Baglanti Esnasinda Dikkat Edilmesi Gereken Hususlar

Eger besleme,cihazin ¢ikis portlarindan (U, V, W) yapilirsa cihaz zarar gordr.
Strlicl ve motorun beslemeleri yapilirken kullanilan ring terminalinin port kafalarina yalitkan bir baglik koyun.

Strlcl icinde baglanti ekipmanlari birakmayiniz.Bu ekipmanlar,hatalara,kisa devrelere ve yanlis fonksiyonlara sebebiyet

calisilirsa ve montor ile siriicli arasina uzun bir kablo ¢ekilirse motor torku disebilir

9

Girig ve ¢ikis icin,gerilim diismesinin %2 ‘den daha az olmasi igin uygun 6lgitteki kablolari kullaniniz.Eger diisik frekansta
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v’ Birden fazla motor bir siirlicliye badlandi§i zaman toplam kablo uzunlugunun 500m’den az olmasi gerekmektedir.Uzun
mesafeler icin 3 telli kablo kullanmayiniz..Teller arasinda kayip oraninin artmasindan dolayi agiri akim koruma 6zelligi
devreye girebilir veya ¢ikisa baglanan cihaz caligir.

v’ Tavsiye edilen frenleme direncini B1 ve B2 portlari arasina baglayiniz.Asla B1 ve B2 portlarini kisa devre
yapmayiniz :Eger kisa devre yapilirsa cihazin i¢i hasar gorebilir.

v Slirliclinin ana devresi yliksek frekans guriiltls verir ve bu siirlicii yakinindaki iletisim cihazlarini engeller.Bu giriiltiy
azltmak icin RF filtre veya hat gurdltu filtresinin inverter giris kismina baglayiniz.

v" Sirliclinin ¢ikisinda giig factor kapsitoriini,dalgalanma gidericiyi veya RF filtre kullanmayiniz.Aksi halde bu cihazlar zarar
gordr.

v Kablodan 6nce besleme terminalleri igin sarj lamba ve ledlerin sén(ik olduguna emin olunuz.Sarj kapasitorli beslemeye
bagli olmasada elektrik yikll olabilir.

Topraklama & T E H LI KE

Sturtict yuksek bir anahtarlama cihazi oldugu igin kagak akim olusabilir.Elektriksel soka maruz kalmamak igin stirGclyt

topraklayiniz.Kullanim kilavuzundaki ikazlarimizi her zaman g6z dniinde tutunuz ve olusabilecek tehlikeleri onleyiniz.

v' Sadece siirlicli topraklamasini belirtilen port (izerinden baglantisi yapiniz.Stirlicliyl topraklamak igin kutu veya sase
vidalarini kullanmayiniz.

v Koruyucu topraklama baglantisi ile yapilan ve son kesilen olmalidir.

v Topraklama yapilirken dikkat edilmesi gereken bir diger unsurda topraklama kablosu miimkiin oldugunca kisa veya

mumkunse olabildigince sUrlicinin yanina baglanmalidir.

«n

Motor Kapasitesi Topraklama Kablo Ebatlari, AWG (mm? )
i 200V Sinif 400V Sinifi
0.5~ 5.4 HP 12 (3.5) 14(2)

= A =
L e

10
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W KABLO VE TERMINAL BAGLANTILARI
Asagidaki sekilde gortldugu kablolarin yerlerine ve terminallerine gore kapasiteleri suricu giris (R, S, T) cikis (U, V, W)
baglantilarindaki kapasiteleri belirtiimistir.

i Kablo®
Siiriicii Te\r/rigglal Vida Torku® Baglanti Terminali
Ebati (Kgf-cm)/Ib-in mm? AWG
R,S,T uVv,w R,S,T UVv,wW R,S,T AR
200V Sinifi | 0.5 HP M 3.5 10/7 2-3.5 2-3.5 2 2 14 14
(1 Faz) 1~2HP M 4.0 15710 2-4 2-4 2 2 14 14
05~1HP M 3.5 10/7 2-3.5 2-3.5 2 2 14 14
???(;\;Z)Smm 2~3HP M4.0 15/10 24 24 2 2 14 14
5~54HP M4.0 15/10 5.5-4 5.5-4 3.5 3.5 12 12
A00VSInfi | o5 samp | M40 15/10 24 24 2 2 14 14
(3 Faz)
B Besleme ve Motor Baglantilan
[R]s|T]B1]|B2[U]V|W]
3 Faz Besleme Girigi: R, S, T @
1 Faz Besleme Girisi: R, T
Besleme gerilimi sadece R,S ve T Motor,siiriictiye sadece U,V ve
Terminallerinden yapilabilir. Eger W Terminallerinden baglanabilir.
besleme U,V,W terminallerinden Eger motora (FX) ileri komutu verilirse
yapilirsa siiriiciin{in icerisine zarar motor saat ibresi ters yonde donmeye
verir Fazin diizenlenmesine gerek baslar.Eger motor ders istikamette

yoktur. donerse U ve V terminalleri
anahtarlanir.

5 Yukarida belirtilen vida tork oranlarini terminallere uygulayiniz.Vidalarin gok fazla sikilmasi terminallere zarar verebilir ve bu dakisa devre
veya yanlis galismaya sebep olur.
6600V, 75°C oranlarinda bakir kablolar kullaniniz.

11
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1.8 Kontrol Terminalleri
30A | 30C | 30B
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 1 2 3 4 5 6 8 9 |10
MO|MG|CM| FX|RX]CM| BX |JOG|RST|CM | P1 | P2]|P3]|VR| VI ]CM FM | S+ | S-
Terminal Ads Terminal Vida Torku Kablo Ebat Serit
VidaEbati | (Kgf-cm/lb-in) | Solid Wire (mm?) Standart Kablo (mm2) Uzunlugu (mm)
30A, 30C, 30B M3 5/3.6 25 15 7
MO, MG, CM, FX, RX~ §- M2 4/2.9 1.5 1.0 55
Tipi Sembol Adi Tanimi
P1. P2, P3 | Gok-Fonksiyonlu Giris 1, 2, 3 Gok-Fonksiyonlu giris icin kullanilir.Fabrika ayari “Basmali Frekansi 1, 2, 3"
= yapilmigtir.
§ FX ileri Calisma Komutu Siriici calistiginda veya durdugunda ileri dogru ¢alismasini saglar.
§ RX Geri Calisma Komutu Siriicu calistiginda veya durdugunda geri dogru ¢alismasini saglar.
é‘ JOG Jog Frekans Referansi Jog Frekansi FX (veya RX) Sinyaline ayarli bir sekilde ¢aligir.
US_ BX sinyali "ON” konumundaysa siirticiiniin ¢ikisi “OF” olur.Motoru durdurmak igin
5 & BX Acil Stop elektriksel fren kullanilirsa,gikis sinyalini “OF” yapmak icin BX kullanilir.BX sinyali
.(% c—% “OF” ve “ON” oldugunda motor ¢alismaya devam eder.
£ « RST Ariza Resetlenmesi Ariza Resetlenmesinde Kullanilir.
© CM Ortak Terminal Kontak Girigleri i¢in Ortak Terminal .
Frekans Ayarl Bes.
» VR (:TO?;;S yariama Bes Analog frekansi ayarlamak i¢in kullanilir maksimum ¢ikisi+12V,10mA olmalidir.
T @
f“:_’ % V1 Frekans Referans (Voltaj) Girig Frekans Referansi 0-10V .Girig Direnci 20 K2
(_5: T I Frekans Referans (Akim) Girig Frekans Referansi 4-20mA. Girig Direnci 250 €2
< < oM Ortak Frekans Ayarlama Analog Frekans Referans Sinyali ve FM (Gdzleme) igin ortak terminal.
Terminali
> - Sirlict gikisindan ¢ikis frekansi,gikis akimi,gikis voltaji,DC link voltaji gikiglarini
S Anal kis (H
S | FM-CM Gg‘;zsgng' ' (Haricl alabilirsiniz.Maksimum Gikis Voltaji ve Ctkis Akimi
1= ) 0-12V ve 1mA'dir.
3 20 Koruyucu Fonksiyonu Calistiginda Aktif Olur:
@« AC250V, 1A veya daha az; DC30V, 1A veya daha az.
g 30C Ariza Kontak Cik ! ’ ’
g E| niza Kontak Cikisi Ariza : 30A-30C Kisa(30B-30C Acik)
N Normal: 30B-30C Kisa (30A-30C Aglk)
MO - MG Gok-Fonksiyonlu Cikis Gok-Fonksiyonlu Cikis Terminalininin tanimlanmasindan sonra
(Agik Kollektér Cikisi) DC24V, 50mA veya daha az olur.
RS-485 S+, S- Haberlesme Portu Bu Haberlesme Portu MODBUS-RTU igin kullanilir.

12




Bolum 1 - Montaj

1.8.1  Baglantilarin Kontrol Terminalleri

|
v

Baglantida Dikkat Edilmesi Gerekenler

Kontrol devresi kublaji igin ekranli kablo veya sipiralli kablo kullaniniz.Bu kablolari anabesleme kablolarindan ve diger

yiksek gerilim devrelerinden ayiriniz..

Kontrol Devre Terminali

Girig terminalleri J1'in anahtarlanmasina gore NPN mi yoksa PNP mi olcadi segilebilir .CM terminali giris sinyalleri igin

ortak terminaldir.

£>—|D—¢:’E‘ b

SW J1 |__.|

NPN

Siiriici ici

DC24V

AL —

PNP

J1

CM

FX

O< 24 V]

.................................

>—— Direng |—

cm

\I) Siiriici ici

/\ IKAZ

Girig terminalleri FX, RX, P1, P2, P3, JOG, BX, CM, gibi portlardan besleme yapmayiniz.

13
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1.8.2 Keypad

B Keypad Baglantisi
Sirdndn montaj asamasi bittikten sonra (izerine islem panelini monte edelir.Opsiyonel uzatma kablosu kullandiginiz
zaman,tampon kapagini monte edip,uzatma kablosunu baglayiniz.Eger keypad diizgiin monte edilmemis ise yazilar

gdzlikmeyecekir.

= Not: Inverter galigirken,keypad ve uzatma kablosunu takmayiniz.
== Not: Keypad konnektori elektrikli kismina dokunmayiniz.Bu elektriksel soka sebebiyet verebilir.

Qg& Keypad

B Keypad Soket Baglanti Konfigiirasyonu (Siiriicii ici)

2 4 6 810
. O 0000
(UstBakis) | 6 6 0 0 o
[
135709
Pin No. Pin Adi Keypad Tanimi
1 5V 5V DC Besleme Gerilimi (Kontrol terminalinin VR, V1, I'den Yalitilmistir)
2 GND 5V DC Besleme Topraklamas! (Kontrol treminalinin CM ‘den Yalitilmigtir)
j ng Surdicind icinde Flash ROM yazilimi igin kullanilir
5 LAT Kitleme Sinyali Verici/Alic igin.
6 TXD Verici Sinyal Pini
7 CLK Saat Sinyal Pini
8 RXD Alici Sinyal Pini
9 Kullaniimaz
10 Kullaniimaz

14
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1.9 islem Paneli ve Parametre Grup Ayari

19.1  iglem Paneli Tanimi
7-Segmentli islem paneli 4 haneli bir sayiya kadar gésterebilir, bunun sayesinde kullanici degisken dederlerini rahatlikla kontrol
edebilir. Asagida islem panelinin her kisiminda hangi islemin yapilabilecegi gdsterilmistir .

DISPLAY
(7-Segment)
SET LED ' FWD LED
RUNLED [ ~ REVLED
“/'NSET o D D o FWD
RUN o/ | GGG | o REV,
T o STOP/RESET
FUNC Key |
FnG | A\ J . LE100 /] Key
STOP
il Y 1 e UP/DOWN
RUN Key L I
— Key
Sinifi Goriilen Adi Tanimi
FUNC Proglama .Tusu | Parametreleri degistirmek icin kullanilir
A (Yukar) Yukari Tusu Parametre degerlerini arttirmak igin kullanilir
Tu V¥ (Asagi) Asagi Tusu Parametre degerlerini azaltmak igin kullanilir .
? RUN Run Tusu Siriici Cahstirmak icin kullanilir,
STOP/RESET Stop tusu suriciyu caligirken durdurmak igin kullanihir.
STOP/RESET Tusu Reset tusu herhangi bir hata olustugu zaman kullanilir .
Tersine Run . y
REV Gésterimi Tersine calistiginda yanar.
ileri Run o L
LED |FWD Gésterimi lleri galistiginda yanar
SET Ayarlama Kullanicilar Parametreleri Kurmak icin FUNC Tusunu Kullanirlar.
RUN Caligmasi Sabit Hiz Azaltildiginda veya Arttirildiginda Yanar.

15
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1.10 Parametrelerin Degistirilmesi ve Ayarlanmasi
Bircok parametreler surtictinin icine yuklenmistir.Strliclye istenen parametreleri ve degerleri yiklemeyi ve ¢alisma sartlarini
olusturmayi saglar.

B Prosediirler

ik 6nce degisiklik gerektiren grup koduna giriniz.[FUNC] tusuna basiniz.Keypad LED(SET)'| yanacakir.
[A (Yukari)], [W (Asagn)] tuslarini kullanarak istenilen degere giriniz. [FUNC] tusuna tekrar basiniz.Bu bilgi yanip sonecektir ve
bilgi hafizaya alinmis olacaktr.

= Not: Eger veri degismezse :
-Siriict ¢aliglyormu
- H 94 [Parametre Kilidi] fonksiyon kilitlenmis mi ?

B DRV Grup Verisinin Ayarlanmasi
Omek : Yiikselme zamanini 60 saniyeden 40 saniyeye degistiriniz :

FUNC v
[ ] FWD SET @ [ ] FWDO SET @
— —

Sﬂoﬁnnn Ennn qnnn”w"
RUN O b WL M LU | Rev RUN O bl Ml b WA | 5 REV RUN O LG | 5 Rev
SI:—FOH'-"-"-‘ .FWDA |

RUN O LG LY o Rrev

Datanin set edilmesi bittikten sonra data yanip sénmeyeye baglayacaktir .Bunun anlami istedigimiz degerin programlanmasi
bitmis demektir.

B DRV Grubundan Gikis Akimini Gosterimi:
Omnek : Stirliciiden ¢ikis akimini gézleyiniz(Bilgi giriimez):

SET O ) .FWD@ SET @
)

.FWD@ SET O ™ ) ( ® FWD

Ul )
RUN O . L) [ Rev ruv O] Lo REV rov O = MO [ Rev

16



B Ariza Olustugunda Ariza Tipinin Ekranda Gézlenmesi (Bilgi girilmez)

SETO

RUNO

FUNC
0 FWDO SET®
—

O REV

RUNQ

FUNC

(0] FWD@ SET®
—

O REV RUNOQ HEE E
Al mages
Al

O FwD

O REV

O FWD

O REV

O FwD

O REV

Frekans

Ariza Akimi

Hizlanirken

DRV grubunda ariza olustugunda ekranda arizanin tipi goziikiir. YUKARI ve ASAGI tuslarini kullanarak siiriiciintin
frekansi,akimi ve islem durumu (yikselme,disme,sabit hiz ) ekranda gdzlenebilir.
(Ornek: Stirlicii hizi 40.28 Hz,20.5A iken hata verir ve bu durumda 4 LED yanip sénmeye baslayacaktir.
Hata durumunu gidermek icin STOP/RESET Tuslari kullanilirsa, LED séner.
(HW ariza durumunu siriiclyl kapatip tekrardan acarak giderebilirsiniz.)

® 1/O Grup Veri Girigi
Omek) F5 degeri 1 yapmak istersek:

SET O

RUN O

SET O

RUN O

SET O

RUN O

FUNC
® FWD SET O
—

O REV RUN O

® FWD

O REV

[ aiv)

O

UM

FUNC
® FWD SET O
<—

O REV RUN O

A

=

v |® Fwo SET O
Y .

O REV

=

RUN O

DRy

FUNC

@ FWD @ SET @
<—

O REV

RUN O

17
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B Fonksiyon Grubunda Atlama Kodunun Ayarlanmasi
Ornek : FU1-0 (F 0)dan FU1-12'ye atlama kodunu ayarlarken:

SeTO XK ( ] FWD SETO g " |® FW SET® (|® Fwo
- —
ronO| VM o Rey run O] ) W0 rev RUN O (o rev

;
~( | ® FwD SET® - | ® FWD

seTO ‘r‘
= 10 REV RUN O (|0 Rrev

U
JUR

RUN O

1.11 Grup Parametresi

iG5 serisi 7-segmentli (LED) keypadi kullanicilarin hizmetine sunar.Parametreler uygulama alanlarina gére 4 fonksiyon grubuna
ayriimigtir .Gruplarin adlari ve igerigi asagidaki tablodaki gibi belirtilmistir:

Grup Adi Tanimi
Sirtci Grubu Temel Parametreleri: Frekans Komutu, Yikselme/Disme Zaman, v.b.
1.Grup Fonksiyonu Temel Parametreler: Maks. Frekans, Torque Boost, etc.
2.Grup Fonksiyonu Uygulama Parametreleri: Frekans atlamasi, Frekans Limiti,v.b.
Girig/Cikis Grubu Gok-Fonksiyonlu Terminal Setting and Sequence Operation Parameters

Refer to the parameter description in Chapter 4 for detailed description of each group.

18



B DRV Grup Kodlar Arasindaki Gegisler :
SET Of =
RUN O h O REV

/ NN\

O FWD

SET O ()~ )~ |OFwD SET O x| O FWD
RUN O H L L |oREV RUN O » (|5 Rev
SET O = )= |O Fwo SET O = )¢ (|0 WD
RUN Q dt'- O REV RUN O F'-”:‘ O REV
SET O O FWD SET O F b( (|0 FwD
RUN O d (o Rev RUN O L (| rev
SET O - = |O FWD SET O > O FWD
RUN O Frq O REV RUN O dr'. O REV
SET O - (|0 Fwo SET O O FWD
RUN O ht (|0 Rev RUN O PO 5 rev
SET O - - |0 FwD SET O ) |O FwD
RUN O hl:‘:‘ O REV RUN O DD R O REV
SET O - - |O FwD SET O > ) |OFwWD
RUN O htﬂ O REV RUN O dLL O REV

SET O Y O FWD =P  SeT O - = |O FWD
RUN O R O REV == RUN O rPH

[v]

O REV

19
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B Fonksiyon Grup Kodlar Arasinda Gegisler

SET O F b( (|OFwD
RUN O L (o Rev
FUNC l
SET O F (|0 FwD
RUN O (| o Rrev
A
. Vv
SET O F O FWD
RUN O . |0 REV
FUNC l
SET O F »( (|OFwD
RUN O L o Rev
H 1/O Grup Kodlari Arasinda Gegisler
SET O ) (|0 Fwp
RUN O b Lo Rrev
FUNC l
seT Of) (|0 FwD
RUN O ) (|0 Rev
A
v
SET O O FWD
RUN O " t O REV
FUNC l
SET O ) (|0 Fwp
RUN O b Lo Rev

20
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1121 Keypad ve Kontrol Terminalinden islem

Referans sinyali kontrol terminalinden ve frekans set noktasi islem panelinden girildiginde.DRV-03'li (Stirticii islem Modu)
(FX/RX-1)'e ,DRV-04(Frekans Modu)'li keypade ayarlayiniz.Frekans referans sinyali kontol terminalinden ayarlanir ve keypad'in
ileri,geri ve stop tuslari devre disi kalr.

1. Beslemeyi agin,frekans ve islem parametrelerini ayarlayiniz.

2. DRV-03 (drv) ‘0 1 (Fx/Rx-1)'e,ve DRV-04 (Frq)'G 0 (Keypad-1) ayarlayiniz.

3. Iglem referans sinyali FX(veya RX) veriniz.Keypad LED'i (ileri veya geri tusu) yanacaktir.

4. Keypad ile iglem frekansini giriniz.FUNC, A (Yukari),tuslarini kullanin ve frekansi 50.00Hz ‘e set ediniz.Motor 50 Hz'de
dénecektir.Sirlcl hizlandiginda veya yavasladiginda keypad'in (RUN) LED'i yanip sdnecektir.

5. Calisma referans sinyalini FX (veya RX'i) kesersek.Keypad iizerindeki (FWD veya REV )LED'i sénecektir.

Not:Kullanici keypad'ten islem referans sinyalini set ederek siriiclyl galistirabilir,ve frekans referans sinyali kontrol
terminaline set edilebilir.DRV-03 (drv) 'yi 0 (Keypad Ye ve DRV-04 (Frk)yi 2(V1)e ayarlayiniz.

1.12.2 Kontrol Terminalinden Galisma

1. Sirlciyu ¢alistirin ve islem ve frekans referanslarini kontrol terminal moduna giriniz.

2. DRV-03 (drv)'l 1 (Fx/Rx-1)'e,ve DRV-04 (Frq)'u 2 (V1)'e ayarlayin.

3. Analog referans frekansini ayarlamak igin potansiyometreyi yavasca saga ceviriniz.Keypad ¢ikis frekansini (50.00Hz) olarak
gosterir.

4. Potansiyometre yavasca sola gevirilirse ¢ikis frekansi azalacaktir.Potansiyometreyi OHz'e getirdiginizde stirlicti ve motor
duracaktir.

5. 5.Caligma referans sinyali FX (veya RX) olursa strcl kapanir.

Not: FU1-20, FU1-21, FU1-25, FU1-36, FU2-54, FU2-83, 1/0-05, I/0-10 ileri (EU) standart geredi 50Hz’e ve (US)
standarti geregi 60HZz'e set edilir.

1.12.3 Keypadten Calisma

1. Stiriiciiye beslemeyi veriniz.islem ve frekans referanslarini “keypad islem moduna® set ediniz.

2. DRV-03(drv)'i 0 (Keypad)'a ve Frq [Frekans Calisma Tipi]'yu Keypad-1’e ayarlayin

3. FUNC, A (Up) tuslarini kullanarak calisma frekansini 50.00Hz’e ayarlayin.Sirticti galismazsa frekans komutu ekranda
gorundr.

4. RUN tusuna basiniz.Motor dénecek ve ¢ikis frekansini g6sterecekir.

5. STOP/RESET tusuna basiniz.Motor yavaslayaca ve duracaktir.\Ve keypad komut frekansini gésterecektir.
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Boliim 2 - islem

3.BOLUM-PARAMETRE LISTESI

1.13 Siiriicii Grubu [DRV]

islem P. . .. . | Fabrika
Kod Tanimi Gés. Ayarlama Araligi Birimi Ayan Sayfa
Galisirken Cikis Frekansi , N i
DRV-00 Dururken Referans Frekansi 0.00 {0.00~ (FU1-20) 0.01 00.00 [Hz] 32
DRV-01 |Hizlanma Zamani ACC 0.0 ~999.9 [sn.] 0.1 10.0 [sn.] 32
DRV-02 |Yavaglama Zamani DEC  0.0~999.9 [sn.] 0.1 20.0 [sn.] 32
0 (keypad)
Strlicti Modu 1 (Fx/Rx-1)
DRV-03 | 2 un/Stop Metodu) PV (FwiRx) T(FxRx-1) | 32
3 (RS485)
0 [Keypad-1]
1 (Keypad-2)
Frekans Modu 2 (V1)
DRV-04 | £ ek Ayarlama Metodu) Fra 15 0 [Keypad-1]| 33
4 (V1+)
5 (RS485)
DRV-05 [Adim Frekansi 1 St 10.00 [Hz]
DRV-06 [Adim Frekansi 2 St2 10.00~ (FU1-20) 0.01 20.00 [Hz] 34
DRV-07 |Adim Frekansi 3 St3 30.00 [HZ]
DRV-08 (Cikis Akimi Cur  |"[A] - - [A] 34
DRV-09 |Motor Hizi RPM  [*[rpm] - - [rpm] 34
DRV-10 |DC Baglanti Voltaji DCL  [*[V] - -[V] 35
vOL,
DRV-11 |Kullanici Gosterimi Segimi Por,  [FU2-73'de segilir. - - 35
tOr
DRV-12 |Ariza Gésterimi nOn |- - 35
NOn
DRV-13 |Motor Yon Ayar g [F-{leri F(ler) | 35
y r (Ger)
DRV-20 (FU1 Grup Secimi FU1 35
DRV-21 |FU2 Grup Segimi FU2 36
DRV-22 |I/0 Grup Segimi (O] 36
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3.Bolim - Parametre Listesi

1.14 1.Grup Fonksiyonu [FU1]

Kod Tanimi }gzg:? Ayarlama Araligi | Birimi FZI;;I:(IG Sayfa
FU1-00 |istenilen Kod Numarasina Gegme# FO 1~ 99 1 3 37
0 (Hicbiri) 38Erro
1 (lleri Onlem.) r!
FU1-03 |Calisma Onleme F3 0 Bookm
2 (Geri Onlem.) ark not
define
d.
0 (Dogrusal)
1 (S-Egrimi)
FU1-05 |Hizlanma Tipi F5 2 (U-Egrimi) 0 (Linear) 37
3 (Minimum)
4 (Optimum)
0 (Dogrusal)
1 (S-Egrimi)
FU1-06 |Yavaslama Tipi F6 2 (U-Egrimi) 0 (Linear) 37
3 (Minimum)
4 (Optimum)
0 (Yavaglamali) 0
FU1-07 |Stop Modu F7 1 (DC-Fren) (Yavaslama) 39
2 (Serbest-Calisma)
FU1-087 (DC Frenleme Frekansi F8 (FU1-22)~ 50/60 [Hz] | 0.01 5.00 [Hz]
FU1-09 |DC Frenleme Gegikme Zamani F9 0~ 60 [sn] 0.01 0.10 [sn.]
FU1-10 |DC Frenleme Voltaji F10  [0~200 [%] 1 50 [%)]
FU1-11 |DC Frenleme Zamani F11  [0~60 [sn.] 0.1 1.0[sn.]
FU1-12 |Baslangi¢ DC Frenleme Voltaji F12 |0~ 200 [%] 1 50 [%]
FU1-13 |Baslangi¢c DC Frenleme Zamani F13 ]0.0~60.0 [sn] 0.1 0.0[sn]
FU1-20 |Maksimum Frekans F20 |40.00~400.00 [Hz] 0.01 | 50/60 [Hz]
FU1-21 |Base Frekans F21 |30.00~(FU1-20) 0.01 | 50/60 [Hz]
FU1-22 (Baslama Frekansi F22 |0.10~10.00 [Hz] 0.01 0.10 [Hz]
- . 0 (Hayr)
FU1-23 |Frekans Limit Segimi F23 1 (Evel 0 (No)
FU1-248 (Alt Seviye Frekansi F24 ]0.00~(FU1-25) 0.01 0.00 [Hz]
FU1-25 |Ust Seviye Frekansi F25 |(FU1-24)~(FU1-20) 0.01 | 50/60 [Hz]
Manuel/Oto Tork Boost 0 (Manuel)
FU1-26 Segimi F 26 1 (Oto) 0 (Manuel)

T FU1-07 ‘DC-kesme’ ayarlanirsa FU1-08'den FU1-11e gegilebilir.
8 FU1-23 ‘Evet’ ayarlanirsa FU1-24'ten FU1-25 ‘e gegilebilir.
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3.Bolim - Parametre Listesi

Keypad

Fabrika

Kod Tanimi Ekrani Ayarlama Araligi | Birimi Ayan Sayfa
FU1-27 |ileri Yonde Tork Boost F27 0.0 ~15.0 %] 0.1 2.0 [%]
FU1-28 |Ters YondeTork Boost F 28 0.1 2.0 [%]

0 (Dogrusal)
FU1-29 |Volts/Hz Segimi F29 |1 (Kare Dalga) 0 (Dogrusal)

2 (VIF)
FU1-30° |V/F - Frekans 1 F30 ]0.00 ~(FU1-32) 0.01 15.00 [Hz]
FU1-31 |V/F -Voltaj 1 F31 [0~100 [%] 1 25 [%]
FU1-32 |V/F - Frekans 2 F32 [(FU1-30) ~(FU1-34) 0.01 30.00 [Hz]
FU1-33 |V/F - Voltaj 2 F33 [0~100 [%] 1 50 [%]
FU1-34 |V/F - Frekans 3 F34 |(FU1-32)~(FU1-36) 0.01 45.00 [Hz]
FU1-35 |V/F -Voltaj 3 F35 [0~100 [%)] 1 75 [%]
FU1-36 (V/F - Frekans 4 F36 |(FU1-34)~(FU1-20) 0.01 | 50/60 [Hz]
FU1-37 |V/F - Voltaj 4 F37 |0 ~100[%] 1 100 [%]
FU1-38 |Cikis Gerilimi Ayari F38 |40 ~110 [%] 0.1 100.0 [%]
FU1-39 |Enerji Korunum Seviyesi F39 10~30[%] 1 0 [%)]
FU1-50 [Calisma Sicaklik Segimi F 50 ? E:xr 0 (No)
FU1-5110 |Calisma Sicaklik Segimi 1Dak. icin F51  |FU1-52~250 [%] 1 180 [%]
FU1-52 |Calisma Sicaklik Secimi Surekli F52 |50~FU1-51 1 120 [%] 37
FU1-53 (C“j!tgor?:psi)lcakllk Karakteristik Secimi F 53 0 (KendlndenvSogumall) (Ken dgigin de

1 (Fanla Sogutma) n Sogutmal)
FU1-54 (Asir Yiik Seviyesi F54  [30~250 [%] 1 150 [%]
FU1-55 |Asiri Yik ikazi Tutma Zamani. F55 |0~30[sn] 0.1 10.0 [sn.]
FU1-56 |Asiri Yiik Ariza Segimi F 56 ? E:j;’t')r) 1 (Var)
FU1-57"" (Asir Yik Ariza Seviyesi F57  [30~250 [%] 1 200 [%]
FU1-58 |Asin YUk Ariza Gegikme Zamani F58 |0~60[sn.] 1 60.0 [sn.]

000 - 111 (bit Ayar)
FU1-59 |Kayip Onleme Modu Segimi F 59 g:: (1) gfr'gagr']rlfee: bit 000

Bit 2: Yavaslarken.
FU1-60 |Kayip Onleme Seviyesi F60 |30~250 [%] 1 200 [%]
FU1-99 |Geri Dénme Kodu rt -

9 FU1-29 ‘VIF’ ye ayarlandiginda FU1-37 boyunca FU1-30 kodu gordlir.
10 FU1-50 ‘Evet ayarlandiginda FU1-53 boyunca FU1-51 kodu gériindr.
"FU1-56’Evet’ ayarlandiginda FU1-58 boyunca FU1-57kodu gérindr.
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3.Bolim - Parametre Listesi

1.15 2.Group Fonksiyon [FU2]

Kod Tanimi }gzg:? Ayarlama Araligi | Birimi FZI;;I:(IG Sayfa
FU2-00 |istenilen Koda Gecme # HO 1~99 1 30
FU2-01 |Onceki Hata Gegmisi 1 H 1
FU2-02 (:)nceki Hata Gegmisi 2 H?2 Nore
FU2-03 (__)nceki Hata Gegmisi 3 H3 0N
FU2-04 |Onceki Hata Gegmisi 4 H4
FU2-05 |Onceki Hata Gecmisi 5 H5

. o 0 (Hayir)
FU2-06 |Hata Silme Tarihgesi H6 1 (Evet) 0 (Hayr)
FU2-07 |Gegikme Frekansi H7 0~FU1-20 0.01 5.00 [Hz]
FU2-08 |Gegikme Zamani H8 0~10[sn.] 0.1 0.0[sn)]
o 0 (Hayir)
FU2-10 |Frekans Atlama Segimi H 10 1 (Evel 0 (Hayir)
FU2-11'2 |Frekans 1 Alt Sinir Atlamasi H11 ]0.00 ~ (FU2-12) 0.01 0.00 [Hz]
FU2-12 |Frekans 1 Ust Sinir Atlamasi H12  |(FU2-11) ~ (FU1-20) 0.01 0.00 [Hz]
FU2-13 |Frekans 2 Alt sinir Atlamasi H13 |0.00~(FU2-14) 0.01 0.00 [Hz]
FU2-14 |Frekans 2 Ust Sinir Atlamas! H14  [(FU2-13)~(FU1-20) 0.01 0.00 [Hz]
FU2-15 |Frekans 3 Alt Sinir Atlamasi H15 ]0.00~(FU2-16) 0.01 0.00 [Hz]
FU2-16 |Frekans 3 Ust Sinir Atlamasi H16 |(FU2-15)~(FU1-20) 0.01 0.00 [Hz]
00 - 11 (bit ayari)
Bit 0: Cikis Faz Kaybi
FU2-19 |Giris/Cikis Faz Kaybi Onleme H19  |Korunumu 00
Bit 1: Giris Faz Kaybi
Korunumu
FU2-20 |Baslama Baslangi¢ Segimi H 20 0 (Hayin) 0 (Hayir)
1 (Evet)
Ariza Resetlemesinden Sonra Tekrar 0 (Hayir)
FU2-21 Calisma H 21 1 (Evel 0 (Hayir)
0000 - 1111(bit Ayarr)
Bit 0:Hizlanirken.
Bit 1:Ariza Sonrasi
resetleme
FU2-22 |Hiz Arama Segimi Hop [P ZANIK kesinti 0000
Sonrasi Besleme
Hata Resetlemesi
Bit 3:FU2-20
parametresi 1'e
Ayarlandigi Zaman

12 FU2-10 parametresi ‘Evet’ ayarlandiginda FU2-16 kodu boyunca FU2-11 kodu géruldr.
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3.Bolim - Parametre Listesi

Keypad

Fabrika

Kod Tanimi Ekrani Ayarlama Araligi | Birimi Ayan Sayfa
FU2-23 |Hiz Segerken Akim Limit Seviyesi H23 |80~ 250 [%)] 1 180 [%]
FU2-24 |Hiz Segimi Stiresince P Kazanci H24 |0~9999 1 100
FU2-25 |Hiz Segimi Siiresince | Kazanci H25 |0~9999 1 5000
FU2-26 |Otomatik Tekrar Start Sayisi H26 [0 ~10 1 0
FU2.27 Otomatik Restart Oncesi Gecikme H27 |0~ 60[sn] 04 1.0[san]

Zamani
0.4 (0.37kW)
O 8 (0.75kW)
FU2-30 |Motor Gli¢ Secimi H 30 E;gax; 13
7 (3.7KW)
.0 (4.0kW)
FU2-31 |Motor Kutup Numarasi H 31 2 ~12 1 4
FU2-32'* |Motor Gig Kaymasi H32 [0~10[HZ] 0.01
FU2-33 [RMS’deki Motor Akim Orani H33 ]0.1~99.9 [A] 1 “
FU2-34'5 |RMS’deki Yiikstz Motor Akimi H34 ]0.1~99.9A] 1
FU2-36 [Motor Verimi H36 [50~100 [%] 1
FU2-37 |Yik Ateleti H37 [0~2 1 0
FU2-39 |Tasiyici Frekans H39 |1~10[kHz] 1 3 [kHz]
0 (VIF)
FU2-40 |Kontrol Mod Segimi H40 |1 (Slip Compen) 0 (VIF)
2 (PID)
FU2-50¢ |PID Geribesleme Sinyal Secimi H 50 0(0) !
1(V1) 0
FU2-51 |PID Kontrol icin P Kazanci H51 [0~9999 1 3000
FU2-52 |PID Kontrol icin | Kazanci H52 [0~9999 1 300
FU2-53 (PID Kontrol igin D kazanci H53 |0~9999 1 0
FU2-54 (PID Kontrol igin Limit Frekansi H54 |0~FU1-20 0.01 | 50/60 [Hz]
Yiikseltme ve Diisme icin Referans 0 (Maks.Frek) Maks frk.
FUZT0 1 oansini Ayarla§ma i H70 -1 (Delta Frek.) 0
0(0.01sn.)
FU2-71 (Zaman 6lglimUnd Artirmak/Azaltmak H71 [1(0.1sn) 1(0.1sn.)
2(1sn.)
0 (Frek Komutu 0
FU2-72 |Besleme Ekrani H72 1§Habnnm.Z;nam) 1 (Frek.Kom.)

13 Stiriic model numaralarina gére motor gligleri otomatik ayarlanir.

14 Bu deger,FU2-30'de ayarlanan motor glictine bagli olarak otomatik ayarlanir.Eger farkliysa,dodru motor parametrelerini giriniz.
15 FU2-40 parametresi “Slip Comp.” ayarlandiginda FU2-32 ve FU2-34 kodlari gérindr.
16 FU2-40 parametresi ‘PID’ e ayarlandiginda FU2-54 boyunca FU2-50 kodu gérindir.
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3.Bolim - Parametre Listesi

Keypad

Fabrika

Kod Tanimi Ekrani Ayarlama Araligi | Birimi Ayan Sayfa
2 (Yavaglama.Zaman)
3 (Slrlci Modu)
4 (Frek. Modu)
5 (Adim Frek. 1)
6 (Adim Frek 2)
7 (Adim Frek. 3)
8 (Akim)
9 (Hiz)
10(DC link Voltaji
11 (Kullanici Ekrani)
12 (Ariza Gosterimi)
13 (Motor Y6n()
0 (Volta))
FU2-73 |Kullanici Ekran Segimi H73 |1 (Watt) 0 (Voltaj)
2 (Tork)
FU2-74 |Motor Hiz Ekrani icin Kazang H74 |1 ~1000 [%] 1 100 [%]
FU2-75 gs@gaiinamik Frenleme)Diren¢g Modu H75 ?gg:g 2 (Hag(;i. DB-
2 (Harici. DB-R Diren)
FU2-76 |Dinamik Frenleme Direnci Gorevi H76 [0~30[%] 1 10 [%]
FU2-79 |Software Vesiyonu H79 |0.00 - 0.00
FU2-81'7 |2.Hizlanma Zamani H81 0.0 ~999.9[sn.] 0.1 5.0 [sn.]
FU2-82 |2. Yavaslama Zamani H82 0.0 ~999.9 [sn.] 0.1 10.0 [sn.]
FU2-83 |2. Ana Frekansi H83 |30 ~FU1-20 0.01 | 50/60 [Hz]
0 (Dogrusal)
FU2-84 (2. V/F Tipi H84 |1 (Kare) 0 (Dogrusal)
2 (VIF)
FU2-85 |2.ileri Yonde Tork Boost H85 |0 ~15[%] 0.1 2.0 [%]
FU2-86 |2. Geri Yonde Tork Boost H86 |0 ~15[%] 0.1 2.0 [%]
FU2-87 |2.Kayip Onleme Seviyesi H87 (30 ~250 [%] 1 200[%]
Fu2-gg |2 Sa1sma Sicakllk Seviyesi H88  [FU2-89 ~ 250 [%] 1 180 [%]
(1dak.igin)
FU2-89 |2. Calisma Sicaklik Seviye(Stirekli) H89 |50 ~(FU2-88) 1 120 [%]
FU2-90 |2.ilgili Motor Akim Orani H90 |0.1 ~99.9[A] 0.1 - [A]
Strtict Islem Panelinden 0 (Hayir
FU2-91 Parametfelerin Okunmas| H 91 EEvgt)) 0 (Hayn)
Strtctye Islem Panelinden 0 (Hay!
FU2-92 Param(;/tre?:)egeri Girme 92 1 EEvgt)) 0 (Hayn)

171/0-12~1/014'den biri “2.Fonksiyon” olarak ayarlandiginda FU2-90 kodu boyunca FU2-31 kodu goriin(ir.

27




3.Bolim - Parametre Listesi

Keypad < o Fabrika
Kod Tanimi Ekrani Ayarlama Araligi | Birimi Ayan Sayfa
0 (Yok)
1 (Butln Gruplar)
, 2 (DRV)
FU2-93 |Parametreleri Baglatma H93 3(FU1) 0 (Yok)
4 (FU2)
5 (I/0)
FU2-94 [Parametre Yazilim Korunumu H94 |0 ~255" 1 0
FU2-99 |Geri Donme Kodu rt
1.16 Girig/Cikis Grubu [1/0]
Keypad o A Fabrika
Kod Tanimi Ekrant Ayarlama Araligi Birimi Ayan Sayfa
1/0-00 [istenilen Koda Gecme # 10 1~99 1 1
V1 Girig Sinyali igin Filtreleme N
1/0-01 7aman Sabiti. [1 0 ~ 9999 [ms] 1 100 [ms]
1/0-02 |V1 Giris Minimum Voltaji |2 0~ 1/0-04 0.01 0.00 [V]
10-03 V1 Minimum Giris Voltajina Gére 3 0~ FU1-20 0.01 0.00 [Hz]
Frekans
1/0-04 |V1 Maksimum Voltaj Girisi 14 (110-02) ~12.00 [V] 0.01 10.00 [V]
lo-g5 | "1 Maksimum Voltajina Gore 15 [0.00~ (FU1-20) 0.01 | 50/60 [Hz]
Frekans
1/0-06 Isgllorllt? Sinyali I¢in Filtreleme Zaman 16 0.~ 9,999 [ms] 1 100 [ms]
1/0-07 || Minimum Girig Akimi |7 0.00 ~ (I/0-09) 0.01 4.00 [mA]
o-gg ||inimum Girig Akimina Gore 18 |0.00~ (FU1-20) 001 | 0.00[Hz]
Frekans
1/0-09 || Maksimum Girig Akimi 19 (1/0-07) ~ 24.00[mA] 0.01 | 20.00 [mA]
o-10 || Maksmum Girs Alamina Gore 110 {0.00~ (FU1-20) 0.01 | 50/60 [Hz]
Frekans
. 0 (Yok)
1/0-11 |Giris Sinyal Kaybi Igin Analog Kriter [11 1 (x?'in Yarisi) - 0 (No)
2 (x1'in Altr)
Cok-Fonksiyonlu Girig Terminali 0 (Hiz-L)
‘P1’ Tanimi 1 (Hiz-M)
1/0-12 112 2 (Hiz-H) 0 (Speed-L)
3 (XCEL-L)

18 Bu fonksiyon parametreleri degistirildikten sonra kilittenmeye yariyor.Keypad,parametreler kilitsiz oldugunda “U O" kodunu,kilitli oldugunda
“L O” kodunu gdsterir.Kilitleme ve kilidi agma kodu 12
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3.Bolim - Parametre Listesi

Keypad

Fabrika

Kod Tanimi Ekrani Ayarlama Araligi Birimi Ayan Sayfa
4 (XCEL-M)
5 (XCEL-H)
6 (Dc-Fren)
8, 15,17, 20, 21, 7 (2.Fonks.)
22,23, 24,25,26 9 (V1-Harici)
(-Reserve Edilmis-) 10 (Yukari)
11 (Asagi)
12 (3-Kablo)
13 (Ext Trip-A)
14 (Ext Trip-B)
16 (Acik-Loop)
18 (Analog Tutma)
19 (XCEL Stop)
013 | ¥OKlU Fonksiyon Terminal P2 113 | 110-12nin Aynisi 1 (Hiz-M)
Tanimi
014 |¥OKlu-Fonksiyon Giris Terminal P34\ 6 4oy Aynis 2 (Hiz-H)
Tanimi
110-15 |Terminal Girig Durumu 15 00.000000 - 00000000
(bit Ayari)
1/10-16 |Terminal Cikis Durumu 116 0~1 (bit Ayari ) 0
11017 Coklu Girig Terminalinde Filtreleme 117 9 ~50 1 9
Zaman Sabiti
1/0-20 |Jog Frekans Ayari 120 0.00 ~ (FU1-20) 10.00 [Hz]
1/0-21 |Adim Frekansi 4 | 21 0.00 ~ (FU1-20) 40.00 [Hz]
1/0-22 |Adim Frekansi 5 122 ]0.00 ~ (FU1-20) 0.01 50.00 [HZ]
1/0-23 |Adim Frekansi 6 123 ]0.00~ (FU1-20) 40.00 [Hz]
1/0-24 |Adim Frekansi 7 124 0.00 ~ (FU1-20) 30.00 [Hz]
Adim Frekans! igin Hizlanma
1/0-25 |Zaman 1 125  10.0~999.9[sn] 0.1 20.0 [sn.]
Adim Frekans! Igin Yavaglama
1/0-26 |Zaman 1 126 |0.0~999.9 [sn)] 0.1 20.0 [sn.]
1/0-27 [Hizlanma Zaman 2 | 27 0.0~999.9[sn] 0.1 30.0 [sn.]
1/0-28 |Yavaslama Zaman 2 128  ]0.0~999.9 [sn)] 0.1 30.0 [sn.]
1/0-29 [Hizlanma Zaman 3 129 0.0~999.9 [sn.] 0.1 40.0 [sn]
1/0-30 |Yavaslama Zaman 3 130 0.0 ~999.9 [sn] 0.1 40.0 [sn]
1/0-31 |Hizlanma Zaman 4 [ 31 0.0 ~999.9[sn] 0.1 50.0 [sn.]
1/0-32 |Yavasglama Zaman 4 132 ]0.0~999.9 [sn] 0.1 50.0 [sn.]
1/0-33 [Hizlanma Zaman 5 133 0.0 ~999.9 [sn] 0.1 40.0 [sn]
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3.Bolim - Parametre Listesi

Kod Tanimi }éek):'z:? Ayarlama Araligi Birimi FZ';::(Ia Sayfa
1/10-34 |Yavaslama Zaman 5 | 34 0.0~999.9 [sn.] 0.1 40.0 [sn]
1/0-35 [Hizlanma Zaman 6 135 0.0~999.9 [sn.] 0.1 30.0 [sn.]
1/10-36 |Yavaslama Zaman 6 | 36 0.0~999.9 [sn.] 0.1 30.0 [sn.]
1/10-37 |[Hizlanma Zaman 7 |37 0.0 ~999.9 [sn] 0.1 20.0 [sn.]
1/0-38 |Yavaslama Zamani 7 138 0.0~999.9 [sn] 0.1 20.0 [sn.]

0 (Frekans)
1/0-40 |FM (Frek. Metre) Cikis Segimi 140 ; ECE::;J)) 0 (Frekans)
3 (DC Link Voltaj)
1/0-41 |FM Cikis Ayari | 41 10 ~ 200 [%] 1 100 [%]
1/0-42 |Frekans Belirleme Seviyesi 142 0~ FU1-20 0.01 30.00 [HZ]
1/10-43 |Frekans Belirleme Band Araligi 143 0~ FU1-20 0.01 10.00 [Hz]
0 (FDT-1)
1 (FDT-2)
2 (FDT-3)
3 (FDT-4)
4 (FDT-5)
Cok-foksiyonlu Gikis Tanimi (MO) 5 (OL)
6 (I0L)
7 (Kay1p)
1/0-44 144 |8 (0V) 12 (Run)
9(LV)
15,16, 18, 19 10 (OH)
(-Reserve Edilmis-) 11 (Kayip Komut)
12 (Calisma)
3 (Durma)
14 (Steady)(Durma)
17 (Arama)
20 (Ready)
000 - 111 (bit ayari)
. Bit 0: LV
1/0-45 g('f: g(')? ;)‘2':‘; Ayan 145 [Bit 1: Timi Hatall 010
T Bit2:OtoTekrar
Deneme
1/0-46 |Sirlci Numarasi | 46 1~32 1 1
0 (1200 bps)
1 (2400 bps)
1/0-47 |Baud Orani 147 |2 (4800 bps) 3 (9600 bps)
3 (9600 bps)
4 (19200 bps)
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3.Bolim - Parametre Listesi

Keypad < o Fabrika
Kod Tanimi Ekrani Ayarlama Araligi Birimi Ayan Sayfa
0 (Yok)
I/0-48 |Frekans Referansinda islem Segimi 148 1 (Serbest Calisma) - 0 (Yok)
2 (Durma)
lo-49 |Referans Frekans Kaybinda Sonra |, 40 15 4490 0 [sn] 0.1 1.0[sn]
Bekleme Zamani.
0 (LG- Bus ASCII .
1/10-50 [Haberlesme Protokol Segimi 150 ( ) - 7 (Modbus
7 (Modbus-RTU) RTU)
1/0-99 [Geri Donme Kodu rt - 1

Not: Ust LEDIer yandigi zaman bitlerle ayarlanan parametreleri ON(1) konumundadir.
(F59, H19, H22, 115, 16, 145 parametereleri bitlerle set edilir.)
Ornek )Keypad ‘00000011’ gdsterirken

A¢bDqDqpeT— ™N
""‘D(I]——tOFF

D
.'
Bit 7 J L Bit 0

Note: FU1-20, FU1-21, FU1-25, FU1-36, FU2-54, FU2-83, 1/0-05 ve 1/0-10 parametreleri Avrupa(EU) standartlarinda 50
Hz Amerikan(US) Standartlarinda 60Hz’e set edilir. Cihazi kullanmadan dogru cihaz olup olmadigini kontrol ediniz..
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4.BOLUM PARAMETRE TANIMI

1.17 Siriici Grubu [DRV] (P1,P2,P3) ‘XCEL-L’, ‘XCEL-M’, ‘XCEL-H’ gore ve ondalikli
P1,P2,P3 girslerine gore 1/0-25 ve |/0 -38 gdre ayarlayarak
hizlanma ve yavaglama zamanini ayarlayabiliriz.

\ DRV-00:Cikis Frekansi

" ='= ='= r: Cikis Freknasi
Maks. Frek
Motor DRV-13'den ayarlanirken ¢ikis ve referans hakkinda
bilgi verir.
Bu kodla komut frekansini [FUNC] tusuna basarak
ayarlayabiliriz. > Zamn
< > —
. Hizl. Zamani Yavas. Zam.
Yaptigi Islemler: DRV-04 [Frekans Modu]
FU1-20 [Maks. Frek] —
/0-01 ve 1/0-10 [Analog Referans Yaptigi Islemler:FU1-20 [Maks Frekans]
Girigleri] FU2-70 [Referans Frekansi Hiz./Yav.I]
B DRV-04: Bu parametreyle frekansi set yapma methodu FU2-71 [Hizl/Yavag Zaman Olgimd]
segilir. [Keypad-1 Kepad-2 V1. 1L V14 MOdbUS-RTU] [/0-12 ve 1/0-14 [onlu-Fonkswon GII’I§ Terminali P1, P2, P3]
W FU1-20: Siriiciiniin ¢ikis verebilmesi icin frekansi maks.set 1/0-25 ve 1/0-38 [HizlanmalYavaglama Zamani Adim Frekansi]
yapllr. B FU2-70: Frekansi istenilen degere getirmek igin segilir.
[Mak. Frek, Delta Frek]

B FU2-71:Zaman Olgiimii segilir. [0.01, 0.2, 1]

B |/0-12 ve 1/0-14: terminal fonksiyonlarini P1, P2, P3

‘ terminal girigleriyle set yapilir

B |/O-25 to 1/0-38: Goklu fonksiyon girisleri (P1, P2,
()~ ™ P3)lizerinden zamani azaltma ve yavaglatma yapilabilir.

DRV-01: Hizlanma Zamani

DRV-02: Yavaglama Zamani ‘

‘ DRV-03: Siiriicii Modu (Galigma/stop Methodu)

Eger suriicinln hizlanma ve yavaglama ayarlarini

degistirmek istiyorsak FU2-70 ekrana gagirmamiz gerekir.
FU2-70i maksimum frekansa ayarladigimizda motorun r: Y
hizlanmasi 0 Hz ten FU1-20'ye varacaktir. = =
FU2-70 parametresi ‘Delta FrekansI’ ayarlanirsa,hizianma

ve yavaslama zamani bir frekanstan istenilen bir frekansa Galisma/Stop Komutunun tip segimi.

(makisimum frekans yerine ) ayarlanabilir.

Ayarlama Tercihi
- — Tanimi
. N . Secgim Degeri
Hizlanma ve yavaglama zamani goklu fonksiyon girisleri islem Paneli 0 |islem Panelinden Cals/Durma Segimi.
Uzerinden degistirilebilir. Coklu fonksiyon girisleri olan Fx/Rx-1 1 |Kontrol terminallerinin FX, RX ve CM
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Chapter 4 - Parameter Description [DRV]

Ayarlama Tercihi Tarmi Ayarlama Tercihi Tarmi
Segim Degeri Secilen Degeri
Calisma /Stop (Method 1)kontrol edilir. Frekansi DRV-00 parametresine set
Fx/Rx-2 9 Kontrol terminallerinin FX, RX ve CM yapilir.Frekans| degistirmek icin[FUNC]
Calisma /Stop (Method 2)kontrol edilir tusuna basarak istedigimiz degeri girer ve
MODBUS-RTU 3 (MODBUS-RTU) serisi Haberlesmesiyle Keypad-1 0 |tekrar [FUNC] tusuna basarak yaptigimiz
Calisma/Durma Kontrolii degisikligi kaydedip ¢ikariz.Eger ikinci
kez [FUNC] tusuna basiimazsa degisiklik
kaydedilmez.
Cikis Frekansi Frkens DRV-00’ da set edilir.FUNC
o tusuna bastiktan sonra [A ], [V ]
_ i tuslarina basarak surdcintn ¢ikisindaki
lleri Keypad-2 1 frekansi aninda degistirebiliriz.ikinci kez
Time [FUNC] tusuna basilirsa degisikligi
kaydedip cikariz.
Geri V1 terminali igin input referans frekansini
V1 2 |(0-10V) girince 1/0-01 ve 1/0-05
' terminallerinin kontroll yapilir.
. | terminali igin input referans frekansini
Il I
Fx-CM |_ON eri Galima | 3 |(4~20mA) girirsek 1/0-06 ve 1/0-10
terminallerinin kontroli yapilirir.
RX-CM ON Geri Caligma “V1”,“I” kontrol terminalleri igin Input
V1| 4 |referans frekansini (0~10V, 4~20mA) .
‘V1' sinyali ‘I sinyalinin Usttline biner.
[Sriicti Modii: ‘Fx/Rx-17] MODBUS-RTU| 5 (MODBUS-RTU) Seri haberlesme
frekans set yapilir.
Cikis Frekansi i
‘ Yaptigi Islemler:1/0-01 ve 1/0-10 [Referans Inputlar]
_ B [/O-01 ve 1/0-10: Referans frekansi igin V1 ve | analog
lleri sinyali kontrol.
Time
Cikis Frekansi
Geri
Maks.Frek. 'y
FX-CM ON Cls./Durma Referans Frek Araligi
RX-CM ON Yon v Analog Sinyal
ov 10V Girisi (V1)
[Suriicti Modu: ‘Fx/Rx-2] [Frek Modu: V17
DRV-04: Frekans Modu (Frekans Ayarlama ) Gikis Frekans
Maks.Frek. y
F r H Referans Frek. Araligi
Frekans ayar tipi segimi:
yariipi se y Analog Sinyal
4mA 20mA Girisi (1)

Ayarlama Tercihi

Segilen

| Degeri

Tanimi
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4.Bolim — Parametrelerin Tanimi [DRV]

Cikis Frekansi
Mak.Frek. 'y
Referans Frek.Araligi
v Analog Sinyal
OV+4mA  10V+20mA Girlgi ('V1+1)

[Freq Mode: V1+I']

DRV-05 ~ DRV-07:Adim Frekansi 1~ 3

Goklu fonksiyon terminal kodlarina (Dustk Hiz,Orta
Hiz,Yuksek Hiz) sirtictinin ¢ikisindaki fabrika ayarlarini
degistiririz.1/0-12 ve 1/0-17°deki P1,P2,P3 binari
kombinasyonuyla cikis frekansi tanimlanir.
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P1, P2, P3 Binari Kombinasyon Cikis Adim
Hiz-L Hiz-M Hiz-H Frekansi Hizi
0 0 0 DRV-00 Hiz0
1 0 0 DRV-05 Hiz 1
0 1 0 DRV-06 Hiz 2
1 1 0 DRV-07 Hiz 3
0: ON, 1: OFF
Cikis Frekansi
Hiz0
Hiz3
Hiz 2 \
Hiz 1 \
Zaman
P1-CM ON ON Zaman
P2-CM ON Zaman
P3-CM Zaman

[Step Frequency Output]

Yaptigi Islemler:I/O-12 ve 1/0-14 [Referans Inputlari]

I/O-17 [Filtreleme Zaman Sabit]

B |/0-12 ve I/0-14: Giris terminallerinin P1,P2,P3 terminal

fonksiyonu kontrol edilir.

B |/0-17: Kontak esnasinda olusan glirliltiyu gidermek igin
giris terminalinin cevaplama hasssasiyet ayari yapllir.

| DRV-08: Gikig Akim

Bu kod strlctnun ¢ikis akimini RMS’de gdsterir

iy

DRV-09: Motor Hizi

-FN




Chapter 4 - Parameter Description [DRV]

Motor caligirken dakikadaki devir sayisini gosteren kodtur.

Motor hizi=120%(F/P)*FU2-74

Bu esitlikten faydalanarak mekanik hizi FU2-74 (motor hiz
kazancini gosterir)kullanarak motorun hizinda istedigimiz hiz
degisikligini yapabiliriz.

Burada, F: Cikis frekansi ve P:Motor Kutup numarasini ifade eder.

| DRV-10: DC Link Voltage

o

Bu kod sdirtcti icerisindeki DC link voltajini gosterir.

DRV-11: : islem Panelinden Segim

Bu kodla FU2-73 te bulunan parametreleri segebiliriz.FU2-
73'te 3tip parameter vardir bunlar:Voltage, Watt ve Tork.

DRV-12: Ariza Gosterilmesi

T

Bu kod sirticti ¢alisirken bulundugu durumlara gére olugan
arizalari gosterir.Bu hatayr gorebilmek igin once [FUNC]
tusuna basip [A Jve [V ] tuslarini kullanarak arizanin
nerede ve slrlicl hangi durumdayken arizanin olustugunu
gorebiliriz. Bu arizalar surticinin ¢ikis frekansinda ,¢ikis
akiminda,hizlanma yada yavaglama esnasinda yada sabit bir
hizdayken olabilir.Bu arizay kaydetmek icin RESET tusuna
basarsak ariza FU2-01 ve FU2-05’e kadar kaydedilir.

[Ariza Tipleri]
Ariza (Hata) Keypad Display
Display
Fazla-Akim oc
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Ariza (Hata) Keypad Display
Display

Fazla-Voltaj oV
Acil Durma(Kilitemeden) BX
Diisik-Voltaj LV
Fazla Isinma OH
Galisma Sicaklik Arizas! ETH
Fazla Y(klenme Arizasi oLT
Surtici H/W Arizalart:
- EEP Arizas|
- FAN Kilidi
- CPU Arizasi HW
- Topraklama Hatasi
- NTC Baglanti Hatas|
Gikis Faz Kaybi OPO
Surtct Fazla Yiklenimi IOLT
Girig Fazi Gosterimi coL

= Not: H/W arizalarinda stricUl
resetlenmeyecektir.Strlclyl agmadan bunu
gidermelisiniz.

= Note: Surlcide birgok ariza birden olustugu zaman

sadece en yiksek seviyedeki arizayi gésterir.

Yaptigh Islemler:FU2-01ve FU2-05 [Onceki Hata igerik gegmisi]
FU2-06 [Hata Gegmisi]
e FU2-01 ve FU2-05: 5 hataya kadar kayit yapilabilir.
o FU2-06: Silenen hatalar FU2-01 ve FU2-05de kaydedilir

\ DRV-13: Motor Yonlendirme Ayari

(.
DR
Montor yonlendirme kodu segimi.
Degeri Tanimi
F ileriye Dogru Caligtirir
r Geriye Dogru Calistirir

DRV-20: FU1 Grup segimi

AT



4.Bolim — Parametrelerin Tanimi [DRV]

DRV-21: FU2 Grup segimi

-

DRV-22: /0 Grup segimi

istenilen grup segilir ve [FUNC] tusuna basarak istenilen grup
ayarlanir.
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5.BOLUM-KONTROL & BAKIMI

1.18 Ariza Gosterimi

Surdcude ariza olustugu zaman ,surticti kapanir ve DRV-07 hata durumunu alir.Son 5 arizay! islem anindaki durumuyla birlikte
FU2-01’den FU2-05'ye kadar kaydeder.

Degeri AT Tanimi
Fonksiyonu
: : : Fazla Akim Korumasi [Eger siiriictiye 200% oranindan fazla akim gelirse siirlicii ki vermez.
Eger ana devrenin DC voltaji gereginden fazla artmigsa ki rejenerasyon yUkiine gore motor
X Fazla Voltai Korumasi yavaglarken veya rejenerasyon enerjisi surticliye ters yonde akiyorsa bu artis neden olur ve
DR N ) suriict ¢ikis vermez.Bu ariza voltaji iyilestirmek igin kullanilan power supplyli sistemlerde de
olusabilir.
) Akim Limit Korumasi
azla Yik. artictinin ¢ikis akimi, akim limit zamanindan o fazla akarsa suriicii ikis vermez .
=“ Fazla Yik Sirlicinin gikis ak kim limit dan(S/W) 180% fazla ak Urtict ¢k
oo Korumasi)
(| H Isinma Akisinda  |E@er sogutma fani zarar gérmiisse veya sogutma faninda yabanci bir madde varsa siriiciiniin
K Fazla Isinma fazla 1sinmasina neden olur siirlicli gikis vermez.

Siriiciiniin igerisinde ¢alisma sicakli§i artarsa motorun fazla isindi§ini gdsterir E§er motora fazla
yiikleme yapilirsa siiriicii gikis vermez.Siriicl ¢ok kutuplu bir motoru veya birkag motoru ayni anda

- - alisma Sicakligl  |kontrol ederken motorlari sicaklik kontroliinii yapamaz.Béyle durumlar igin sicaklik rleleri ve diger
L :: Gal Sicakligi  |kontrol ederk torl klik kontroliind Boyle d lar igi klik roleleri ve dig

- sicaklik kontrol cihazlarini géz dniinde bulundurun.

Fazla Yikleme Kapasitesi:1 dakika icin 150%

) Diisiik Geriim Stirlici asagidaki DC voltaj seviye tanimlamasi gore belli bir DC seviyesinin altinda kalirsa gikis
Y K§orumaS| vermez.Motor yeterince tork iretememesi veya fazla isinmasi durumunda stirlicli voltaji diismesine
- neden olur.
™ ) Eger strucuntn girislerine (R,S,T) faz girisi yapilirsa ve 1 dakikayi agkin bir sure igin ¢ikis yuk
) : : ) Acik Girig Fazi  |akimi stirlicii akim oranindan 50% fazla olursa stirlicu ¢ikis vermez.Strlict ana devrenin DC
- = voltajlyla fazin agik olup olmadigini kontrol eder.
(| P X Acik Cikis Fazi Eger strucuntin cikislarina (U,V,M) faz girisi yapilirsa strlict ¢ikis vermez .Bundan dolayi striici
[ X cikisinda faz girisi olup olmadigini kontrol ederek ¢ikis akimini belirler.

F BX Korumasi Acil stop fonksiyon kullanimi:BX terminali devreye girince suriicii anlik olarak ¢ikis vermez , BX

.

P g

(Anlik Kesimde)

terminali devre disi kalinca siirlicii tekrar normal ¢alismasina devam eder.Bdyle bir durum igin bu
fonksiyonu kullanin

) :'1 ) F Strlcinid Fazla  |Strtctnin akim ¢ikisi oranlanan seviyeden [150%)] 1 dakika igin-zamanla ters orantili olarak ) fazla
b Yliklenmesi akarsa suriicl ¢ikis vermez

oo - Harici ariza sinyali kullanarak ¢ikisi kapatmaya yarar .

= (e h Harici Anza A (Normalde Agik Kontak)

oo - Harici ariza sinyali kullanarak ¢ikisi kapatmaya yarar .

g ) h Harici Anza B (Normalde Kapali Kontak)

Referans Frekansi

) | Kaybi Oldugu Zaman |I/O-48 [Referans frekans kaybinda kullanilir],buna gore 3 tip ¢alisma modu vardir.Bunlar stirekli
- alk Calisma Methodu |calisma,yavaslama ve durma,ve serbest galisma .
perating
t :_: : EEPROM Ariza1 |EEPROM *a ariza olugursa suricl okurken ve yazarken hata yapar.
F :] F‘ EEPROM Ariza2 |ROM tiplerine gore islem paneli ve strlcl tipleri degisir.
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4.Bolim — Parametrelerin Tanimi [DRV]

Koruma
Fonksiyonu

F: ) Sirlicii H/W Arizasit

Degeri Tanimi

Eger sUrlcinin kontrol devresinde ariza olusursa slrlct ariza sinyali génderir. Bu arizalar
CPU,EEP,Fan,topraklama,NTC Zarar gérmesinden dolay! olusabilir.

[ F‘ : : E CPU Arizasi CPU arizalandigi bildirir.

FEF EEP Anzasi  |Siiriici anakartindaki EEPROM ‘da ariza oldugunu gosterir

X ~ I

- H ™ Fan Arizasi Sogutma fani galismadigini gosterir .
:' > Topraklama Arizasi B.|.r Eoeraklama hatasinin oldugunu gésterir.Strlicl agildiginda ve ¢alisma komutu girildiginde
) strlicli topraklamayi kontrol eder .

NTC Zedelenmesi |NTC zarar gormiis demekir.

n
!

X

Not: FAN”, “EEP”, “CPU2", “GF”, veya “NTC” hatalar olustugunda ekranda “HW" gériinir. “FUNC”, “Yukar1”, “Yukar1”,
“Yukar” tuslarini kullanarak hatalarin igerikleri hakkinda daha fazla bilgi edilebilir.

1.18.1 Referans Frekansi Kaybi Oldugu Zaman Caligsma Tarzi ve Ariza Gosterimi

B 1/0-48 [Referans Frekansi Kaybinda Calisma Methodul]

1/0-48 Ayarlamasi Fonksiyon Tanimi
0 (Yok) Referans frekansi kaybinda calismaya devam eder.(Fabrika Ayari)
1 (Serbest calisma) | Referans frekansi kaybinda rastgele galisir ve stop eder.
2 (Durma) Referans Frekansi kaybi Sinyali Verip yavaslar and durur.

B Analog Referans Frekansi Kaybi Olunca islem Panelinde Gériinen ifadeler

Islem P. Gosterimi Tanimi
L V1 analog referans frekansi kaybi oldugunu gosterir
L | analog referans frekansi kaybi oldugunu gésterir.

B Ariza Tanimi ve Galigma Durumuna Gore Oncelikli Arizalar
1) Aniza Tanimi (Ornek:Fazla Akim)

Kod Goriinen Tanimi

DRV-7 0oC Arizayi Tanimlar (Fazla Akim)

RESET tusuna basmadan once hatanin igerigini kontrol edin.Daha sonra [FUNC] tusuna basin ve [ (Up)], [$ (Down)] tuslariyla
calisma parametrelerini(cikis frekansini,cikis akimini,hizlandigini,yavasladigini,vay sabit hizda mi).Cikmak icin FUNC tusuna
basin ve ¢ikin. [RESET] tusuna basildi§inda sirticii hatalari FU2-1'in igine kaydedecektir

2)Ariza Tarihgesi Tanimi
FU2-1~5 [Hata Gegmisi en gok 5 akim hatasini hafizasina kaydeder.En kiigiik numaraya sahip hata karsiligi en ok
karsilagisilan hata anlamina gelir.Calismasinda dncelikli hatayi kontrol edin.
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Kod Goriinen Tanimi
FU2-1 Son Ariza-1 Ariza Tarihgesi 1
FU2-2 Son Ariza-2 Ariza Tarihgesi 2
FU2-3 Son Ariza -3 Ariza Tarihgesi 3
FU2-4 Son Ariza -4 Ariza Tarihgesi 4
FU2-5 Son Ariza -5 Ariza Tarihgesi 5

FU2-6 [Ariza Tarihgesini silmek] , FU2-1~5 [Ariza Tarihgesi] parametresinin igerisinde kayithili bilgiyi siler ve fabrika ayarlarina
geri doner .

1.19 Anza (Siriicii Ariza)Resetlenmesi

Siriclyu resetlemek igin 3 yontem vardir.Kullanicilar sirlclyi resetledikleri zaman siirlicli otomatik tekrar ¢alismaya
bagladiginda eski degerlerle ¢alismaya devam eder.

1) [STOP/RESET] tuslarini kullanarak resetleme yapilabilir.

2) Kontrol terminali Uzerindeki RST-CM terminalini kisa devre yaparak Resetleme yapabiliriz .
3) Sirliciyl kapatin ve slriclyi tersine galistirin.
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4.Bolum -

Parametrelerin Tanimi [DRV]

1.20 Arizanin Giderilmesi

Koru.ma Arniza Nedenleri Anzanin Giderilmesi
Fonksiyonu
1) Hizlanma/Yavaglama zamani yikiin GD? siyle 1) Hizlanma/Yavaglama zamanin artirin.
karsilagtirmasi igin ok kisadir. 2) Sirticl kapasitesini artirin
2) Yukun kapasitesi strliclyu agar. 3) Motor stop ettikten sonra calistirin.
Fazla Akim [3) Motor serbest alisirken siirlicii gikis verir. 4) Cikisin baglantilarini kontrol edin.
Korumasi  [4) Cikis kisa devre veya topraklama hatasi olur. 5) Galigirken mekanik frenlemeyi kontrol edin.
5) Motorun mekanik frenlemesi cok hizlidir. 6) Sogutucu fani kontrol edin.
6) Eger fan arizaliysa ana devrenin bilesenleri gok (Dikkat) Calisirken hatayi gidermeye ¢alismak IGBT'ye
Isinir. zarar verebilir.
1) Yavaglama zamani yiikin GD? siyle kargilagtirmasi igin gok |1) Yavaslama zamanini arttirin.
Fazla Voltaj kisadir. 2) Rejenerasyon direnci kuralini kullanin.
Korumasi  |2) Siiriici gikisinda rejenerasyon yiikii olusursa , 3) Voltaj hattini kontrol edin.
3) Voltaj hatti cok yiiksek gelir.
Akim Limit  |1) Suriciye oranla akim fazla gelebilir. 1) Motor ve stirliciiniin kapasitesini arttirin.
Korunmasi |2) Kullanici siriicii kapasitesini yanlis segebilir. 2) Dogru siriicii kapasitesi segin .
(Fazla yik |3) Kullanici V/F yolu tipini yanlis segebilir. 3) VIF yolu tipini dogru segin.
Korunmasi
1) Yabanci bir madde sogutma fanindan zarar verebilir. 1) Sogutma fanini degistirin veya yabanci maddeyi
Fazla Isinma- |2) Sogutma sistemi hatali olabilir. oradan gikarin.
Sicakilik  [3) Ortam sicakligi ok yuksek olabilir. 2) Sicakligi kesen yabanci bir madde var mi.
akisinda 3) Ortam sicakhgini 40°C (104 °F)'nin altinda muhafaza
etmeye galisin.
1) Motor ¢ok isinmistir. 1) YUkU azaltin ve caligtirin.
2) Slrlcl kapasitesinden fazla yliklenme yapilir. 2) Slrlicl kapasitesini artirin.
Calisma  |3) ETH seviyesi gok duslik olabilir. 3) ETH seviyesini uygun bir diizeye ayarlayin.
Sicakligi  |4) Kullanici siriici kapasitesini yanlis se¢mis olabilir. 4) Sirlcl kapasitesini dogru segin.
5) Kullanici V/F yol tipini yanlis se¢mis olabilir. 5) VIF yol tipini dogru segin .
6) Cok diistik hizlarda ¢alismasi uzun surer. 6) Sogutma fanini yerlestirirken Ufleme kismini ayri tutun.
1) Voltaj hatti ok duistik olabilir. 1) Voltaj hattini kontrol edin.
DisUk Voltaj  [2) Yk input girisine fazla girilmis olabilir.(eritme makinasi,motor [2) Kapasite hattini arttirin.
Korumasi akimi yiiksek gelebilir.) 3) Manyetik anahtari degistirin.
3) Manyetik anahtarlanma arizasi slrlicliye zarar verebilir.
1) Hatali kontak olursa manyetik anahtarlamaya neden olur 1) Cikislarinda manyetik anahtarlamasini kontrol edin .
Cikis Fazi ; )
Aciksa cikista. ) 2) Cikis baglantilarini kontrol edin.
2) Cikislarinda baglanti hatas.
1) Fan Arizasi 1) Sogutma fanini kontrol edin.
2) CPU Arizasi 2) Sdrtictiyl degistirin.
HIW Arizasi 3) EEPROM Arizasi 3) Suriclyl degistirin.
4) Topraklama Arizas| 4) Slriclde , motor,ve baglantilarin yalitimini kontrol
5) NTC Arizasi edin.
5) NTC kontrol edin
L(I?(\)/I(EI/)” Referans frekans kaybi Arizalarin nedenlerini yok edin.
P 1)YUk surdciye gore fazla gelmis olabilir. 1) Motor ve/veya slirlici kapasitesi arttirin.
Sirich Asiri e o . o R .
- . |2)Kullanici yanlis sUriicl kapasitesi segebilir . 2) Surlcl kapasitesini dogru segin.
yuklenmesi . .
3) Select correct inverter capacity.
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1.21 Kontrolii

Durumu

Kontrol Noktasi

Motor Calismazsa

1) Ana Devre Denetlenmesi
== |nput (line) voltaj normal mi (LED yik lambasi yaniyor mu?)
=" Motor Dogru baglanmigmi
2) Girig Sinyali Denetlenmesi
= Girig sinyali stirtictye geliyor mu?
= leri ve tersleme sinyallerinin siriiciiye ayni anda gelmesi?
= Slrlcu giri referans frekansi sinyalini aliyor mu ?
3) Parametre Ayarlanma Gozetimi
1= Tersleme 6nleyici (FU1-03) fonksiyon ayarlanmig mi ?
= Calisma modu (FU1-01) dogru ayarlanmig mi ?
= Frekans komutu 0’a ayarlanmig mi?
4) YUkUn Gozlenmesi.
1= Yik,Gok fazla veya motor galismasi engelleniyor . (Mekanik Fren)
5) Diger
= [slem P. iizerindeki alarmi yaniyor mu veya alarm LED yaniyor mu? (STOP LED yaniyor mu ?

Motor Ters Yonde | === Cikis terminal U, V ve W faz baglantisi dogru mu?
Calismast =" Baglama sinyali (ileri/tersine ) dogru bagh mi ?
Durumunda
. = Referans frekansi kontrol edin ? (Girig seviyesini kontrol edin)
Dénme Hiziyla . . N o
referans arasindaki | A§§g!dakl parametreler dogru ayar[anmlg mi?
fark cok fazlaysa n:AIt Limit Frekansi (FU1-24), Ust Limit Frekansi (FU1-25), Analog Frekans Kazanci (I/0-1~10)

= Harici giirlltd var mi? (bunun igin harici kablo kullanin)

Sirlict hizlanma
veya yavaslamayi
Dogdru yapmiyorsa

= Hizlanma /Yavaglama zamani gok kisa.

= Y(k gok fazla mi ?

= Tork artirinca (FU1-27, 28) degeri biytik mi? (Akim limit fonksiyonu ve kayip 6nleme fonksiyonu
tanimlimi?)

Motor akimi ¢ok
fazlaysa

= YUk ok blylk mi?
= Tork Arttirrm dederi (manuel) biyik ma?

Motor donme hizi
artmazsa

= (st Limit Frekansi (FU1-25) degeri dogru mu?
=" Y(k gok fazla mi?
= Tork arttinm (FU1-27, 28)degeri gok mu biiyiik ? Kayip dnleyici fonksiyon (FU1-59, 60) tanimii mi?

Sirlict galistiginda
dénme hizi
osilasyonu

1) YUk incelemesi
= Yik osilasyon yapiyormu?
2) Girig sinyal incelemesi
= Referans frekans sinyali osilasyon yapiyor mu?
3) Diger
= Kablo baglantisi gok uzun mu ?( 500m gegmemeli)
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4.Bolim — Parametrelerin Tanimi [DRV]

1.22 Besleme Bilesenlerinin Kontrolii Nasil Yapilir:

Beslemeyi kontrol etmeden once AC girisinin badli olmadigina dikkat edin ve Giris beslemesini (DCP-DCN) bosalana kadar
bekleyin.

©— Kontaktér
L
| I |
Viilk Niranci TR1 TR3 TR5
B1
D1] D2 D3 G K G K G K
Loy A oAl F o
R ) B2 o—| E o— Eo— E o—
. Elektrolitik ZMZ ———oU
i Kapasitorle °
Te G o_|K °
D4I D5I DGI - TR4 TR6 TR2
o——
G HK} G HK} G o—”\/A
Eo— Eo—| Eo—
1
| I |

DCN /

Akim Hassasiyet Direnci

1) ) Besleme giriglerini (R, S, T) ve surtictinin motor ¢ikislari (U, V, W) baglantilarini sokn .

2) SirGctinin R, S, T, U, V, W, B1, B2 terminallerini kisa devre yapin veya acik birakin .

3) Kapsitdrlerin desarz olup olmadigini test edin.

4) Test cihazi aglldigi zaman mega-ohms seviyesinde olmalidir.Elektrolik kapasitor nedeniyle test cihazi acildiginda kisa bir
sure i¢in kisa devre gdsterir ve sonra mega-ohmlara ¢ikar. Eger terminal kisa devre edilmek istenildiginde 1 Q ~ 10 Q

arasinda seyretmelidir.EGer bitln 6lgilen degerler yaklasik olarak ayni dlguliiyorsa o zaman dl¢limler kismi olarak Tamadir.
4) Diyod 6lgimu ve IGBT dlgimu kontrol noktalarr:

. Test Polaritesi Olgiilen Test Polaritesi Olgiilen

Elementleri L Element .

+ - Deger + - Degeri
D1 R B1 Kisa Dev. D4 R DCN Agik Dev.
B1 R Acik Dev. DCN R Kisa Dev.
Diyod D2 S B1 Kisa Dev. D5 S DCN Acik Dev.
Modull B1 S Acik Dev. DCN S Kisa Dev.
D3 T B1 Kisa Dev. D6 T DCN Acik Dev.
B1 T Acik Dev. DCN T Kisa Dev.
Tr U B1 Kisa Dev. Tra U DCN Acik Dev.
B1 U Acik Dev. DCN U Kisa Dev.
IGBT T3 v B1 Kisa Dev. 6 \ DCN Acik Dev.
Mod(lu B1 V Aclk Dev. DCN \ Kisa Dev.
Tr5 W B1 Kisa Dev. T2 W DCN Acik Dev.
B1 W Acik Dev. DCN W Kisa Dev.
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1.23 Bakimi

G5 serisi gelismis yari iletken bir endstriyel elektronik driinlerinden olusur.Fakat sicaklik ,neme, titresime karsi pek direngli
degildir.Bunlarin iginde bulunan bir ortama cihazini sokmayin.

1.23.1  Alinmasi Gereken Tedbirler

B Bakim esnasinda besleme girislerinden besleme yapiimadigini kontrol edin.

m  Bundan sonra kontrol edilmesi gereken DC bus bosalip bosalmadigini kontrol edin.Ciinki bus kapasitorl suriiclye
besleme verilmesi kesildikten sonra bile bir muddet yikIU kalir.

m  Voltaj gikisini dogru 6lgmemiz icin dogrultucu volmetresi kullanmamiz gerekir. PWM ¢ikis voltajini yiiksek frekans gelmesi
nedeniyle diger voltmetreler ve dijital voltmetreler dahil olmak Uzere yanlis dlgim yapar.

1.23.2 Rutin Denetleme

Siricl ¢alismasindan dnce asa@idaki islemleri yapin.
m  Siricinln galisma kosullar!.

m  Siricl sogutma durumlari.

®  Anormal Salinim varmi.

®  Anormal Isitma.

1.23.3 Periodik Denetleme

m S(rlclnin ¢alisma ortamindan dolayi civatalarinda ve somunlarinda eksiklik varmi,paslanma durumu séz konusu mu ?
Boyle bir durum varsa strticiyu saglamlastirin,veya yerini degistirin.

m Sogutucu fanin iginde tortulanma var mi ?Eger varsa tortuyu atmak igin havalandirin.

m Baski devresi kartinda (PCB) tortulanma olmus mu?Eger varsa tortuyu atmak igin havalandirin

m Sdrlicinin Baski devresi kartinin (PCB) degisken konnektdrlerinde anormal bir kontaklama var mi ?E@er varsa konnektor
calisma kosullarini kontrol edin.
Sogutucu fanin calisma kosullarini kontrol edin .Sogutucu fanin ¢alisma kosullarini,kapasitorlerin

degerlerive tiplerini ayrica manyetik kontaktorle baglantilarini kontrol edin.Herhangi bir anormallik

varsa fani degistirin.
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4.Bolim — Parametrelerin Tanimi [DRV]

1.24 Ginliik ve Periyodik Gozetlenecek Pargalar

o - _ Periyod
S8 | 8= )
s €3S Kontrolii = =z =z Kontrol Methodu Yorumlanmasi Olgiim Aleti
E, = X S 3 = 9
Paslanma var mi? Kullanim kilavuzundaki | Sicaklik: Thermometre,
Galisma sicakhgi ve nemi ikazlara bir gz atin. -10~+40 Sogutma Higrometre,
Calisma it i) Kavdedici
Kosullar misait mi? ) yapmaz. aydedici
= Nemi: 90% altinda
2 olmali
o Anormal osilasyon ve Cihazi bakip dinleyin Anormallik olmamali
Donatm | .- . 0
gurdltd var mi ?
Beleme | Ana devrenini giris voltaji 0 R, S, T terminalleri Digital Multi-
Gerilimi | normal mi? arasindaki gerilimi 6lgiin Meter/Test Cihazi
Megger check (between 0 Undo the inverter Over 5SMQ DC 500V class
the main circuit and the connections short the No fault Megger
ground) e} terminals R, S, T, U, V,
Biltiinii Are any fixed parts 0 W and measure
removed? between these parts
Are there any traces of and the ground.
overheating at each Tighten the screws.
component’s cleaning ? Visual check.
.| Kondaktdr pasli mi? Gorindmiini kontrol Hata olmamali
Kondaktd . 0 .
Kablo zedelenmesi var edin.
r/Kablo i o)
. Herhangi bir zedelenme GOrlinimUni kontrol Hata olmamali
Terminal 0 .
var mi? edin.
Terminaller arasindaki Sirticti baglantilarini (Besleme Digital Multi-
lGB.,T,, direngleri kontrol edin. kesin ve test cihaziyla | Bilesenlerini nasil Metre/Analog
% '\//l[(;idggj R.S. T< P,NveU,V, | kontrol yapildigina | Test Cihazi
= Mo?j/ijlij W < P, N arasindaki bakiniz")
Z direnci olgun.
Disariya herhangi bir sivi GOrlinimUnd kontrol Kapasite oranindan | Kapasitans
Di akintisi var mi? e} edin. 85% fazlaysa hata Olgtim Cihaz
iz y y G
... | Baglantilar saglikli Kapasitorua olgun vermez.
Kapasitorl .
er yaplimis mi,ve hehangi
bir kabarma olmus mu?
Kapasitori 6lgin.
Her hangi bir anormal bir e} GOrlinimUnd kontrol Hata olmamali
Réle ses var mi? edin.
Kontakta zedelenme var 0)
mi? Kapasitéru 6lgin
Yalitim direncinde e} GOrlinimUnd kontrol Kontrol cihazinda Digital Multi-
zedelenme var mi? edin. gorilen direncin Metre/Analog
Direng | Direnglerin baglantisinda 0 Baglantilardan birini hatasi +10% Test Cihaz!
zedelenme var mi? cikarip test cihaziyla olmalidir.
kontrol edin.
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o _ _ Periyod
E5| 35 )
s €3S Kontrolii = =z =z Kontrol Methodu Yorumlanmasi Olgiim Aleti
E, = X S = & &
Cikis voltajindaki fazlar e} Gikis terminalleri (U, V | Fazlar arasindaki Digital Multi-
5 B arasinda bir uyumsuzluk ve W )arasindaki voltaji | voltaj balansi 200V | Metre/Dogrultuc
2 s var mi? kontrol edin. (800V) sinifiigin 4V | Voltmetre
]a Calisma (8V)'un altindadir
sg Kontroli | Korunum calismasindan e} Sirtict koruma ¢ikigini
S 2 sonra Gosterme kisa devremi yoksa acik
* devresinde hata devremi oldugunu
olmamal. kontrol edin.
Anormal osilayon veya Giicli kesin ve fani elle | Sarsintisiz galigmali
© e 5 L »
% E | Sogutma %urvulltu vir mi? | e} geY||r|n \lle baglantilarini
> Fani aglanti kisminda alan saglamlastirin.
» P kaybi var mi?

Gosterilen deger dogru e} Panelin disindan élglim | Spesifik degerlerini Voltmetre/
§ mu ? cihaziyla kontrol edin kontrol edin ve Ampermetre
= Metre degerleri gerektigi
& gibi yapin.

Anormal salinim ve Cihazi dinleyin Hata olmamali

gurdlta var mi? ,hassasiyet ve gorinim

... .| Anormal bir koku var mi?| kontrolU yapin.
Btdn
- Asirl 1sinma ve
k] zedelenme var mi
= kontrolii edin.
, Megger kontrolu (Cikis U, Vve W baglantilarini | 5M Q st 500V sinffi
Insulation ; .
. terminalleriyle topraklama ¢cikarin ve motoru Megger
Resistor oo €
terminali arasl.) baglayin

Note: 400V sinifi surtictilerinin degerleri () igerisinde gdsterilmistir.
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4.Bolim — Parametrelerin Tanimi [DRV]

7.BOLUM-OPSIYONLAR

1.25 Frenleme Direnci

Frenleme direnci opsiyoneldir.

1.25.1 Alt Limit Frenleme Degeri
Model Numarasi 037-2 037-4
SVxXxXiG5-X 004-1/2 | 008-1/2 | 015-1/2 | 022-2 040-2 004-4 | 008-4 | 015-4 | 022-4 040-4
Enable Duty [%] 5 5 3 2 2 5 5 3 2 2
Duty | Surekli Fren!eme 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5
Zamani [Saniye]
Diren Direng Degeri [Q] 400 200 100 60 40 1800 | 900 | 450 | 300 | 200
¢ Kapasitif Direng [W ] 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100
1.25.2  Ust Limit Frenleme Degeri
200V Sinifi ]
Model Numarasi 037-2
SvxxiGE-x 004-1/2 008-1/2 015-2/1 022-2 040-2
Yaklasik Frenleme Torku [%] 100 150 100 150 100 150 100 150 100 150
Enable Duty [%] 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5
Duty | Siirekli Fren!eme 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5
Zamani [Saniye]
Diren Direng Degeri [QQ] 400 300 200 150 100 60 60 50 40 33
¢ Kapasitif Direng [W] 100 150 100 150 200 300 300 400 600 600
400V Sinifi]
Model Numarasi 037-4
SVxXxxXiG5-X 004-4 008-4 015-4 022-4 040-4
Yaklasik Frenleme Torku [%] 100 150 100 150 100 150 100 150 100 150
Enable Duty [%] 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5
Duty | Siirekli Fren!eme 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5
Zamani [Saniye]
Diren Direng Degeri [QQ] 400 300 900 600 450 300 300 200 200 130
¢ Kapasitif Direng [W] 100 150 100 150 200 300 300 400 500 600
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1.25.3 Frenleme Direnci Baglanti Diagrami
Frenleme direncini surticiye mimkin oldugunca yakin baglayin.

TH1
DB Direnci?

Set to ‘EXT-B

Potansiyometre Shield
(1 kohm, 1/2W) &

Besleme
VR Hizssinyali ]
+12V,10mA

Hiz sinyail Girisi:
0~10v

| Hiz Sinyali Girisi:
4 ~20mA (2500hm)

VR, V1, ligin Ortak

Hiz Sinyal Girisi

Note) 1. Gerilimi,Akimla birlikte Analog hiz komutu ayarlanmasi.
2. DB direnci opsiyoneldir.
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Sicaklik Sensorii (NC)

Mak. 5m Siiriicii ve Direng Arasi

Gikis Frekans Metre
0~10V (Analog)

Ariza gikis Rolesi
IAC250V, 1A AZ
IDC30V, 1A AZ

DC24V, 50mA AZ
Fabrika Ayari: ‘Run’

MODBUS-RTU Haberlesme portu



4.Bolim — Parametrelerin Tanimi [DRV]

1.26 Dis Ebatlari Cizimleri

Unit: mm
SV004iG5-1/2 SV008iG5-1
SV008iG5-2 SV015iG5-2
SV004/008/015iG5-4
100 130
38 118

j@
s |
NG
s

124
129
124
129

SV015iG5-1
SV022/037/040iG5-2/4

138

/)

124
129
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EK A - FONKSIYONLARIN KULLANILMASI

YUk ve calisma kosullarina gore fonksiyonlari set yapariz.Calismasi ve baglantili fonksiyonlari agagidaki tabloda listelenmistir

Kullanimi

Baglantil Parametre Kodu

Hizlanma/Yavaglama zamani, ayarlanmasi

DRV-01 [Hizlanma Zamani], DRV-02 [Yavaslama Zamani],
FU1-05 [Hizlanma Tipi], FU1-06 [Yavaslama Tipi]

Tersine Galismayi énleme

FU1-03 [ileri, Tersleme Onleme]

Minimum hizlanmalyavaglama zamani

FU1-05 [Hizlanma Tipi], FU1-06 [Yavaslama Tipi]

Strekli Hizlanma/Yavaglama oran araligi

FU1-05 [Hizlanma Tipi], FU1-06 [Yavaslama Tipi]

Calisma Frenleme Ayarlamasi

FU1-07 [Stop Methodu], FU1-08~11 [DC Frenleme],
FU1-12~13 [Baslarken DC Frenlemesi]

50 Hz lizeri calisma frekanslari

FU1-20 [Maksimum Frekans],

FU1-25 [Ust Limit Frekansi],

1/0-05 [Maks.V1 Voltajina Gore Frekans],
1/0-10 [Maks. | Akimina Gore Frekansi

Yike gore uygun gikis karakteristikleri secimi

FU1-20 [Maksimum Frekans],
FU1-21 [Baz Frekansi]

Motor ¢ikis tork ayarlamasi

FU1-22 [Baslama Frekansi],
FU1-26~28 [Tork Artirimi],
FU1-59~60 [Kayip Onleme],
FU2-30 [ Motor Oronlama

Cikis frekans limiti

FU1-23~25 [Alt/Ust Limit Frekansi],
1/0-01~10 [Analog Frekans Set Yapilmasi]

Motor Fazla Isinma Korunumu

FU1-50~53 [Calisma Sicakligi], FU2-30 [Motor Oranlamasi

Cok-Adimli galismasi

1/0-12~14 [Cok Fonksiyonlu Girig Terminallerinin Tanimi],
1/0-20~27 [Jog(Adim), Goklu Adim Frekansi],
FU1-23~25 [Ust/Alt Limit frekansi]

Jog Calismasi

1/0-20 [Jog Frekansi]

Frekans Degistirme Calismasi

FU2-10~16 [Frekans Gegmesi]

Elektronik Frenleme Calisma Zamanlamasi

1/0-42~43 [Frekans Belirleme Seviyesi],
1/0-44 [Cok Fonksiyonlu Cikig]

Donme Hizi Gosterimi

DRV-04 [Motor Hizi],
FU2-74 [Motor Kazancl]

Fonksiyon Degisim Onlemesi

FU2-94 [Parametre Kilidi]

Enerji Korunumu

FU1-39 [Enerji Korunumu]

Alarm durmasindan sonra tekrar otomatik
galismasi

FU2-27~28 [Otomatik Olarak Tekrardan Calismasi

2.Motor caligmasi

FU2-81~90 [2.ci Fonksiyon ]

PID geribesleme ¢alismasi

FU2-50~54 [PID Calismasi]

Referans Frekans sinyali ve ¢ikis ayarlamasi

1/0-01~10 [Analog Frekans Set Yapilmasi]

Coklu fonksiyon giris terminalleri tanimi

1/0-12~14 [Cok Fonksiyonlu Girig Terminallerinin Tanimi]

Coklu fonksiyon ¢ikis terminalleri tanimi

1/0-44 [Cok Fonksiyonlu Cikis Set Yapilmasi]

Commercial line <-> inverter switchover
operation

1/0-12~14 [Cok Fonksiyonlu Terminallerin Tanimi],
1/0-44 [Cok Fonksiyonlu Cikis Set Yapilmasi]

Frekansmetre kalibrasyonu

1/0-40~41 [FM Cikisi]

Bilgisayarla haberlestirilip calistiriimasi

1/0-46 [Siirlicli No.],
I/0-47 [Haberlesme Hizi],
1/0-48~49 [Referans Kaybi]
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4.Bolim — Parametrelerin Tanimi [DRV]

EK B- GIRIS VE GIKIS CIHAZLARI

Siirticii Motor Manyetik Kablo, mm2 (AWG) AC -
Modelleri | [Hp] | MCCB/ELB Kontzktér RST | UVW | Toprak | Besleme | CReaktord
SV004iG5-1 | 05 | ABS33a,EBS33 | GMC-9P | 2(14) | 2(14) | 35(12) | 10A 213mH, 5.7 A
SV008IG5-1 | 1 | ABS33a,EBS33 | GMC-9P | 2(14) | 2(14) | 35(12) | 10A 213mH, 5.7 A
SVO15iG5-1 | 2 | ABS33a,EBS33 | GMC-9P | 2(14) | 2(14) | 35(12) | 15A 1.20 mH, 10 A
SV004iG52 | 05 | ABS33a,EBS33 | GMC-9P | 2(14) | 2(14) | 35(12) | 10A 213mH, 5.7 A
SV008iG52 | 1 | ABS33a,EBS33 | GMC-9P | 2(14) | 2(14) | 35(12) | 10A 213mH, 5.7 A
SVO15iG52 | 2 | ABS33a,EBS33 | GMC-9P | 2(14) | 2(14) | 35(12) | 15A 1.20 mH, 10 A
SV022iG52 | 3 | ABS33a,EBS33 | GMC-9P | 2(14) | 2(14) | 35(12) | 25A 0.88 mH, 14 A
SV037iG52 | 5 | ABS33a,EBS33 | GMC-18P | 35(12) | 35(12) | 35(12) |  40A 0.56 mH, 20 A
SV040iG52 | 54 | ABS33a,EBS33 | GMC-18P | 35(12) | 35(12) | 35(12) | 40A 0.56 mH, 20 A
SV004iG5-4 | 05 | ABS33a,EBS33 | GMC-9P | 2(14) | 2(14) | 2(14) 6A 8.63mH, 2.8 A
SV008iG5-4 | 1 | ABS33a,EBS33 | GMC-9P | 2(14) | 2(14) | 2(14) 6A 8.63mH, 2.8 A
SVO15iG5-4 | 2 | ABS33a,EBS33 | GMC-9P | 2(14) | 2(14) | 2(14) 10A 481 mH, 4.8 A
SV022iG5-4 | 3 | ABS33a,EBS33 | GMC-9P | 2(14) | 2(14) | 2(14) 15 A 323mH, 75A
SV037iG5-4 | 5 | ABS33a,EBS33 | GMC-12P | 2(14) | 2(14) | 2(14) | 20A 234 mH, 10 A
SV040iG5-4 | 55 | ABS33a,EBS33 | GMC12P | 2(14) | 2(14) | 2(14) | 20A 234mH, 10 A
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RFI FILTRELERI
YUKSEK FREKANSTA CALISAN L.G SURUCULERI iQiN iKi TIP FILTRE VARDIR.BUNLAR : FF (Ayakbaskil) — FE (Standart) BU FILTRELER
SAYESINDE CIHAZIN SERBEST GALISMADA OLUSACAK HATALARIILETKEN YAYILIM UYUMU PROBLEMLERINI GIDEREBILIRIZ.

IKAZ

AKIM KACAGINA KARSI POWER SUPPLY’DA KORUYUCU CiHAZLAR KULLANILMISTIR.BESLEME VERILDIGINDE VEYA KESILDIGINDE
CIHAZDA ARIZA OLMASINI ONLER.

BU TEHLIKEYi ONLEMEK iGIN KORUYUCU CIHAZ IN AKIM HASSASIYETI AKIM KACAGI DEGERINDEN DAHA BUYUK OLMALIDIR.

ONERILEN MONTAJ YAPISI

Bu yapilar mimkiin oldukca asagida gosterilen montaj sekline uygun bir sekilde monte edilmelidir.Elelktro manyetik uyum igin
motor,surtict ve filtrelerin baglantilarini konu hakkinda yeterli bilgiye sahip bir teknisyen tarafindan yapiimalidir.

1-)Filte (izerindeki bilgileri dikkatle inceleyin ve sizing icin uygun olup olmadigini kontrol edin..

2-)Filtrenin tam randimanli bir sekilde ¢alismasi icin filtreyi besleme terminaline miimkiin oldukga yakin baglayin.Genellikle bu
baglantilar filtreye devre kapama veya besleme anahtarindan alir.

3-)Monte edilecedi yiizeyin baglanti kabini filtrenin ebatlarina gore hazirlanmalidir.Filtrenin iyi bir sekilde monte edilebilmesi igin
monte deliklerinde veya panel ylizeyinde boya varsa ¢ikartin.

4-)Filtreyi gtivenli bir sekilde monte edin.

5-)Besleme terminalini filtrenin (izerindeki LINE portuna bir topraklama kablosuyla birlikte baglayin.Filtrede gésterilen LOAD
portunuda strticiiniin besleme portlarina miimkiin oldukga kisa bir kabloyla baglayin..

6-) Connect the motor and fit the ferrite core (output chokes) as close to the inverter as possible. Armoured or screened cable
should be used with the 3 phase conductors only threaded twice through the center of the ferrite core. The earth conductor
should be securely earthed at both inverter and motor ends. The screen should be connected to the enclosure body via and
earthed cable gland.

7-) Biittin kontrol kablolarini siiriicti kullanim kilavuzunda gésterilen sekilde baglayin.Connect any control cables as instructed in
the inverter instructions manual.

BAGLANTILARDA ONEMLI OLAN NOKTA :BAGLANTI KABLOLARININ MUMKUN OLDUKCA KISA YAPILMALI,MOTORA
GELEN VE MOTORDAN GIDEN KABLOLARIN BIRBIRINDEN AYRI BIR SEKILDE OLMASINA DIKKAT EDINIZ.

FF SERIES ( Footprint )

CABLE APANTALLADO

1
1
1
1
1
1
1 SHIELDED CABLE
1

- MOTOR

1
1
I
1
INVERTER 1
I
1
!
1

ﬂllllllp

FILTER

L

FE SERIES ( Standard )

CABLE APANTALLADO
INVERTER SHIELDED CABLE

sy | FILTER | j— ﬂ - -

MOTOR
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iG5 SERILERI iCIN RFI Filtreleri (Ayakbaski - Standart)

IG5 series / Filtros Footprint  /  Footprint Filters
VARIDOR | por | CODIGO | INTENS. | TENSION | Geruoss | MCNSIONES | MONTAE ) pegq | roruios | g5,
INVERTER | POWER CODE CURRENT | VOLTAGE LEAKAGE WEIGHT | ~“wount OUTRUT
CURRENT L W H Y X CHOKES
MONOFASICOS _ SINGLE PHASE (max.)
SV004iG5-1 0.4kW | FFG5-M010-1 | 10A | 250VAC 3.5mA 1735 % 103.5 x40 159.5x 80 M4 FS-1
SV008iG5-1 0.8kW | FFG5-M011-1 11A 250VAC 3.5mA 173.5x 133.5x 40 159.5x 110 M4 FS-1
SV015iG5-1 1.5kW | FFG5-M020-1 | 20A | 250VAC 3.5mA 1735x1535x45 | 1595130 M4 FS-2
TRIFASICOS  THREE PHASE NOM. MAX.
SV004iG5-2 0.4kW
SV008iG52 0 BKW FFG5-T005-1 5A 250VAC | 0.3mA 18mA | 1735x103.5x40 159.5 x 80 M4 FS-1
SV015iG5-2 1.5kW | FFG5-T012-1 | 12A | 250VAC | 0.3mA 18mA | 1735x1335x40 |  1595x 110 M4 FS-2
S22 122N | prGr.T020-1 | 20A | 250VAC | 0.3mA 18mA | 1785x1535x45 | 1505x 130 M4 FS-2
SV040iG5-2 4.0kW : PRI '
SV004iG5-4 0.4kW
SV008iG5-4 0.8kW | FFG5-T006-1 6A 380 VAC | 0.5mA 27mA | 173.5x1335x40 159.5x 110 M4 FS-1
SV015iG5-4 1.5KW
SV022iG5-4 2.2kW
SV040iG54 4 0KW FFG5-T011-1 11A 380 VAC | 0.5mA 27mA | 1735x1535x45 159.5 x 130 M4 FS-2
IG5 series | Filtros Estandar /|  Standard Filters
VARIADOR | ror | CODIGO | INTEns. | TENSION |  ‘rfuons s | ol TME | PESO | ToRMLLOS oF Ao
INVERTER | POWER CODE CURRENT | VOLTAGE LEAKAGE WEIGHT | ~yount OUTPUT
CURRENT L W H Y X CHOKES
MONOFASICOS _ SINGLE PHASE (max.)
SV004iG5-1 0.4kW
T ogy ] FEMO10-(x) | 10A | 250VAC 3.5mA 150 x 55 x 45 140 x 36 FS-1
SV015iG5-1 15kW | FE-M015-(x) | 15A | 250VAC 3.5mA 150 x 55 x 45 140x 36 FS-2
TRIFASICOS _ THREE PHASE NOM. MAX.
SV004iG5-2 0.4kW
ST ogkwy | FE-T006-(x) BA 250VAC | 0.3mA 18mA | 250x 110 x 60 238 X 76 FS-2
SV015iG5-2 15kW | FE-TO12-(x) | 12A | 250VAC | 0.3mA 18mA | 250x110x60 238 x 76 FS-2
SV022iG5-2 2.2kW
SV040iG5-2 4 0kW FE-T020-( x ) 20A 250VAC | 0.3mA 18mA | 270 x 140 x 60 258 x 106 FS-2
SV004iG5-4 0.4kW
SV008iG5-4 0.8kW | FE-T006-(x) 6A 380VAC | 0.5mA 27mA | 250x 110 x60 238X 76 FS-2
SV015iG5-4 1.5KW
SV022iG5-4 2.2kW
ST Toav ] FETO12(x) | 12A | 380VAC | 0.5mA 27mA | 250x 110x60 238 X 76 FS-2

(x) (1) Industrial environment EN 50081-0 (A class)

(2) Domestic and industrial environment EN 50081-1 (B class)
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EBATLARI

FF SERIES ( Footprint ) FE SERIES ( Standard )
SR INE T I
v 1 i
) oLJ - Y
§ I =

FS SERIES ( output chokes ) TIPO D W H X o)
#D i FS—1 21 85 46 70 5
FS—2 285 105 62 90 5
FS-3 48 150 110 125 x 30 5
s ——J % FS—-4 58 200 170 180 x 45 5
P AmmmH )y
. q#-—

Poligono Industrial de Palou

08400 Granollers ( Barcelona )

SPAIN / ESPANA

Tel: +34 93 861 14 60

Fax: +34 93 879 26 64

E-mail: info@lifasa.com
vsd@lifasa.es

http: /lwww.lifasa.com

Gy

INTERNATIONAL CAPACITORS
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Revision History

No. Revision Date Remarks
1 First Edition March 21, | S/W version: V5.30
New features in V5.30 include: 2002

< V1-Ext function added in code 1/0-12 (P.30)
<~ Dimensions changed in depth (150.9mm - 152.9mm)
< Miss-wiring protective function deleted
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LGIS constantly endeavors to improve its product so that
information in this manual is subject to change without notice.
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